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Інформац яࠢ про авторськ  ࠢправа

Торгов  ࠢмарки

В дࠢмова в дࠢ гарант йࠢ та обмеження в дࠢпов дࠢальностࠢ

pro.autel.com

ВАЖЛИВО

Вся нࠢформац яࠢ, техн чࠢн  ࠢхарактеристики та лࠢюстрац їࠢ в цьому пос бࠢнику базуються на найнов шࠢих даних, доступних 

на момент друку.

без попереднього письмового дозволу Autel.

Autel® та MaxiSys® є торговими марками Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., зареєстрованими в Китаї, 

Сполучених Штатах та нࠢших країнах. Ус  ࠢ нࠢш  ࠢмарки є торговими марками або зареєстрованими торговими 

марками їхн хࠢ в дࠢпов дࠢних власник вࠢ.

Жодну частину цього пос бࠢника не можна в дࠢтворювати, збер гࠢати в систем  ࠢпошуку даних або передавати в будь-

як йࠢ форм  ࠢчи будь-якими засобами: електронними, механ чࠢними, фотокоп юࠢванням, записом чи нࠢшим чином.

Цей пос бࠢник було ретельно перев рࠢено на точн сࠢть, тому не надається жодної гарант їࠢ щодо повноти та 

правильност  ࠢвм сࠢту, включаючи, але не обмежуючись, техн чࠢн  ࠢхарактеристики, функц їࠢ та лࠢюстрац їࠢ.

Компан яࠢ Autel не несе в дࠢпов дࠢальност  ࠢза будь-як  ࠢпрям ,ࠢ спец аࠢльн ,ࠢ випадков  ࠢчи непрям  ࠢзбитки, а також за будь-

як  ࠢеконом чࠢн  ࠢзбитки (включаючи втрату прибутку) в результат  ࠢвикористання цього обладнання.

Autel залишає за собою право вносити зм нࠢи в будь-який час без попередження. Хоча нࠢформац яࠢ в

Перед початком експлуатац їࠢ або обслуговування цього обладнання уважно прочитайте цей пос бࠢник, звертаючи 

особливу увагу на попередження та запоб жࠢн  ࠢзаходи безпеки.

www.autel.com

1-855-288-3587 (П вࠢн чࠢна Америка)

+86 (0755) 8614-7779 (Китай)

Щоб отримати техн чࠢну допомогу на вс хࠢ нࠢших ринках, зверн тࠢься до розд лࠢу техн чࠢної п дࠢтримки в цьому 
пос бࠢнику.

я
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Компан яࠢ Autel не може знати, оц нࠢювати чи консультувати вас щодо вс хࠢ можливих небезпек. Ви повинн  ࠢбути 

впевнен ,ࠢ що будь-яка умова чи процедура обслуговування, з якою ви з тࠢкнулися, не загрожує ваш йࠢ особист йࠢ 

безпец .ࠢ

НЕБЕЗПЕКА

Для обслуговування транспортних засоб вࠢ потр бࠢн  ࠢчисленн  ࠢпроцедури, методи, нࠢструменти та детал ,ࠢ а також 

навички особи, яка виконує роботу. Через величезну к лࠢьк сࠢть застосувань випробувань та вар аࠢц йࠢ продукт вࠢ, 

як  ࠢможна протестувати за допомогою цього обладнання, ми не можемо передбачити або надати поради чи 

пов дࠢомлення з безпеки для вс хࠢ обставин. Автомоб лࠢьний техн кࠢ несе в дࠢпов дࠢальн сࠢть за знання системи, що 

тестується. Вкрай важливо використовувати належн  ࠢметоди обслуговування та процедури випробувань. 

Важливо проводити випробування належним та прийнятним чином, щоб не загрожувати ваш йࠢ безпец ,ࠢ безпец  ࠢ

нࠢших ос бࠢ у робоч йࠢ зон ,ࠢ використовуваному пристрою або транспортному засобу, що тестується.

Для вашої власної безпеки та безпеки нࠢших, а також для запоб гࠢання пошкодженню обладнання та транспортних 

засоб вࠢ, на яких воно використовується, важливо, щоб ус  ࠢособи, як  ࠢексплуатують обладнання або контактують 

з ним, прочитали та зрозум лࠢи нࠢструкц їࠢ з безпеки, наведен  ࠢв цьому пос бࠢнику.

Перед використанням обладнання завжди ознайомлюйтеся з нࠢструкц яࠢми з техн кࠢи безпеки та в дࠢпов дࠢними 

процедурами випробувань, наданими виробником транспортного засобу або обладнання, що перев рࠢяється, та 

дотримуйтесь їх. Використовуйте обладнання лише так, як описано в цьому пос бࠢнику. Обов’язково прочитайте, 

зрозум йࠢте та дотримуйтесь ус хࠢ нࠢструкц йࠢ з техн кࠢи безпеки, наведених у цьому пос бࠢнику.

Вказує на безпосередню небезпечну ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до смерт  ࠢабо серйозних 

травм оператора або перехожих.

Ус  ࠢпов дࠢомлення щодо безпеки починаються сигнальним словом, що вказує на р вࠢень небезпеки.

Пов дࠢомлення щодо безпеки надаються для запоб гࠢання травмам та пошкодженню обладнання.

Пов дࠢомлення з безпеки, наведен  ࠢв цьому документ ,ࠢ стосуються ситуац йࠢ, про як  ࠢAutel в дࠢомо на момент публ кࠢац їࠢ.

2

Вказує на потенц йࠢно небезпечну ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до смерт  ࠢабо серйозних 

травм оператора або перехожих.

УВАГА

Пов дࠢомлення про безпеку

Інформац яࠢ про безпеку

Інструкц їࠢ з безпеки
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� Не ставте випробувальне обладнання на розпод лࠢьник транспортного засобу. Сильн  ࠢелектромагн тࠢн  ࠢперешкоди можуть 

пошкодити обладнання.

Завжди проводите випробування автомоб лࠢ вࠢ у безпечному середовищ .ࠢ

� Не п дࠢключайте та не в дࠢключайте жодне випробувальне обладнання, коли запалювання вв мࠢкнене або двигун працює.

НЕБЕЗПЕКА

П дࠢ час роботи двигуна ДОБРЕ ПРОВІТРЮЙТЕ зону обслуговування або п дࠢключ тࠢь систему видалення вихлопних газ вࠢ буд вࠢл  ࠢдо 

вихлопної системи двигуна. Двигуни виробляють чадний газ, отруйний газ без запаху, який упов лࠢьнює реакц юࠢ та може призвести 

до серйозних травм або смерт .ࠢ

безпечний.

iii

тестування.

� Щоб уникнути пошкодження випробувального обладнання або отримання хибних даних, переконайтеся, що акумулятор 

автомоб лࠢя повн сࠢтю заряджений, а з'єднання з DLC автомоб лࠢя чисте та

� Тримайте випробувальне обладнання сухим, чистим, без ол їࠢ, води чи мастила. За потреби використовуйте м’який мийний зас бࠢ 

на чист йࠢ тканин  ࠢдля очищення зовн шࠢньої частини обладнання.

� Тримайте поблизу вогнегасник, придатний для гас нࠢня пожеж, спричинених бензином, х мࠢ кࠢатами та електрикою.

детал  ࠢдвигуна.

� Не керуйте транспортним засобом та не працюйте з випробувальним обладнанням одночасно. Будь-яка неуважн сࠢть може 

призвести до авар їࠢ.

Не рекомендується використовувати навушники на висок йࠢ гучностࠢ

� Використовуйте захисн  ࠢокуляри, що в дࠢпов дࠢають стандартам ANSI.

Попередження щодо безпеки

Прослуховування на висок йࠢ гучност  ࠢпротягом тривалого часу може призвести до втрати слуху.

� Керуйте транспортним засобом у добре пров тࠢрюваному робочому прим щࠢенн ,ࠢ оск лࠢьки вихлопн  ࠢгази отруйн .ࠢ

� Перевед тࠢь коробку передач у положення PARK (для автоматичної коробки передач) або NEUTRAL (для механ чࠢної коробки передач).

коробка передач) та переконайтеся, що стоянкове гальмо ув мࠢкнено.

� Встанов тࠢь блоки перед ведучими колесами та н кࠢоли не залишайте транспортний зас бࠢ без нагляду п дࠢ час

Будьте особливо обережн  ࠢп дࠢ час роботи з котушкою запалювання, кришкою розпод лࠢьника, проводами запалювання та св чࠢками 

запалювання. Ц  ࠢкомпоненти створюють небезпечну напругу п дࠢ час роботи двигуна.

� Зверн тࠢься до пос бࠢника з обслуговування транспортного засобу, що обслуговується, та дотримуйтесь ус хࠢ д аࠢгностичних процедур 

 ࠢзапоб жࠢних заход вࠢ. Недотримання цих вимог може призвести до травмування або пошкодження випробувального 

обладнання.

� Тримайте одяг, волосся, руки, нࠢструменти, випробувальне обладнання тощо подал  ࠢв дࠢ ус хࠢ рухомих або гарячих
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ЛАЗЕРНЕ ВИПРОМІНЮВАННЯ

� Не див тࠢься безпосередньо на джерело лазера. 

� Оператор повинен дотримуватися ц лࠢьового призначення.

Прийом л кࠢ вࠢ або вживання алкоголю упов лࠢьнює рефлекторну д юࠢ пов кࠢ.

Клас лазерного пристрою вказує на р вࠢень потенц йࠢної небезпеки, пов'язаної з його доступним 
лазерним випром нࠢюванням. У випадку лазерного обладнання класу 2 доступне лазерне 

випром нࠢювання знаходиться у видимому спектральному д аࠢпазон  ࠢ(в дࠢ 400 нм до 700 нм).

Н кࠢоли не спрямовуйте лазерний пром нࠢь на людей, особливо в обличчя чи оч .ࠢ

Терм нࠢ «лазерне обладнання» стосується пристроїв, систем або випробувальних установок, що генерують, 

передають або використовують лазерне випром нࠢювання.

Це створює особливий ризик. Ус мࠢ, хто перебуває п дࠢ впливом л кࠢ вࠢ, рекомендується носити захисн  ࠢ

окуляри в дࠢ лазера з р вࠢнем захисту R1.

УВАГА

Пов кࠢи забезпечують достатн йࠢ захист в дࠢ випадкового короткочасного контакту очей з таким лазерним 

випром нࠢюванням. Тому лазерн  ࠢпристрої класу 2 можна використовувати без додаткових запоб жࠢних 

заход вࠢ, якщо користувачев  ࠢточно не потр бࠢно навмисно дивитися в лазер протягом тривалого часу 

(>0,25 с) або неодноразово дивитися в лазер чи на безпосередньо в дࠢбите лазерне випром нࠢювання.

Заходи безпеки:

iv

� Оператор повинен розм сࠢтити попереджувальний знак «Попередження про лазерний пром нࠢь» на р вࠢн  ࠢочей та 

на видимому м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

Особам, як  ࠢне пройшли навчання з роботи з лазерним обладнанням та не пройшли навчання з питань небезпеки лазерного 

випром нࠢювання, забороняється заходити на робоч  ࠢм сࠢця, де проводиться робота з лазерними променями або лазерними 

випром нࠢювальними пристроями.
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П дࠢ час виконання роб тࠢ з ризиком травмування н гࠢ необх дࠢно попередити про необх дࠢн сࠢть нос нࠢня захисного 

взуття. Травми н гࠢ можуть бути спричинен ,ࠢ наприклад, пад нࠢням нࠢструмент вࠢ чи робочих предмет вࠢ, 

защемленням стопи, потраплянням цвях вࠢ або металевої стружки в п дࠢошви тощо.

у видимому м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

Заходи безпеки:

Інфрачервоний пристр йࠢ всередин .ࠢ Уникайте прямого впливу на оч .ࠢ

Гаряча поверхня. Уникайте прямого контакту.

� Не див тࠢься безпосередньо на джерело 

нࠢфрачервоного випром нࠢювання. � Оператор повинен дотримуватися ц лࠢьового призначення виробу.

Необх дࠢно носити захисне взуття.

� Оператор повинен розм сࠢтити попереджувальний знак «Попередження про нࠢфрачервоне випром нࠢювання» на р вࠢн  ࠢочей та

Заходи безпеки:

� Оператор повинен розм сࠢтити обов'язковий знак «Носити захисне взуття» на р вࠢн  ࠢочей та у ч тࠢко видимому 

м сࠢц  ࠢна вим рࠢювальн йࠢ станц їࠢ.

� Оператори повинн  ࠢзавжди носити рекомендоване захисне взуття.

в

ОДЯГАЙТЕ ЗАХИСНЕ ВЗУТТЯ

ІНФРАЧЕРВОНЕ ВИПРОМІНЮВАННЯ
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1.1.2.2 Важливо

1.1.2.1 Прим тࠢки

ПРИМІТКА

Нов  ࠢакумулятори досягають повної ємност  ࠢприблизно п сࠢля 3-5 цикл вࠢ заряджання та розряджання.

Жирний текст використовується для вид лࠢення елемент вࠢ, як  ࠢможна вибрати, таких як кнопки та пункти меню.

Використовуються так  ࠢумовн  ࠢпозначення:

Цей пос бࠢник м сࠢтить нࠢструкц їࠢ щодо використання пристрою.

Деяк  ࠢ лࠢюстрац їࠢ, наведен  ࠢв цьому пос бࠢнику, можуть м сࠢтити модул  ࠢта додаткове обладнання, яких немає 

у ваш йࠢ систем .ࠢ Зверн тࠢься до свого торгового представника, щоб д зࠢнатися про наявн сࠢть нࠢших модул вࠢ, 

додаткових нࠢструмент вࠢ або аксесуар вࠢ.

Приклад:

ПРИМІТКА м сࠢтить корисну нࠢформац юࠢ , таку як додатков  ࠢпояснення, поради та коментар .ࠢ

� Натисн тࠢь OK.

ВАЖЛИВО вказує на ситуац юࠢ, яка, якщо її не уникнути, може призвести до пошкодження планшета або 
транспортного засобу.

ВАЖЛИВО

Тримайте кабель подал  ࠢв дࠢ тепла, ол їࠢ, гострих країв та рухомих частин. Негайно зам нࠢюйте пошкоджен  ࠢ

кабел .ࠢ

Приклад:

1

Приклад:

1 Використання цього пос бࠢника

1.1.2 Прим тࠢки та важлив  ࠢпов дࠢомлення

1.1.1 Жирний текст

1.1 Конвенц їࠢ
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1.1.4 Ілюстрац їࠢ

1.1.3 Г пࠢерпосилання

1.1.5 Процедури

� Встановлення притискного пристрою для педал  ࠢгальма

Приклад:

Оск лࠢьки лࠢюстрац їࠢ, що використовуються в цьому пос бࠢнику, є зразками, фактичний екран тестування може 

в дࠢр зࠢнятися залежно в дࠢ транспортного засобу, що тестується. Зверн тࠢь увагу на назви меню та нࠢструкц їࠢ на екран ,ࠢ 

щоб зробити правильний виб рࠢ опц йࠢ.

Г пࠢерпосилання доступн  ࠢв електронних документах. Син йࠢ курсив позначає г пࠢерпосилання, яке можна вибрати; 

син йࠢ п дࠢкреслений текст позначає посилання на веб-сайт або посилання на адресу електронної пошти.

Ілюстрац їࠢ базуються на стандартних налаштуваннях розвал-сходження,  ࠢви можете зм нࠢити ц  ࠢналаштування 

в дࠢпов дࠢно до ваших потреб та фактичних ситуац йࠢ. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢ« Налаштування розвал-сходження» .

Оск лࠢьки процедури кал бࠢрування за допомогою затискач вࠢ для обод вࠢ та шин по сут  ࠢоднаков ,ࠢ процедури 

використання затискач вࠢ для шин для кал бࠢрування не про лࠢюстрован  ࠢв цьому пос бࠢнику.

Значок стр лࠢки вказує на процедуру.

Ілюстрац їࠢ щодо затискач вࠢ у цьому пос бࠢнику базуються на використанн  ࠢзатискач вࠢ для обод вࠢ.

1. Заф кࠢсуйте педаль гальма в контактн йࠢ скоб  ࠢпедал  ࠢгальма.

2. Сильно натисн тࠢь  ࠢв дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення, щоб

гачки, закр пࠢлен  ࠢв сид нࠢн ,ࠢ для блокування педал  ࠢгальма.

2

Machine Translated by Google



3

та остаточну зв тࠢн сࠢть за п дࠢтримки бази даних транспортних засоб вࠢ Autel та специф кࠢац йࠢ виробника ориг нࠢального обладнання (OE).

Autel IWA500 — це нࠢтелектуальна система розвал-сходження, керована планшетом. Вона оптим зࠢує весь робочий процес, включаючи 

автоматичну дࠢентиф кࠢац юࠢ транспортного засобу, налаштування, кероване регулювання,

3. Щоб зменшити ризик ураження електричним струмом, не використовуйте його на дощов йࠢ або волог йࠢ земл .ࠢ

4. Не використовуйте та не збер гࠢайте обладнання в м сࠢцях зࠢ сильним задимленням, пилом та туманом.

6. Уникайте використання рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ у середовищах зࠢ сильною в бࠢрац єࠢю або

5. Коли рама для регулювання розвал-сходження кол сࠢ перем щࠢена в потр бࠢне положення, поверн тࠢь регульован  ࠢн жࠢки за годинниковою 

стр лࠢкою, щоб запоб гࠢти руху рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ.

належним чином заземлений.

Рама для розвал-сходження кол сࠢ IWA500 постачається в розкладеному вигляд  ࠢз чотирма основними компонентами для транспортування: 

основою, ст йࠢкою, поперечиною та тримачем для планшета. Комплект також включає стандартн  ࠢаксесуари. Для правильного складання 

зверн тࠢься до нࠢструкц йࠢ у короткому дов дࠢнику.

1. Перев рࠢте блок живлення та переконайтеся, що напруга живлення стаб лࠢьна та

2. Обережно розташуйте шнур так, щоб в нࠢ не зач пࠢався та не заплутувався.

сильний в тࠢер, оск лࠢьки нестаб лࠢьн сࠢть рами призведе до неточних результат вࠢ вим рࠢювання.

7. Прочитайте та дотримуйтесь ус хࠢ застережень  ࠢпопереджувальних наклейок, прикр пࠢлених до рами для регулювання розвал-сходження.

та нࠢш  ࠢ нࠢструменти. Неправильне використання може призвести до травмування та скоротити терм нࠢ служби 
рами.

8. Будь ласка, дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ у цьому пос бࠢнику щодо використання рами для регулювання розвал-сходження кол сࠢ та

нࠢш  ࠢ нࠢструменти.

2 Загальний вступ

2.2 Опис продукту

2.1 Інструкц їࠢ з безпеки та запоб жࠢн  ࠢзаходи

2.2.1 Рама для вир вࠢнювання кол сࠢ
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ПРИМІТКА

Елемент

функц яࠢ розвал-сходження кол сࠢ.

Поточний

Рисунок 2-1 Рама для вир вࠢнювання кол сࠢ AUTEL-CSCW500

4

Таблиця 2-1 Техн чࠢн  ࠢхарактеристики рами для регулювання розвал-сходження

Опис

Розм рࠢи рами

Модель

2671,60 x 1016,74 x 2406 мм (105,18 x 40,03 x 94,72 дюйма)

260 Вт

1456–2406 мм (57,32–94,72 дюйма)

Д аࠢпазон висоти поперечини

Д аࠢпазон висоти рами

AUTEL-CSCW500

� Чиста та р вࠢна поверхня розм рࠢом 4 м/13,2 фута в довжину та 5,33 м/17,5 фута в ширину

необх дࠢний для встановлення рами для вир вࠢнювання кол сࠢ.

� Для завершення всього проекту потр бࠢна д лࠢянка довжиною 10 м/32,8 фута та шириною 5 м/16,4 фута

Ном нࠢальна потужн сࠢть

300–2200 мм (11,81–86,61 дюйма)

Блок живлення 100–264 В, 50/60 Гц

5 А макс.

(Г х Ш х В)
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Робоча температура.

Для п дࠢключення USB-кабелю.

2671,60 мм (105,18 дюйма)

Пояснення

Опис

5

Для п дࠢключення кабелю HDMI.

ВГОРУ

Температура збер гࠢання.

АВАРІЙНА СТОПКА Натисн тࠢь її в раз  ࠢнадзвичайної ситуац їࠢ.

5

MaxiAlign IWA500

Натисн тࠢь на нього, щоб п дࠢняти поперечину.

3072*2048

Інтерфейс HDMI

Натисн тࠢь на нього, щоб опустити поперечину.

Довжина поперечини

Елемент

Символ

Номери камер

Один п кࠢсель камери

Таблиця 2-2 Пояснення символ вࠢ на рам  ࠢдля регулювання розвал-сходження

Сум сࠢний планшет

-10–50 ℃ (14 °F–122 °F)

-20–60 ℃ (-4 °F–140 °F)

Ім'я

ВНИЗ

USB- нࠢтерфейс
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Гаряча поверхня. Уникайте

Інфрачервоний пристр йࠢ

Захищати в дࠢ сонячного св тࠢла. Попереджувальний знак.

Попереджувальний знак.

6

Попереджувальний знак.УВАГА

Попереджувальний знак.

Захищати в дࠢ води

Попереджувальний знак.

Попереджувальний знак.

Захист в дࠢ жиру

контакт.

ПоясненняСимвол Ім'я

всередин .ࠢ Уникайте потрапляння в очࠢ

Попереджувальний знак.

контакт.

Крихкий
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2.2.1.1 Компоненти рами

Складається з трьох частин: л вࠢої

7

Ілюстрац яࠢ назви компонента

Стенд

опорний фундамент, що дозволяє 

легко перем щࠢувати раму для 

регулювання розвал-сходження кол сࠢ 
за потреби.

кронштейн, роз'єм кронштейна та правий 
кронштейн. Комплект камери п дࠢключено

до поперечини.

Допомагає утримувати планшет п дࠢ час 

операц йࠢ з регулювання розвал-сходження.

П дࠢтримує встановлення поперечної штанги.

База

Таблиця 2-3 Компоненти рами для регулювання розвал-сходження

Опис

Служить стайнею та

Поперечина

Тримач для планшета
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Рисунок 2-3 Кнопки керування

Доступн  ࠢтри кнопки керування: АВАРІЙНА ЗУПИНКА, ВГОРУ та ВНИЗ. Кнопка АВАРІЙНОЇ ЗУПИНКИ 

зупиняє п дࠢйом або опускання поперечини в надзвичайн йࠢ ситуац їࠢ; кнопка ВГОРУ п дࠢн мࠢає 
поперечину; кнопка ВНИЗ опускає поперечину.

Чотири регульован  ࠢн жࠢки розташован  ࠢп дࠢ рамою для регулювання розвал-сходження. Щоб рама була ст йࠢкою 

та запоб гࠢти її руху, повертайте регульован  ࠢн жࠢки за годинниковою стр лࠢкою.

Рисунок 2-2 Регульован  ࠢн жࠢки

1. Кнопка АВАРІЙНОЇ ЗУПИНКИ

2. Кнопка ВГОРУ

3. Кнопка ВНИЗ

8

На поперечн йࠢ балц  ࠢвстановлено один правий блок камери та один л вࠢий блок камери. Комплект 

камери є важливим компонентом п дࠢ час виконання функц їࠢ розвал-сходження.

2.2.1.4 Комплект камери

2.2.1.2 Регульован  ࠢн жࠢки

2.2.1.3 Кнопки керування
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1. USB-порт

1. USB-порт

Правий блок камери, що має три камери, використовується для дࠢентиф кࠢац їࠢ призначеної ц лࠢ .ࠢ

Якщо дивитися обличчям до передньої частини рами розвал-сходження, л вࠢий блок камери знаходиться 

з л вࠢого боку, а правий блок камери — з правого.

� Правий блок камери

2. Порт живлення

� Л вࠢий блок камери

Рисунок 2-4 Правий блок камери AUTEL-CSC0500/18

Рисунок 2-5 Л вࠢа камера AUTEL-CSC0500/18

2. Порт живлення

9

Л вࠢий блок камери, що має дв  ࠢкамери, використовується для дࠢентиф кࠢац їࠢ призначеної ц лࠢ .ࠢ

ПРИМІТКА
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3.1 Стандартн  ࠢаксесуари

3 Вступ до аксесуар вࠢ

Шнур живлення 12/24 В

К лࠢьк сࠢть

Ц лࠢь

Таблиця 3-1 Стандартн  ࠢаксесуари для верс їࠢ з затискачем для колеса (затискачем для обода)

Модель

AUTEL-CSC0500/19/LF

Немає даних

1 шт.

Інструмент-ст йࠢка

AUTEL-CSC0500/16/LR

1 шт.

3 шт.; запаснࠢ

Немає даних

1 шт.

Ім'я

5 шт.

1 шт.

Депресор педал  ࠢгальма

AUTEL-CSC0500/19/LR
Затискач для колеса (затискач для обода)

Шнур живлення зм нࠢного струму

AUTEL-CSC0500/16/LF

Гвинт (M4 x10)

Тримач для керма

Немає даних

AUTEL-CSC0500/19/RR

Немає даних

Немає даних

AUTEL-CSC0500/19/RF

AUTEL-CSC0500/26

4 шт.

4 шт.
AUTEL-CSC0500/16/RF

Гвинт (M5 x 20)

2 шт.

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (2,5 мм)

1 шт.
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AUTEL-CSC0500/27

Упор для колеса

AUTEL-CSC0500/16/RR

Немає даних
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Немає даних

AUTEL-CSC0500/16/RR

4 шт.

Модель

2 шт.

Гвинт (M5 x 20)

AUTEL-CSC0500/17/LF

Інструмент-ст йࠢка

1 шт.

1 шт.

Затискач для колеса (затискач для шин)

Тримач для керма

1 шт.

4 шт.

5 шт.

Кришка обладнання

Немає даних

1 шт.

Таблиця 3-2 Стандартн  ࠢаксесуари для верс їࠢ з затискачем для колеса (затискачем для шини)

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/26

Шнур живлення зм нࠢного струму

Немає даних

AUTEL-CSC0500/17/RF

AUTEL-CSC0500/16/LR

Упор для колеса

Ім'я

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (4 мм)

AUTEL-CSC0500/16/LF

1 шт.

Немає даних

AUTEL-CSC0500/27
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AUTEL-CSC0500/16/RF

AUTEL-CSC0500/17/LR

Модель

Шнур живлення 12/24 В

К лࠢьк сࠢть

Немає даних

Депресор педал  ࠢгальма

Немає даних

Ім'я

Ц лࠢь

1 шт.

К лࠢьк сࠢть
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4. Пази для собачок — для встановлення собачок у в дࠢпов дࠢн  ࠢположення залежно в дࠢ колеса

Модель

5. Затискач  ࠢ— для кр пࠢлення ф кࠢсатора колеса (ф кࠢсатора обода) до колеса.

3 шт.; запаснࠢ

3. Ф кࠢсуюча ручка — для затягування хомута колеса (хомута обода) на колес .ࠢ

1. Отв рࠢ для ф кࠢсуючої ос  ࠢ— для вставки ф кࠢсуючої ос  ࠢм шࠢен .ࠢ

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (4 мм)

12

Кришка обладнання

д аࠢметр.

Рисунок 3-1 Затискач для колеса (затискач для обода) AUTEL-CSC0500/19

Немає даних

Ім'я К лࠢьк сࠢть

2. Затягувальний гвинт — для затягування вставленої ф кࠢсуючої ос  ࠢм шࠢен .ࠢ

Шестигранний Г-под бࠢний ключ (2,5 мм)

Гвинт (M4 x10)

Немає даних

Немає даних

1 шт.

1 шт.

1 шт.Немає даних

Затискач для колеса (затискач для обода) AUTEL-CSC0500/19 встановлюється на колесо транспортного 

засобу для закр пࠢлення призначеної ц лࠢ  ࠢAUTEL-CSC0500/16 для виявлення комплектом камери.

3.1.1 Затискач для колеса (затискач для обода)
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3.1.2 Затискач для колеса (затискач для шини)

2. Група

Комплект м сࠢтить чотири кол сࠢн  ࠢзатискач  ࠢ(затискач  ࠢдля шин), по одному для встановлення на кожну 

в дࠢпов дࠢну шину автомоб лࠢя. Кожен затискач має три шестерн  ࠢдля шин р зࠢного д аࠢметра. Д аࠢпазон д аࠢметр вࠢ 

шин для кожної шестерн  ࠢтакий:

� Друга передача: 24-32 дюйми

1. Кнопка керування

6. Ручка блокування

� З бࠢрати затискач для колеса (затискач для шини)

ПРИМІТКА Обов’язково спочатку встанов тࠢь собачку з ручкою та встанов тࠢь її в отв рࠢ для собачки, найближчий 

до ручки п дࠢйому, а пот мࠢ встанов тࠢь дв  ࠢ нࠢш  ࠢсобачки таким самим чином.

3. Паз для собачки

13

� Перша передача: 19-27 дюйм вࠢ

1. Тримайте ручку п дࠢйому (5)  ࠢнатисн тࠢь кнопку керування (1) на пазу собачки (3).

Рисунок 3-2 Затискач для колеса (шини) AUTEL-CSC0500/17

� Третя передача: 30-37 дюйм вࠢ

5. П дࠢйомна ручка

2. Вставте в дࠢпов дࠢний засув у в дࠢпов дࠢний отв рࠢ.

8. Ф кࠢсуюча ручка

4. Потягн тࠢь за ручку

7. Ф кࠢсац яࠢ пазу осࠢ
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заблокуйте ручку блокування (6).

3. Коли собачка повн сࠢтю вставлена в отв рࠢ для собачки, в дࠢпуст тࠢь кнопку керування —

1. Перед встановленням затискача колеса (шинного затискача) на шину переконайтеся, що ц лࠢь добре 

встановлена, а шестерня в дࠢрегульована в дࠢпов дࠢно до д аࠢметра шини.

6. Коли ви почуєте «клацання», це св дࠢчить про усп шࠢне регулювання передач .ࠢ

3. П сࠢля того, як ус  ࠢсобачки будуть щ лࠢьно прикр пࠢлен  ࠢдо шини, в дࠢпуст тࠢь ручку та

д аࠢметр.

4. Затискач колеса (затискач для шини) з м шࠢенню встановлено належним чином.

2. Тримайте ручку п дࠢйому (5) та в дࠢпуст тࠢь ф кࠢсуючу ручку (8).

2. Тримайте п дࠢйомну ручку (5) та п дࠢн мࠢ тࠢь тягову ручку (4), щоб встановити затискач колеса (затискач шини) на 

в дࠢпов дࠢну шину.

� Встановити ц лࠢь

Пот мࠢ в дࠢпуст тࠢь кнопку керування.

засувка встановлена добре.

� Встановити затискач для колеса (шинний затискач) на шину

4. П сࠢля того, як ус  ࠢтри собачки будуть належним чином встановлен ,ࠢ в дࠢрегулюйте передачу в дࠢпов дࠢно до шини

5. Натисн тࠢь кнопку керування та потягн тࠢь засувки вгору або вниз, щоб в дࠢрегулювати передачу.

1. П сࠢля того, як затискач для колеса (шинний затискач) з бࠢрано, вийм тࠢь м шࠢень, яка в дࠢпов дࠢає затискачу для 

шини.

3. Вставте штифт позиц оࠢнування м шࠢен  ࠢу в дࠢпов дࠢний монтажний отв рࠢ, щоб м шࠢень можна було вставити у паз 

ф кࠢсуючої ос  ࠢ(7).

4. Затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку п сࠢля того, як м шࠢень буде добре вставлена.

ПРИМІТКА Затискач колеса (затискач шини) та ц лࠢь мають бути однаковими. Наприклад, л вࠢу задню ц лࠢь сл дࠢ встановити 

на затискач л вࠢого заднього колеса (затискач шини).

14

ПРИМІТКА П сࠢля регулювання передач ,ࠢ якщо число не в дࠢображається, це означає, що перебуває вв мࠢкнено першу 

передачу,  ࠢви можете лише потягнути засувки назовн ;ࠢ якщо в дࠢображається число 2, це означає, що перебуває 

вв мࠢкнено другу передачу; якщо в дࠢображається число 3, це означає, що перебуває вв мࠢкнено третю передачу. 

Переконайтеся, що три засувки знаходяться в одн йࠢ передач .ࠢ Збер тࠢь нࠢш  ࠢтри затискач  ࠢдля шин, як описано вище.
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1. Зн мࠢ тࠢь кришки з засувок затискача обода.

Рисунок 3-3 Ц лࠢь AUTEL-CSC0500/16

Є чотири ц лࠢ .ࠢ Передн  ࠢц лࠢ  ࠢвставляються в затиск л вࠢого переднього колеса та затискач правого 
переднього колеса, а задн  ࠢц лࠢ  ࠢвставляються в затискач л вࠢого заднього колеса та затискач правого 
заднього колеса. Ус  ࠢчотири ц лࠢ  ࠢвикористовуються для точного зчитування параметр вࠢ розвал-
сходження.

� Встановити затискач колеса (затискач обода) та м шࠢень на колесо

2. Вставте собачки у в дࠢпов дࠢн  ࠢпази в дࠢпов дࠢно до розм рࠢу колеса (п дࠢходить для кол сࠢ д аࠢметром 
в дࠢ 14 до 23 дюйм вࠢ).

3. Послабте ф кࠢсуючу ручку (3), щоб встановити затискач колеса (затискач обода) на колесо.

4. В дࠢрегулюйте в дࠢпов дࠢно до потреб, а пот мࠢ затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб над йࠢно закр пࠢити 
затискач колеса (затискач обода) на колес .ࠢ

ПРИМІТКА Затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь мають бути однаковими. Наприклад, л вࠢа задня 

ц лࠢь має бути встановлена на л вࠢому задньому затискач  ࠢколеса (затискач  ࠢобода).

15

5. Послабте затискний гвинт (2) та вставте кр пࠢильну в сࠢь м шࠢен  ࠢв паз кр пࠢильної ос  ࠢ(1) разом 
з  ࠢштифтом позиц оࠢнування м шࠢен ,ࠢ вставленим у в дࠢпов дࠢний монтажний отв рࠢ. Затягн тࠢь 
затискний гвинт п сࠢля того, як м шࠢень буде належним чином встановлена.

3.1.3 Ц лࠢь
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2. Сильно натисн тࠢь  ࠢв дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення, щоб

2. Система швидкого регулювання

1. Гачок

Натискний пристр йࠢ педал  ࠢгальма допомагає натискати на педаль гальма.

Рисунок 3-4 Притискач педал  ࠢгальма AUTEL-CSC0500/26

3. Контактна скоба педал  ࠢгальма

� Встановлення притискного пристрою для педал  ࠢгальма

1. Заф кࠢсуйте педаль гальма в контактн йࠢ скоб  ࠢпедал  ࠢгальма.

гачки, закр пࠢлен  ࠢв сид нࠢн ,ࠢ для блокування педал  ࠢгальма.

Інструмент для кр пࠢлення керма використовується для ф кࠢсац їࠢ положення керма та вир вࠢнювання 
автомоб лࠢя.

Рисунок 3-5 Інструмент для встановлення тримача керма AUTEL-CSC0500/27
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3.1.4 Притискний механ зࠢм педал  ࠢгальма

3.1.5 Інструмент для кр пࠢлення керма
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Рисунок 3-6 Упор для колеса

1. Поклад тࠢь нࠢструмент для встановлення п дࠢставки керма на сид нࠢня.

17 рок вࠢ

� Щоб встановити нࠢструмент для п дࠢставки тримача керма

� Щоб встановити упор для колеса

1. Припаркуйте автомоб лࠢь на р вࠢн йࠢ поверхн .ࠢ

2. Затисн тࠢь упор для колеса в колесо, як показано на малюнку, щоб запоб гࠢти його

3. Збер гࠢайте п сࠢля використання.

кермо, щоб обмежити його обертання.

2. Ф кࠢсуюча ручка

1. Гачок

3. Система швидкого регулювання

2. Послабте ф кࠢсуючу ручку.

3. В дࠢрегулюйте систему швидкого зв лࠢьнення таким чином, щоб гачки торкалися

в дࠢкочування.

Упор для колеса встановлюється за колесом, щоб запоб гࠢти скочуванню автомоб лࠢя.

Рисунок 3-7 Встановлення упору для колеса

4. Затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб заф кࠢсувати її.

3.1.6 Упор для колеса
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3.2 Необх дࠢн  ࠢаксесуари (не входять до комплекту)

3.1.7 Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В

3.2.1 Кал бࠢрувальна шкала

Кал бࠢрувальна смуга

Модель

Таблиця 3-3 Необх дࠢн  ࠢаксесуари

Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В п дࠢключено до ручки. П дࠢключ тࠢь один к нࠢець шнура до вих дࠢного порту 

пост йࠢного струму на рамц  ࠢдля вир вࠢнювання кол сࠢ, п дࠢключ тࠢь вх дࠢний шнур 12 В до вх дࠢного порту живлення 

планшета Autel або кал бࠢратора Autel NV, щоб заряджати пристрої через раму.

Рисунок 3-8 Зовн шࠢн йࠢ шнур живлення 12 В/24 В

Ім'я

AUTEL-CSC0500/12

AUTEL-CSC0500/10

Планшет MaxiAlign IWA500 Немає даних

Кал бࠢрувальна планка з високою точн сࠢтю вим рࠢювання є профес йࠢним нࠢструментом для виконання розвал-

сходження кол сࠢ. П дࠢ час кал бࠢрування вир вࠢнювача, перев рࠢки точност  ࠢабо кал бࠢрування ц лࠢьового затискача 

кол сࠢ потр бࠢна кал бࠢрувальна планка.

Рисунок 3-9 Кал бࠢрувальна шкала

18 рок вࠢ
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ПРИМІТКА

Перед п дࠢключенням рами для регулювання розвал-сходження перев рࠢте налаштування країни/рег оࠢну в

2. Вставте собачки у в дࠢпов дࠢн  ࠢпази в дࠢпов дࠢно до розм рࠢу кал бࠢрувальної планки.

� Встановити затискач для колеса (затискач для обода) на кал бࠢрувальну планку

4. В дࠢрегулюйте за потреби, а пот мࠢ затягн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, щоб над йࠢно встановити

1. Тримайте ручку п дࠢйому та п дࠢн мࠢ тࠢь ручку хомута для шини, щоб встановити собачки

19 рок вࠢ

� Встановити затискач для колеса (шинного затискача) на кал бࠢрувальну планку

3. Послабте ф кࠢсуючу ручку затискача колеса (затискача обода), щоб встановити його на

1. Зн мࠢ тࠢь кришки з собачок затискача колеса (затискача обода).

П дࠢключ тࠢь планшет до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ через Wi-Fi IWA500, щоб встановити зв'язок.

затискач колеса (затискач обода) на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

кал бࠢрувальна планка.

у пази на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

Рамку для розвал-сходження IWA500 потр бࠢно використовувати з планшетом MaxiAlign IWA500,  ࠢви можете виконувати 

функц юࠢ розвал-сходження лише тод ,ࠢ коли рама для розвал-сходження IWA500 п дࠢключена до планшета MaxiAlign 

IWA500.

2. Коли затискач колеса (затискач шини) добре встановлений на кал бࠢрувальн йࠢ планц ,ࠢ поверн тࠢь ф кࠢсуючу ручку, 

щоб над йࠢно заф кࠢсувати затискач колеса (затискач шини) на кал бࠢрувальн йࠢ планц .ࠢ

Рисунок 3-10 Планшет MaxiAlign IWA500

� З'єднання рами для регулювання розвал-сходження

Операц йࠢна система Android планшета.

3.2.2 Макс Аࠢлайн IWA500
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4. Натисн тࠢь перемикач Wi-Fi, щоб ув мࠢкнути функц юࠢ розвал-сходження кол сࠢ Wi-Fi. Планшет 
шукатиме доступн  ࠢпристрої. Назва Wi-Fi рами буде «ADAS» зࠢ суф кࠢсом сер йࠢного номера. 

Натисн тࠢь в дࠢпов дࠢний пристр йࠢ для п дࠢключення. П сࠢля встановлення з’єднання статус 
з’єднання буде «П дࠢключено».

2. Натисн тࠢь «Налаштування розвал-сходження» у л вࠢ йࠢ колонц .ࠢ

� П дࠢключити планшет до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ

1. Ув мࠢкн тࠢь планшет. Натисн тࠢь програму «Налаштування» в меню «Завдання».

Рисунок 3-12 П дࠢключення IWA500 через Wi-Fi 2

Рисунок 3-11 П дࠢключення IWA500 через Wi-Fi 1

3. Вибер тࠢь «П дࠢключення рами розвал-сходження» , щоб перейти на екран.

20
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21 р кࠢ

1. Натисн тࠢь на програму «Налаштування» в меню «Завдання».

� Конф гࠢурац яࠢ мережࠢ

ПРИМІТКА

П дࠢключення планшета до рами для вир вࠢнювання кол сࠢ може зайняти до 30 секунд. Будь ласка, зачекайте 

терпляче.

� П дࠢключення планшета до Інтернету за допомогою доступного Wi-Fi

2. Натисн тࠢь «Налаштування розвал-сходження» у л вࠢ йࠢ колонц .ࠢ

П сࠢля п дࠢключення планшета до Wi-Fi IWA500 п дࠢключ тࠢь його до мереж  ࠢWi-Fi з доступом до Інтернету за 

допомогою наступних налаштувань.

Рисунок 3-13 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 1

3. Натисн тࠢь «Конф гࠢурац яࠢ мереж »ࠢ (переконайтеся, що IWA500 Wi-Fi п дࠢключено, нࠢакше його не 

буде активовано).
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5. Натисн тࠢь «П дࠢключитися» , щоб п дࠢключитися до вибраної мереж  ࠢWi-Fi. П сࠢля усп шࠢного 

п дࠢключення з’явиться пов дࠢомлення з п дࠢтвердженням.

4. Натисн тࠢь кнопку розкривного списку праворуч в дࠢ поля в дࠢображення назви Wi-Fi, щоб 
вибрати мережу Wi-Fi, а пот мࠢ введ тࠢь пароль Wi-Fi.

Рисунок 3-14 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 2

Рисунок 3-15 П дࠢключення до Інтернету Доступний Wi-Fi 3
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2. П дࠢключ тࠢь пристр йࠢ VCI до планшета через Bluetooth або USB-з’єднання.

� Встановити належний зв'язок м жࠢ автомоб лࠢем та планшетом

Перед виконанням функц їࠢ розвал-сходження необх дࠢно встановити належний зв'язок м жࠢ автомоб лࠢем 
та планшетом IWA500.

1. П дࠢключ тࠢь пристр йࠢ VCI до DLC автомоб лࠢя для зв'язку та живлення

3. П сࠢля виконання вищезазначених крок вࠢ перев рࠢте кнопку нав гࠢац їࠢ VCI у нижн йࠢ панел  ࠢ
екрана. Якщо в правому нижньому кут  ࠢв дࠢображається зелений значок BT або USB, 
планшет готовий до виконання функц їࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ.
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джерело.

� Встановлення зв'язку з транспортним засобом
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Ув мࠢкн тࠢь планшет IWA500. Натисн тࠢь програму «Налаштування» в меню «Завдання». Пот мࠢ натисн тࠢь

Перед розвал-сходженням виконайте необх дࠢн  ࠢналаштування заздалег дࠢь, щоб гарантувати безпереб йࠢне 

виконання функц їࠢ розвал-сходження.

Налаштування розвал-сходження у л вࠢ йࠢ колонц  ࠢдля доступу до функц їࠢ.

Рисунок 4-2 Екран налаштувань розвал-сходження

Рисунок 4-1 Екран меню завдань IWA500

4 Налаштування розвал-сходження
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4.1.1 Налаштування пристрою

4.1 Загальн  ࠢналаштування

25

У налаштуваннях одиниць вим рࠢювання можна перемикати формат в дࠢображення та одиниц  ࠢвим рࠢювання стандартних 

та вим рࠢяних значень.

Загальн  ࠢналаштування включають налаштування одиниць вим рࠢювання, налаштування граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ, виб рࠢ 

типу затискача, п дࠢключення нࠢструмента для вим рࠢювання протектора, виб рࠢ пристрою для вим рࠢювання тиску в шинах, виб рࠢ 

нࠢструмента для вим рࠢювання висоти, нࠢструмент для вим рࠢювання р вࠢня шас  ࠢMercedes та налаштування звукового сигналу.

Рисунок 4-3 Екран загальних налаштувань

Рисунок 4-4 Екран налаштувань пристрою
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Вибер тࠢь тип компенсац йࠢного затискача (затискач для обода або затискач для шини),  ࠢпланшет допоможе вам з 

в дࠢпов дࠢною операц єࠢю розвал-сходження.

Цей параметр дозволяє перемикати розташування результат вࠢ вим рࠢювань у функц їࠢ вир вࠢнювання кол сࠢ.

Рисунок 4-5 Екран налаштувань граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ
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ПРИМІТКА Затискач обода вибрано за замовчуванням.

4.1.2 Налаштування граф чࠢного в дࠢображення результат вࠢ

4.1.3 Виб рࠢ типу затискача
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1. Натисн тࠢь «Загальн  ࠢналаштування» та вибер тࠢь «П дࠢключити нࠢструмент вим рࠢювання протектора».

Цей параметр дозволяє п дࠢключити пристр йࠢ TBE для вим рࠢювання протектора.

Рисунок 4-6 Виб рࠢ типу затискача

� П дࠢключення пристрою MaxiTPMS TBE

2. Натисн тࠢь кнопку УВІМК./ВИМК. праворуч на екран ,ࠢ щоб знайти доступний( )ࠢ пристр йࠢ(и).

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб п дࠢключити пристр йࠢ TBE та д аࠢгностичний нࠢструмент до одн єࠢї мереж  ࠢ

Wi-Fi.

Рисунок 4-7 Екран «П дࠢключення нࠢструмента вим рࠢювання протектора»

4.1.4 П дࠢключ тࠢь нࠢструмент для вим рࠢювання протектора
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4. П сࠢля того, як пристр йࠢ ITS600 та планшет п дࠢключено до одн єࠢї мереж  ࠢWi-Fi, вибер тࠢь потр бࠢний пристр йࠢ у 

списку доступних пристроїв для п дࠢключення. П сࠢля п дࠢключення пристрою ITS600 статус п дࠢключення 

в дࠢображається як «Сполучено».

Рисунок 4-8 Екран п дࠢключення вим рࠢювача тиску в шинах

Цей параметр дозволяє п дࠢключити пристр йࠢ ITS600 для вим рࠢювання тиску в шинах.

4. П сࠢля того, як пристр йࠢ TBE та планшет п дࠢключено до одн єࠢї мереж  ࠢWi-Fi, вибер тࠢь потр бࠢний пристр йࠢ у 

списку доступних пристроїв для п дࠢключення. П сࠢля п дࠢключення пристрою MaxiTPMS TBE стан 

п дࠢключення в дࠢображається як «Сполучено».

� П дࠢключення пристрою ITS600

3. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб п дࠢключити пристр йࠢ ITS600 та д аࠢгностичний нࠢструмент до одн єࠢї 
мереж  ࠢWi-Fi.

2. Натисн тࠢь кнопку УВІМК./ВИМК. праворуч на екран ,ࠢ щоб знайти доступний( )ࠢ пристр йࠢ(и).

1. Натисн тࠢь «Загальн  ࠢналаштування», а пот мࠢ натисн тࠢь «Вибрати пристр йࠢ для вим рࠢювання тиску в шинах».

У цьому розд лࠢ  ࠢможна вибрати нࠢструмент для вим рࠢювання висоти дорожнього просв тࠢу (рулетка або ц лࠢьова висота 

дорожнього просв тࠢу). Виб рࠢ «Рулетка» вимагає ручного вим рࠢювання та введення значення зг дࠢно з нࠢструкц яࠢми; виб рࠢ 

«Ц лࠢьова висота дорожнього просв тࠢу» забезпечує автоматичне регулювання поперечної дуги, виявлення ц лࠢ ,ࠢ а також 

розрахунок  ࠢв дࠢображення висоти дорожнього просв тࠢу. Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢ« Вим рࠢювання висоти дорожнього 

просв тࠢу».
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4.1.5 Виб рࠢ пристрою для вим рࠢювання тиску в шинах

4.1.6 Виб рࠢ нࠢструменту для вим рࠢювання висоти
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Рисунок 4-10 Екран вибору вим рࠢювального нࠢструменту шас  ࠢBenz

Автомоб лࠢ  ࠢMercedes повинн  ࠢвикористовувати спец аࠢльний нࠢструмент для вим рࠢювання висоти автомоб лࠢя. Невиконання

ПРИМІТКА Рулетка вибрана за замовчуванням.

Рисунок 4-9 Екран вибору нࠢструмента вим рࠢювання висоти

Якщо п сࠢля пад нࠢня ручний нࠢкл нࠢометр показує неточн  ࠢвим рࠢювання, натисн тࠢь «Кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра», 

щоб повторно його кал бࠢрувати.
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Вим рࠢювання висоти транспортного засобу призведе до в дࠢсутност  ࠢдоступного значення специф кࠢац їࠢ. Ви можете вибрати 

ручний нࠢкл нࠢометр Autel або нࠢш  ࠢ нࠢструменти для вим рࠢювання висоти транспортного засобу.

4.1.7 Інструмент для вим рࠢювання р вࠢня шас  ࠢMercedes
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3. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°.

1. Пом сࠢт тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на р вࠢну та р вࠢну поверхню.

� Виконати кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра

Рисунок 4-11 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 1
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Рисунок 4-12 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 2

2. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°.
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4. Поверн тࠢь ручний нࠢкл нࠢометр на 180°. На цьому кал бࠢрування завершено.

Рисунок 4-13 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 3

Рисунок 4-14 Виконання кал бࠢрування ручного нࠢкл нࠢометра 4
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Конф гࠢурац яࠢ мереж  ࠢрозглядається в попередньому розд лࠢ .ࠢ Докладн шࠢе див. у розд лࠢ  ࠢКонф гࠢурац яࠢ мереж .ࠢ

Рисунок 4-15 Екран налаштування звукового сигналу

Цей параметр дозволяє вмикати або вимикати звуковий сигнал п дࠢ час виконання компенсац їࠢ кочення, 

компенсац їࠢ п дࠢйому та вим рࠢювання Caster/SAI.

Метод з'єднання рами для регулювання розвал-сходження розглянуто в попередньому розд лࠢ .ࠢ Докладн шࠢе 

див. у розд лࠢ  ࠢ« З'єднання рами для регулювання розвал-сходження».

П сࠢля п дࠢключення рами для розвал-сходження та налаштування мереж  ࠢнатисн тࠢь «Оновити» в налаштуваннях 

розвал-сходження, щоб оновити раму.
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4.1.8 Налаштування звукового сигналу

4.3 Конф гࠢурац яࠢ мережࠢ

4.2 З'єднання рами для регулювання розвал-сходження

4.4 Оновлення
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ПРИМІТКА

Рисунок 4-17 Екран техн чࠢного обслуговування та серв сࠢу

Рисунок 4-16 Екран оновлення

У цьому розд лࠢ  ࠢрозглядаються кал бࠢрування та перев рࠢка, зв тࠢ про кал бࠢрування, нࠢтервал перев рࠢки точност  ࠢ

та нࠢтервал очищення м шࠢен .ࠢ
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Переконайтеся, що рама для регулювання розвал-сходження п дࠢключена до Wi-Fi, нࠢакше функц юࠢ техн чࠢного 
обслуговування та ремонту неможливо активувати.

4.5 Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ
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1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

Кал бࠢрування елайнера необх дࠢне, коли:

Для виконання кал бࠢрування вир вࠢнювача, кал бࠢрування ц лࠢьової точки затискача кол сࠢ та перев рࠢки точност  ࠢ

вир вࠢнювача потр бࠢна кал бࠢрувальна планка (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

ПРИМІТКА

Для придбання зверн тࠢься до м сࠢцевого дилера або виробника.

1. Камеру роз бࠢрали.

2. Перев рࠢка точност  ࠢне пройшла.

� Для кал бࠢрування вир вࠢнювача

Кал бࠢрування вир вࠢнювача.

Встанов тࠢь м шࠢен  ࠢпередн хࠢ кол сࠢ на кал бࠢрувальну планку, вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з 

ф кࠢсуючим отвором  ࠢзатягн тࠢь гайку.

Рисунок 4-18 П дࠢготовка до кал бࠢрування вир вࠢнювача

3. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ, висота поперечної смуги буде налаштована автоматично та розпочнеться пошук 

ц лࠢ .ࠢ Пот мࠢ дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб перем сࠢтити кал бࠢрувальну смугу так, щоб 

значення «Зсув», «L-в дࠢстань» та «Р зࠢниця в дࠢстаней» в дࠢображалися зеленим кольором.
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2. Розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно за 2,2 м перед рамою для регулювання розвал-сходження.

4.5.1 Кал бࠢрування та перев рࠢка

4.5.1.1 Кал бࠢрування вир вࠢнювача
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4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Повертайте кал бࠢрувальну смугу в дࠢпов дࠢно до 

п дࠢказок на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати дан .ࠢ Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть 

зеленими, припин тࠢь обертати поперечину.

Рисунок 4-19 Кал бࠢрування вир вࠢнювача 1

Рисунок 4-20 Кал бࠢрування вир вࠢнювача 2
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Рисунок 4-22 Кал бࠢрування 2

Рисунок 4-21 Кал бࠢрування 1

5. Пот мࠢ розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно за 3,8 м перед рамою для регулювання розвал-

сходження кол сࠢ  ࠢвиконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати 

в дࠢпов дࠢн  ࠢдан .ࠢ
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Виконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран .ࠢ

Рисунок 4-23 Кал бࠢрування 3

6. П сࠢля збору даних щодо ц лࠢей передн хࠢ кол сࠢ зн мࠢ тࠢь їх з кал бࠢрувальної планки та встанов тࠢь ц лࠢ  ࠢ

задн хࠢ кол сࠢ на кал бࠢрувальну планку.

7. П сࠢля збору даних чотирьох ц лࠢей на екран  ࠢрезультат вࠢ кал бࠢрування з’явиться пов дࠢомлення про 

усп шࠢне кал бࠢрування; тод  ࠢяк в дࠢображається пов дࠢомлення про невдале кал бࠢрування, 

яке потребує повторного кал бࠢрування.

Рисунок 4-24 Кал бࠢрування 4
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2. Вибер тࠢь Кал бࠢрування ц лࠢьового затискача колеса — за допомогою кал бࠢрувальної смуги.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» > «Кал бࠢрування 

ц лࠢьового затискача колеса».

ПРИМІТКА

Рисунок 4-25 Екран результат вࠢ кал бࠢрування

П сࠢля зам нࠢи в дࠢпов дࠢного затискача колеса (затискача обода/затискача шини) або ц лࠢ  ࠢнеобх дࠢно 

повторно в дࠢкал бࠢрувати щойно з бࠢраний затиск колеса (затиск обода/затиск шини) або ц лࠢь.

1. Використовуйте кал бࠢрувальну смугу

� Кал бࠢрувати затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь за допомогою кал бࠢрувальної планки

Ілюстрац їࠢ щодо затискач вࠢ у цьому пос бࠢнику базуються на використанн  ࠢзатискач вࠢ для обод вࠢ.

Рисунок 4-26 Виб рࠢ методу кал бࠢрування
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4.5.1.2 Кал бࠢрування ц лࠢьового затискача колеса
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затискач) та праву задню м шࠢень на кал бࠢрувальн йࠢ планц ,ࠢ вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з ф кࠢсуючим 

отвором  ࠢзатягн тࠢь гайку.

Рисунок 4-27 Виб рࠢ ц лࠢ  ࠢдля кал бࠢрування

3. Пот мࠢ вибер тࠢь ц лࠢь, яку потр бࠢно кал бࠢрувати. Для лࠢюстрац їࠢ використовується ц лࠢь для правого заднього 

колеса (правильно встановлена на правому задньому затискач  ࠢобода).

4. Планшет автоматично в дࠢобразить п дࠢготовку до кал бࠢрування. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб 

перем сࠢтити кал бࠢрувальну планку приблизно на 2,2 м безпосередньо перед рамою для регулювання 

розвал-сходження. Пот мࠢ встанов тࠢь затискач правого заднього колеса (об дࠢ

5. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , коли в дࠢстань буде налаштовано на потр бࠢний д аࠢпазон,  ࠢпланшет покаже, що в нࠢ 

готовий до подальших операц йࠢ.
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Рисунок 4-28 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги)

Machine Translated by Google



40

що ц лࠢ  ࠢзнаходяться в позиц їࠢ збору.

Рисунок 4-29 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 1

6. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб повернути кал бࠢрувальну шкалу так, щоб

7. Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, припин тࠢь обертати поперечину,  ࠢпланшет 

автоматично почне зб рࠢ даних.

Рисунок 4-30 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 2
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1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» > «Кал бࠢрування 

ц лࠢьового затискача колеса».

усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути «Повторно кал бࠢрувати» , щоб повторити кал бࠢрування.

вказує

Рисунок 4-31 Початок кал бࠢрування (використання кал бࠢрувальної смуги) 3

8. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

Рисунок 4-32 Екран результат вࠢ кал бࠢрування

2. Використовуйте транспортний зас бࠢ

� Кал бࠢрувати затискач колеса (затискач обода) та ц лࠢь за допомогою транспортного засобу

2. Вибер тࠢь кал бࠢрування ц лࠢьового положення затискача колеса — з транспортним засобом. Див. малюнок 4-26
Вибер тࠢь «Метод кал бࠢрування» для отримання детальної нࠢформац їࠢ.

Рисунок 4-27 Вибер тࠢь ц лࠢь для кал бࠢрування для отримання детальної нࠢформац їࠢ.
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3. Пот мࠢ вибер тࠢь ц лࠢь, яку потр бࠢно кал бࠢрувати. Для лࠢюстрац їࠢ використовується ц лࠢь для правого переднього 

колеса (правильно встановлена на правому передньому затискач  ࠢобода). Див.
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Рисунок 4-33 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 1

4. Як показано на екран ,ࠢ заїдьте на п дࠢйомник, посуньте кермо вперед, заблокуйте тримач керма за допомогою 

нࠢструмента, перевед тࠢь коробку передач у нейтральне положення та в дࠢпуст тࠢь стоянкове гальмо. Пот мࠢ встанов тࠢь 

затискач правого переднього колеса на праве переднє колесо та п дࠢн мࠢ тࠢь передню в сࠢь.

5. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб продовжити. Дотримуйтесь нࠢструкц йࠢ на екран ,ࠢ щоб налаштувати розвал-сходження.

Рисунок 4-34 П дࠢготовка до кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

6. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ , коли в дࠢстань буде налаштовано на потр бࠢний д аࠢпазон,  ࠢпланшет покаже, що в нࠢ готовий до 

подальших операц йࠢ.

Розм сࠢт тࠢь раму приблизно за 2,2 м в дࠢ центру переднього колеса та переконайтеся, що центри рами та 

транспортного засобу вир вࠢнян .ࠢ Пот мࠢ натисн тࠢь кнопки ВГОРУ та ВНИЗ на задн йࠢ частин  ࠢрами, щоб в дࠢрегулювати 

висоту поперечини так, щоб поперечина була приблизно на т йࠢ сам йࠢ висот ,ࠢ що й центр переднього колеса.
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8. Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, припин тࠢь обертати

7. Поверн тࠢь кол щࠢатко, як показано на екран .ࠢ

Рисунок 4-35 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

Рисунок 4-36 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 1

колесо,  ࠢпланшет автоматично почне збирати дан .ࠢ
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Програмне забезпечення пропонує три види метод вࠢ перев рࠢки точност :ࠢ перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача за допомогою 

кал бࠢрувальної планки, перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача за допомогою транспортного засобу та швидка перев рࠢка точност .ࠢ

Рисунок 4-38 Екран результат вࠢ кал бࠢрування (використовуйте транспортний зас бࠢ)

вказує на 

усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути «Повторно кал бࠢрувати» , щоб повторити кал бࠢрування.

Рисунок 4-37 Початок кал бࠢрування (використання транспортного засобу) 2

9. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

1. Елайнер зазнав сильного з тࠢкнення.

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача рекомендується, коли:

2. Перев рࠢка точност  ࠢне проводилася б лࠢьше шести м сࠢяц вࠢ.
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4.5.1.3 Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача
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2. Вибер тࠢь «Перев рࠢка точност  ࠢ– за допомогою кал бࠢрувальної смуги».

� Для перев рࠢки точност  ࠢза допомогою кал бࠢрувальної планки

1. Використовуйте кал бࠢрувальну смугу

Перев рࠢку точност  ࠢможна виконати за допомогою кал бࠢрувальної планки, що дозволяє точно та над йࠢно перев рࠢити 

загальну точн сࠢть вим рࠢювальної системи (що включає камери, затискач  ࠢдля обода та м шࠢен )ࠢ.

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача.

3. Зг дࠢно з нࠢструкц яࠢми на екран ,ࠢ перем сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно на 2,2 м безпосередньо перед 

рамою для розвалу-сходження кол сࠢ. Встанов тࠢь затискач  ࠢпередн хࠢ кол сࠢ (затискач  ࠢобода) та м шࠢен  ࠢна 

кал бࠢрувальну планку, вир вࠢняйте ф кࠢсуючий штифт з ф кࠢсуючим отвором та затягн тࠢь гайку.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

4. Натисн тࠢь «Дал »ࠢ. Висота поперечної планки буде налаштована автоматично,  ࠢсистема перейде до наступного 

екрана. Як показано в нࠢструкц їࠢ на екран ,ࠢ перем сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну смугу так, щоб значення «Зсув», «L-

в дࠢстань» та «Р зࠢниця в дࠢстаней» в дࠢображалися зеленим кольором.
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Рисунок 4-39 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 1
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5. Пот мࠢ натисн тࠢь «Дал »ࠢ , щоб перейти на наступний екран. Повертайте кал бࠢрувальну шкалу в дࠢпов дࠢно до 

п дࠢказок на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати дан .ࠢ Коли стр лࠢки та зазначен  ࠢзображення блок вࠢ стануть зеленими, 

припин тࠢь обертати кал бࠢрувальну шкалу.

Рисунок 4-40 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 2

Рисунок 4-41 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 3
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6. Пот мࠢ розм сࠢт тࠢь кал бࠢрувальну планку приблизно на 5,4 м перед рамою для регулювання розвал-сходження 

кол сࠢ  ࠢвиконайте кроки кал бࠢрування, як показано в нࠢструкц яࠢх на екран ,ࠢ щоб з бࠢрати в дࠢпов дࠢн  ࠢдан .ࠢ

Рисунок 4-42 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 4

Рисунок 4-43 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 5
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усп шࠢне кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути ESC , щоб вийти з функц їࠢ; тод  ࠢяк вказує на невдале 

кал бࠢрування,  ࠢви можете натиснути Перев рࠢити ще раз, щоб повторити кал бࠢрування.

7. П сࠢля збору даних з’явиться екран результат вࠢ кал бࠢрування.

Рисунок 4-44 Перев рࠢка точност  ࠢ(використання кал бࠢрувальної смуги) 6

вказує

2. Використовуйте транспортний зас бࠢ

Перев рࠢку точност  ࠢможна виконати на транспортному засоб ,ࠢ що дозволяє перев рࠢити загальну точн сࠢть вим рࠢювальної 

системи (що включає камери, затискач  ࠢдля обод вࠢ та м шࠢен )ࠢ без використання кал бࠢрувальної планки. Оск лࠢьки на 

точн сࠢть перев рࠢки впливає стан транспортного засобу, для ц єࠢї перев рࠢки рекомендується використовувати справний 

спортивний автомоб лࠢь.

Рисунок 4-45 Екран результат вࠢ перев рࠢки точностࠢ

2. Вибер тࠢь «Перев рࠢка точност  ࠢ— з транспортним засобом».

Перев рࠢка точност  ࠢвир вࠢнювача.

1. Натисн тࠢь «Техн чࠢне обслуговування та серв сࠢ», а пот мࠢ вибер тࠢь «Кал бࠢрування та перев рࠢка» >

� Виконати перев рࠢку точност  ࠢза допомогою транспортного засобу
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