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Znaki towarowe

Autel® i MaxiSys® sg znakami towarowymi Autel Intelligent Technology Corp., Ltd., zarejestrowanymi w
Chinach, Stanach Zjednoczonych i innych krajach. Wszystkie pozostate znaki sg znakami towarowymi lub

zastrzezonymi znakami towarowymi ich odpowiednich wiascicieli.
Informacje o prawach autorskich

Zadna cze$¢ niniejszej instrukcji nie moze by¢ powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania ani przesytana w
jakiejkolwiek formie lub za pomocg jakichkolwiek Srodkéw elektronicznych, mechanicznych, kserograficznych, nagrywajacych lub innych,

bez uprzedniej pisemnej zgody firmy Autel.

Zrzeczenie sie gwarangji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Wszystkie informacje, specyfikacje i ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji oparte sg na najnowszych

informacjach dostepnych w momencie druku.

Autel zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dowolnym momencie i bez uprzedzenia. Informacje w
Niniejsza instrukcja zostata starannie sprawdzona pod katem doktadnosci. Nie udziela sie zadnej gwarancji

kompletnosci ani poprawnosci jej tresci, w tym, miedzy innymi, specyfikacji, funkgji i ilustracji.

Firma Autel nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody bezposrednie, szczegélne, przypadkowe lub
posrednie ani za jakiekolwiek szkody ekonomiczne (w tym utrate zyskéw) bedace wynikiem korzystania z tego
sprzetu.

0 WAZNY

Przed przystgpieniem do obstugi lub konserwacji urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje, zwracajac

szczegélng uwage na ostrzezenia i $rodki ostroznosci dotyczgce bezpieczenstwa.

W celu uzyskania ustug i wsparcia

@ pro.autel.com
Web
www.autel.com
)
m 1-855-288-3587 (Ameryka Pétnocna)

+86 (0755) 8614-7779 (Chiny)
E support@autel.com

W przypadku checi uzyskania pomocy technicznej na pozostatych rynkach nalezy zapoznac sie z sekcjg Pomoc techniczna w niniejszym

podreczniku.


http://www.autel.com/
http://pro.autel.com/
mailto:support@autel.com

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Dla Twojego bezpieczenistwa i bezpieczeristwa innych, a takze aby zapobiec uszkodzeniu sprzetu i pojazdéw, w ktérych sprzet jest
uzywany, wazne jest, aby wszystkie osoby obstugujgce sprzet lub majace z nim styczno$¢ przeczytaty i zrozumiaty instrukcje

bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukgji.

Do serwisowania pojazdéw wymagane sg liczne procedury, techniki, narzedzia i czesci, a takze umiejetnosci osoby wykonujacej te
czynnosci. Ze wzgledu na ogromna liczbe zastosowan testowych i réznorodno$¢ produktéw, ktére mozna testowac za pomocg tego
sprzetu, nie jestesmy w stanie przewidzie¢ ani udzieli¢ porad lub komunikatéw dotyczacych bezpieczerstwa w kazdej sytuacji.
Obowigzkiem technika samochodowego jest znajomos¢ testowanego systemu. Kluczowe jest stosowanie wtasciwych metod
serwisowych i procedur testowych. Testy nalezy przeprowadza¢ w odpowiedni i akceptowalny sposéb, ktéry nie zagraza bezpieczerstwu

uzytkownika, os6b w miejscu pracy, uzywanego urzadzenia ani testowanego pojazdu.

Przed uzyciem urzadzenia nalezy zawsze zapoznac sie z informacjami dotyczgcymi bezpieczeristwa i odpowiednimi procedurami
testowymi dostarczonymi przez producenta testowanego pojazdu lub urzadzenia. Uzywaj urzadzenia wytgcznie zgodnie z opisem w
niniejszej instrukcji. Upewnij sig, ze przeczytates, zrozumiates i przestrzegasz wszystkich informacji i instrukcji dotyczacych

bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji.

Komunikaty dotyczace bezpieczerstwa

Aby zapobiec obrazeniom ciata i uszkodzeniom sprzetu, udostepniane sa komunikaty dotyczace bezpieczeristwa.

Wszystkie komunikaty dotyczace bezpieczenistwa rozpoczynajg sie stowem sygnatowym wskazujagcym poziom zagrozenia.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza sytuacje bezposrednio niebezpieczng, ktdra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

A OSTRZEZENIE

Oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli sie jej nie uniknie, moze spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia

operatora lub 0séb postronnych.

Instrukcje bezpieczenstwa

Niniejsze komunikaty dotyczace bezpieczeristwa dotyczg sytuacji, o ktérych firma Autel wiedziata w momencie publikacji.
Firma Autel nie jest w stanie poznac, oceni¢ ani doradzi¢ w zakresie wszystkich mozliwych zagrozen. Uzytkownik musi mie¢ pewnos¢,

ze zaden napotkany stan lub procedura serwisowa nie zagraza jego bezpieczeristwu osobistemu.



A NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas pracy silnika nalezy zapewni¢ DOBRA WENTYLACJE w miejscu serwisowania lub podtgczy¢ do uktadu wydechowego

silnika system odprowadzania spalin. Silniki wytwarzaja tlenek wegla, bezwonny, trujacy gaz, ktéry wydtuza czas reakgji i

moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub utraty zycia.

& Nie zaleca sie uzywania stuchawek przy wysokiej gto$nosci

Stuchanie muzyki przy duzej gtosnosci przez diuzszy czas moze spowodowac utrate stuchu.

A Ostrzezenia dotyczace bezpieczeristwa

Zawsze przeprowadzaj testy samochodowe w bezpiecznym $rodowisku.

Nalezy nosi¢ okulary ochronne zgodne z normami ANSL

Trzymaj odziez, wtosy, rece, narzedzia, sprzet testowy itp. z dala od wszelkich ruchomych lub gorgcych przedmiotéw.
czesci silnika.

Uzywaj pojazdu w dobrze wentylowanym miejscu pracy, poniewaz spaliny sg trujace.

Ustaw skrzynie biegéw w pozycji PARK (w przypadku automatycznej skrzyni biegéw) lub NEUTRAL (w przypadku manualnej skrzyni biegéw) .
skrzyni biegéw) i upewnij sig, ze hamulec postojowy jest zaciggniety.

Podtéz klocki przed kota napedowe i nigdy nie zostawiaj pojazdu bez nadzoru, gdy
testowanie.

Zachowaj szczegdlng ostroznosc¢ podczas pracy przy cewce zaptonowej, kopule rozdzielacza zaptonu, przewodach

zaptonowych i $wiecach zaptonowych. Elementy te wytwarzaja niebezpieczne napiecie podczas pracy silnika.

Trzymaj w poblizu gasnice nadajacg sie do gaszenia pozaréw benzyny, substancji chemicznych i urzgdzen elektrycznych.

Nie podtaczaj ani nie odtaczaj zadnego sprzetu testowego, gdy zapton jest wigczony lub silnik pracuje.

Utrzymuj sprzet testowy w stanie suchym, czystym, wolnym od oleju, wody i smaru. W razie potrzeby czy$¢ zewnetrzng
powierzchnie sprzetu tagodnym detergentem i czystg $ciereczka.

Nie nalezy jednoczesnie prowadzi¢ pojazdu i obstugiwac sprzetu testowego. Kazde rozproszenie uwagi moze spowodowac
wypadek.

Nalezy zapoznac sie z instrukcjg serwisowg pojazdu, ktéry jest serwisowany, i przestrzega¢ wszystkich procedur
diagnostycznych oraz srodkéw ostroznosci. Nieprzestrzeganie tych zasad moze spowodowac obrazenia ciata lub
uszkodzenie sprzetu diagnostycznego.

Aby unikng¢ uszkodzenia sprzetu testowego lub wygenerowania fatszywych danych, nalezy upewnic sie, ze akumulator
pojazdu jest w petni natadowany, a potgczenie z DLC pojazdu jest czyste i

bezpieczny.

Nie umieszczaj sprzetu testowego na rozdzielaczu pojazdu. Silne zaktécenia elektromagnetyczne mogg uszkodzi¢ sprzet.



PROMIENIOWANIE LASEROWE

Nigdy nie kieruj wigzki lasera w strone ludzi, zwtaszcza w strone ich twarzy i oczu.

LASER

2

Termin ,sprzet laserowy” odnosi sie do urzadzen, systeméw lub stanowisk testowych generujgcych, transmitujgcych lub wykorzystujgcych

promieniowanie laserowe.

Klasa urzadzenia laserowego okresla poziom potencjalnego zagrozenia zwigzanego z dostepnym promieniowaniem laserowym. W

przypadku urzadzen laserowych klasy 2 dostepne promieniowanie laserowe miesci sie w zakresie widzialnym (od 400 nm do 700 nm).

Powieki zapewniajg wystarczajacg ochrone przed przypadkowym, krétkotrwatym kontaktem oczu z promieniowaniem laserowym.
Urzadzenia laserowe klasy 2 moga by¢ zatem uzywane bez dodatkowych $rodkéw ostroznosci, jesli uzytkownik z pewnoscig nie musi

celowo patrze¢ w laser przez dtuzszy czas (>0,25 s) ani wielokrotnie patrze¢ w laser lub bezposrednio odbite promieniowanie laserowe.

A OSTRZEZENIE

Przyjmowanie lekéw lub spozywanie alkoholu spowalnia odruchowe dziatanie powiek.
Wigze sig to ze szczegdlnym ryzykiem. Zaleca sie noszenie okularéw ochronnych z ochrong laserowg o poziomie R1 dla wszystkich oséb

bedacych pod wptywem lekéw.

Osoby, ktére nie zostaty przeszkolone w zakresie pracy ze sprzetem laserowym i zagrozen zwigzanych z promieniowaniem laserowym,
nie mogg przebywac na stanowiskach pracy, na ktérych wykonywane s prace z uzyciem wigzek laserowych lub urzadzer emitujgcych

promieniowanie laserowe.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma obowigzek umiesci¢ na stanowisku pomiarowym w widocznym miejscu na wysokosci oczu tabliczke ostrzegawczg
,Ostrzezenie przed wiazka laserowg”.
Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w zrédto lasera.  Operator

musi przestrzegac przeznaczenia urzadzenia.




PROMIENIOWANIE PODCZERWONE

Wewnatrz znajduje sie urzadzenie na podczerwien. Unika¢ bezposredniego kontaktu z oczami.
Goraca powierzchnia. Unika¢ bezposredniego kontaktu.
Srodki bezpieczenstwa:

Operator powinien umiescic¢ ostrzezenie ,Ostrzezenie przed promieniowaniem podczerwonym” na wysokosci oczu i
W sposéb widoczny na stanowisku pomiarowym.
Nie nalezy patrze¢ bezposrednio w zrédto

promieniowania podczerwonego.  Operator musi przestrzegac przeznaczenia produktu.

NOSIC OBUWIE OCHRONNE

Nalezy nosi¢ obuwie ochronne.

Podczas wykonywania prac, w ktérych istnieje ryzyko urazu stép, nalezy poinformowac o koniecznosci noszenia obuwia
ochronnego. Urazy stép moga by¢ spowodowane na przyktad upadkiem lub spadnieciem narzedzi lub przedmiotéw

roboczych, przytrzasnigciem stopy, wbiciem gwozdzi lub wiéréw metalowych w podeszwy itp.

Srodki bezpieczenstwa:

Operator ma obowigzek umiesci¢ na stanowisku pomiarowym na wysoko$ci oczu w miejscu wyraznie widocznym

znak nakazujacy noszenie obuwia ochronnego.

Operatorzy powinni zawsze nosi¢ zalecane obuwie ochronne.



ZAWARTOSC
1 KORZYSTANIE Z TEGO PODRECZNIKA 1
1.1 KONWENCJE 1
1.1.1 Pogrubiony tekst 1
1.1.2 Notatki i wazne wiadomosci 1
1.1.3 Hipertacza 2
1.1.4 Ilustracje 2
1.1.5 Procedury 2
2 WSTEP OGOLNY. 3
2.1 INSTRUKCJE BEZPIECZENISTWA I SRODKI OSTROZNOSCI 3
2.2 OPIS PRODUKTU 3
2.2 Rama do ustawiania geometrii kot 3
3 AKCESORIA WSTEP 10
31 AKCESORIA STANDARDOWE
31 Zacisk kota (zacisk obreczy) 12
3.1.2 Zacisk kota (zacisk opony) 13
313 Cel 15
314 D2wignia nacisku na pedat hamulca 16
315 Stojak na kierownice 16
3.1.6 Klin pod kota 17
3.1.7 Przewdd zasilajgcy zewnetrzny 12 V/24 V. 18
32 WYMAGANE AKCESORIA (NIE DOEACZONE).....coireiieerreneeieenienieenieeeeeee e seeseeeenenees 18
3.2.1 Pasek kalibracyjny 18
322 MaxiAlign IWA500 19
4 USTAWIENIA GEOMETRYCZNE KOk 24
4.1 USTAWIENIA WSPOLNE 25
4141 Ustawienia jednostki 25
412 Ustawienia graficznego wy$wietlania wynikéw 26

My



413 Wybierz typ zacisku ... .26
4.1.4 Podtacz urzadzenie do pomiaru bieznika 27
4.1.5 Wybierz urzadzenie do pomiaru ci$nienia w oponach....... 28
4.1.6 Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci 28
4.1.7 Narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Mercedesa. 29
4.1.8 Ustawienia sygnatu dzwiekowego 32

4.2 POLACZENIE RAMY DO USTAWIANIA GEOMETRII KOt 32

4.3 KONFIGURACJA SIECI 32

4.4 AKTUALIZACA ........ 32

4.5 KONSERWACJA T SERWIS ...ttt sttt ettt sbe b nnes 33
4.5.1 Kalibracja i kontrola.. 34
452 Raport z kalibragji .......... 56
453 Interwat kontroli doKtadNOSCi.......cueuevevrurieieieicecicciccce e 56
454 Interwat czyszczenia celu ......... 57

46 USTAWIENIA OPROGRAMOWANIA DO USTAWIANIA GEOMETRII KOk 57
4.6.1 Kontrola pojazdu..... 58
4.6.2 PrzygOtOWANIE POMIAIU ...ucvverveerveresereessesssesesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsanns 59
4.6.3 Wyniki pomiaréw. 60
4.6.4 Raport z przegladu..... 62
4.6.5 Zarzadzanie niestandardowymi specyfikacjami........... 62
4.6.6 Przywré¢ ustawienia domysline........ 63

FUNKCJA GEOMETRIT KOt 66

5.1 DANE TECHNICZNE ....66

5.2 SRODKI OSTROZNOSCI PODCZAS UZYCIA 67

53 PRZED USTAWIENIEM GEOMETRII KOk 67
5.3.1 Prace PrZYQOtOWAWEZE ......veervveeevessesssarssssnssssessssesssssssssssesssssesssssssssssesssssesssssenes 67
5.3.2 Wybor funkgji 68
533 Informacje o pojezdzie — identyfikacja 70

VII



5.3.4 Dostosowywanie parametréw 75

5.4 PROCEDURY USTAWIANIA GEOMETRYCZNOSCI KOt 79
5.4.1 Kontrola pojazdu 79
5.4.2 Prace przygotowawcze 85
5.4.3 Odszkodowanie 93
5.4.4 Pomiar kata pochylenia watu/SAI/IA 99
5.4.5 Wynik pomiaru 100
5.4.6 Przewodnik po wyréwnaniu 113
5.4.7 Diagnostyka po korekcji zbieznosci 119
>4.8 Raporty 121

5.5 SEOWNIK 134
5.5.1 0% geometrii 134
5.5.2 Kat ciagu 135
5.5.3 Nastepnie 135
5.5.4 Catkowity palec u nogi 136
5.5.5 Wygiecie 136
5.5.6 Koto przednie 137
5.5.7 Pochylenie osi skretu (SAI) 138
5.5.8 Kat zawarty (IA) 139
5.5.9 Wychodzenie z zakretéw 139
5.5.10 Maksymalny kat skretu 140
5.5.11 Wysokos¢ jazdy 141
5.5.12 Kat odchylenia 142
5.5.13 Koto prosto przed siebie 142
5.5.14 Warto$¢ symetryczna 142
5.5.15 Srednica walcowania 143

6 KONSERWACJA T SERWIS 144
6.1 INSTRUKCJA KONSERWAC]I 144

VIII



6.1.1

6.1.2

6.2

6.2.1

6.2.2

6.2.3

6.2.4

6.2.5

6.2.6

7 INFORMACJE O ZGODNOSCI

8 GWARANCJA

8.1

PROCEDURY SERWISOWE

OGRANICZONA ROCZNA GWARANCJA

Konserwacja ramy i geometrii kot

Utrzymanie celu....

Samokontrola

Obstuga posprzedazowa

Wymiana czesci

Wsparcie techniczne....

Serwis naprawczy.

Inne ustugi

153
156

..156




Korzystanie z tego podrecznika

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczace uzytkowania urzadzenia.

Niektére ilustracje przedstawione w niniejszej instrukcji mogg zawiera¢ moduly i wyposazenie opcjonalne, ktére nie
sg zawarte w Panstwa systemie. Aby uzyskac informacje o dostepnosci innych modutéw oraz opcjonalnych narzedzi

lub akcesoriéw, prosimy o kontakt z przedstawicielem handlowym.

1.1 Konwencje

Stosowane sg nastepujgce konwencje:
1.1.1 Pogrubiony tekst
Pogrubiony tekst stuzy do wyréznienia elementéw mozliwych do wyboru, takich jak przyciski i opcje menu.
Przykfad:
Kliknij OK.
1.1.2 Uwagi i wazne komunikaty

1.1.2.1 Uwagi

UWAGA zawiera przydatne informacje , takie jak dodatkowe wyjasnienia, wskazéwki i komentarze.

Przyktad:

@ NOTATKA

Nowe akumulatory osiggaja petna pojemnos¢ po okoto 3-5 cyklach tadowania i roztadowywania.

1.1.2.2 Wazne

WAZNE oznacza sytuacje, ktéra, jesli sig jej nie uniknie, moze spowodowa¢ uszkodzenie tabletu lub pojazdu.

Przykfad:

0 WAZNY

Trzymaj kabel z dala od Zrédet ciepta, oleju, ostrych krawedzi i ruchomych czesci. Uszkodzone kable nalezy natychmiast

wymienic.




1.1.3 Hipertacza

Hipertacza sg dostepne w dokumentach elektronicznych. Niebieska kursywa oznacza hipertacze, ktére
mozna wybra¢; niebieski podkreslony tekst oznacza tacze do strony internetowej lub adres e-mail.

1.1.4 Ilustracje

Poniewaz ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter przyktadowy, rzeczywisty ekran testowy moze
sie rézni¢ w zaleznosci od testowanego pojazdu. Zwré¢ uwage na tytuty menu i instrukcje wyswietlane na ekranie,

aby dokona¢ prawidtowego wyboru opcji.

Ilustracje opieraja sie na domysinych ustawieniach geometrii két. Ustawienia te mozna zmieni¢ w
zalezno$ci od potrzeb i sytuacji. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekcji Ustawienia geometrii kot .

Ilustracje w niniejszej instrukcji dotyczace zaciskéw dotyczg zastosowania zaciskéw obreczowych.
Poniewaz procedury kalibracji zaciskéw na obrecze i zaciskéw na opony sg zasadniczo takie same, w
niniejszej instrukgji nie zilustrowano procedur kalibracji zaciskéw na opony.

1.1.5 Procedury

Ikona strzatki oznacza procedure.
Przyktad:
Aby zamontowac depresator pedatu hamulca
1. Wciénij pedat hamulca w mocowanie pedatu hamulca.

2. Naci$nij mocno i wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania, aby uzyska¢
haki wbite w siedzenie, blokujgce pedat hamulca.
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2 Wprowadzenie ogdlne

Autel IWA500 to inteligentny system do ustawiania geometrii két sterowany tabletem. Optymalizuje caty proces, w tym
automatyczna identyfikacje pojazdu, konfiguracje i regulacje z przewodnikiem.

i raportowanie koricowe, przy wsparciu bazy danych pojazdéw Autel i specyfikacji producenta oryginalnego sprzetu
(OE).

2.1 Instrukcje i Srodki ostroznosci dotyczace bezpieczenstwa

1. Sprawd?z zasilanie i upewnij sig, ze napiecie zasilania jest stabilne i

prawidtowo uziemione.
2. Ostroznie utéz przewdd, aby sie nie zaplatat ani nie zaczepit.
3. Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia pradem, nie nalezy uzywac urzadzenia na deszczu lub mokrym podtozu.
4. Nie nalezy uzywac ani przechowywac sprzetu w miejscach o duzym zadymieniu, zapyleniu i mgle.

5. Po przesunigciu ramki regulacji zbieznosci két do zadanej pozycji, obré¢ regulowane nézki zgodnie z ruchem

wskazéwek zegara, aby zapobiec przesuwaniu sie ramki regulacji zbieznosci két.

6. Unikaj uzywania ramy do ustawiania geometrii két w Srodowiskach o silnych wibracjach lub

silny wiatr, gdyz niestabilno$¢ ramy moze skutkowa¢ niedoktadnymi wynikami pomiaréw.

7. Przeczytaj i zastosuj sie do wszystkich ostrzezen i etykiet umieszczonych na ramie ustawienia két.

i innych narzedzi. Niewtasciwe uzycie moze spowodowac obrazenia ciata i skréci¢ zywotnos¢ ramy.

8. Aby korzystac z ramki do ustawiania geometrii két, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w niniejszej instrukgji.
inne narzedzia.

2.2 Opis produktu

2.2.1 Rama do pomiaru geometrii k6t

Rama do ustawiania geometrii kot IWA500 jest dostarczana w ptaskim opakowaniu, sktadajagcym sie z czterech gtéwnych
elementéw: podstawy, stojaka, belki poprzecznej i uchwytu na tablet. W zestawie znajduja sie réwniez standardowe

akcesoria. Aby prawidtowo zamontowac rame, zapoznaj sie z instrukcjg w skréconej instrukcji obstugi.
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Rysunek 2-1 Rama do pomiaru geometrii kot AUTEL-CSCW500

(@) NoTATKA

Czysta i réwna powierzchnia o dtugosci 4 m/13,2 stopy i szerokosci 5,33 m/17,5 stopy jest
niezbedne do umieszczenia ramki do pomiaru zbieznosci két.
Do wykonania catosci potrzebny jest obszar o dtugosci 10 m/32,8 stopy i szerokosci 5 m/16,4 stopy

funkcja ustawiania geometrii két.

Tabela 2-1 Specyfikacje ramy do ustawiania geometrii kot

Przedmiot Op|s

Model AUTEL-CSCW500

Moc znamionowa 260 W

Zasilacz 100-264V, 50/60 Hz

Aktualny 5 A maks.

Wymiary ramy 2671,60 x 1016,74 x 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72
(Gt. x Szer. x Wys.) cala)

Zakres wysokos$ci ramy 1456-2406 mm (57,32-94,72 cala)

Zakres wysokosci poprzeczki 300-2200 mm (11,81-86,61 cala)




Przedmiot Opis

Dtugos¢ poprzeczki 2671,60 mm (105,18 cala)
Numery kamer 5

Pojedynczy piksel aparatu 3072*2048

Temperatura pracy -10-50 °C (14-122 °F)
Temperatura przechowywania -20-60 °C (-4 °F-140 °F)
Kompatybilny tablet MaxiAlign IWA500

Tabela 2-2 Wyjasnienia symboli na ramce pomiaru geometrii kot

Symbol Nazwa Wyjasnienie

UpP

Q WGORE Nacisnij, aby podnies¢ poprzeczke.
DOWN

O W DO Nacisnij, aby obnizy¢ poprzeczke.

EMERGENCY
STOP

STOP AWARYJNY Nacisnij w nagtym wypadku.

% Interfejs USB Do podtaczenia przewodu USB.

H D_ml Interfejs HDMI Do podtaczenia przewodu HDML.




Nazwa Wyjasnienie

OSTROZNOSC Znak ostrzegawczy.

Urzadzenie na podczerwien

wewnatrz. Unikac kontaktu z oczami Znak ostrzegawczy.

narazenie.

Gorgca powierzchnia. Unikac

Znak ostrzegawczy.
kontakt. 9 ¥

Chroni¢ przed woda Znak ostrzegawczy.

Chronic przed $wiattem stonecznym.|Znak ostrzegawczy.

Kruchy Znak ostrzegawczy.

Chroni¢ przed tluszczem Znak ostrzegawczy.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Komponenty ramy

Tabela 2-3 Elementy ramy do ustawiania geometrii k6t

’ Opis
Ilustracja nazwy komponentu
Stuzy jako stajnia i
solidna podstawa, dzieki ktérej rama do
Opierac pomiaru zbieznosci kot moze by¢ fatwo
przesuwana, gdy zajdzie taka potrzeba.
Podstawka Umozliwia montaz poprzeczki.
[ L ]
[} Py — K]
& Sktada sig z trzech sekgji: lewej
3 ) ) P .
Poprzeczka Ramie, tacznik ramienia i prawe ramie.
T Zestaw kamery jest przymocowany.
do poprzeczki.
Uchwyt na tablet i ﬁ Umozliwia trzymanie tabletu podczas
regulacji geometrii két.
iy al




2.2.1.2 Nézki regulowane

Cztery regulowane nézki znajduja sie pod ramg do ustawiania geometrii két. Aby rama byta stabilna i nie

przesuwata sie, nalezy obracac je zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Rysunek 2-2 Regulowane nézki

2.2.1.3 Przyciski sterujace

Dostepne sg trzy przyciski sterujgce: ZATRZYMANIE AWARYJNE, GORA i DOL. Przycisk ZATRZYMANIA AWARYJNEGO
zatrzymuje podnoszenie lub opuszczanie poprzeczki w sytuacji awaryjnej; przycisk GORA podnosi poprzeczke;
przycisk DOk opuszcza poprzeczke.

©

Rysunek 2-3 Przyciski sterujgce

1. Przycisk STOPU AWARYJNEGO
2. Przycisk W GORE
3. Przycisk W DO

2.2.1.4 Zestaw kamer

Na belce poprzecznej zamontowano jedng prawg i jedng lewg kamere. Zestaw kamer jest niezbednym elementem

podczas ustawiania geometrii két.



@ NOTATKA

Patrzac na przéd ramki pomiaru zbieznosci két, lewa kamera znajduje sie po lewej stronie, a prawa

kamera po prawej stronie.

Prawa jednostka kamery

Prawa kamera, sktadajaca sie z trzech kamer, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

(o]

o]

Rysunek 2-4 Prawa kamera AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB
2. Port zasilania

Lewa jednostka kamery

Lewa jednostka kamery, sktadajaca sie z dwoch kamer, stuzy do identyfikacji wyznaczonego celu.

Rysunek 2-5 Lewy modut kamery AUTEL-CSC0500/18

1. Port USB

2. Port zasilania



-
3 Akcesoria Wprowadzenie

3.1 Akcesoria standardowe

Tabela 3-1 Akcesoria standardowe w wersji z zaciskiem kota (zaciskiem obreczy)

Nazwa Model Tloé¢
AUTEL-CSC0500/19/LF
AUTEL-CSC0500/19/RF
Zacisk kota (zacisk obreczy) 4 szt.
AUTEL-CSC0500/19/LR
AUTEL-CSC0500/19/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR
Depresor pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26 1 szt.
Uchwyt na kierownice AUTEL-CSC0500/27 —
Narzedzie do stojaka
Klin pod kota N dotyzy 2 szt.
Przewdd zasilajgcy 12/24 V Nie dotycay 1 szt.
Przewdd zasilajgcy AC Nie dotyay 1 szt.
Sruba (M5 x 20) N dotycry 5 szt.
Sruba (M4 x10) Nie dotyczy 3 szt.; zapasowe
Klucz imbusowy L (2,5 mm) Nie dotyczy 1 szt.




Nazwa Model Iloé¢
Klucz imbusowy L (4 mm) Nie dotyczy 1 szt.
Pokrowiec na sprzet N dotyzy 1 szt.

Tabela 3-2 Standardowe akcesoria w wersji z zaciskiem kota (zaciskiem opony)

Nazwa Model Tlog¢

AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSC0500/17/RF
Zacisk kota (zacisk opony) 4 szt.
AUTEL-CSC0500/17/LR

AUTEL-CSC0500/17/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Cel 4 szt.
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Depresor pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26 1 szt.

Uchwyt na kierownice

AUTEL-CSC0500/27 1 szt.
Narzedzie do stojaka
Klin pod kota Nie donyay 2 szt.
Przewdd zasilajgcy 12/24 V Nie dotyay 1 szt.
Przewdd zasilajgcy AC Niedoryczy 1 szt.
Sruba (M5 x 20) Nedoy 5 szt.
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Nazwa Model Tlosé

$ruba (M4 x10) Nie dotyezy 3 szt.; zapasowe
Klucz imbusowy L (2,5 mm) Nie doryczy 1 szt.

Klucz imbusowy L (4 mm) e doryczy 1 szt.
Pokrowiec na sprzet Niedotycay 1 szt.

3.1.1 Zacisk kota (zacisk obreczy)

Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19 montuje sie na kole pojazdu w celu zabezpieczenia wyznaczonego

<) I
~3HS)

§

Rysunek 3-1 Zacisk kota (zacisk obreczy) AUTEL-CSC0500/19

celu AUTEL-CSC0500/16 w celu wykrycia go przez zestaw kamer.

1. Otwoér na 0$ mocujacg — do wiozenia osi mocujacej tarcze.
2. Sruba dociskowa — stuzy do dokrecania wiozonej osi mocujacej tarcze.
3. Gatka blokujgca — do dokrecania zacisku kota (zacisku obreczy) na kole.

4. Gniazda zapadkowe — do wstawiania zapadek w odpowiednie pozycje w zaleznosci od kota
$rednica.

5. Zapadki — stuza do mocowania zacisku kota (zacisku obreczy) do kota.



3.1.2 Zacisk kota (zacisk opony)

Zestaw zawiera cztery zaciski do két (zaciski do opon), po jednym do zamontowania na kazdej oponie pojazdu.
Kazdy zacisk posiada trzy biegi, co pozwala na montaz opon o réznych $rednicach. Zakres $rednic opon dla

kazdego biegu jest nastepujacy:
Pierwszy bieg: 19-27 cali
Drugi bieg: 24-32 cale

Trzeci bieg: 30-37 cali

Rysunek 3-2 Zacisk kota (zacisk opony) AUTEL-CSC0500/17

1. Przycisk sterujgcy
2. Grupa
3. Szczelina zapadki
4. Uchwyt do ciggniecia
5. Uchwyt do podnoszenia
6. Uchwyt blokujacy
7. Mocowanie szczeliny osi
8. Gatka blokujaca

Montaz zacisku kota (zacisku opony)

1. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i naciénij przycisk sterujgcy (1) znajdujacy sie na gniezdzie zapadki (3).

2. Wtz pasujaca zapadke do gniazda zapadki.

@ UWAGA

Nalezy pamietac o tym, aby najpierw zamontowac¢ zapadke z uchwytem pociggowym i umiescic¢ jg w gniezdzie zapadki znajdujacym sie

najblizej uchwytu podnoszacego, a nastgpnie w ten sam sposéb zamontowac pozostate dwie zapadki.
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3. Gdy zapadka zostanie catkowicie wsunieta w gniazdo zapadki, zwolnij przycisk sterujacy —

zapadka jest dobrze zamontowana.

4. Po prawidtowym zamontowaniu wszystkich trzech zapadek nalezy wyregulowa¢ przetozenie zgodnie z opona.
$rednica.

5. Naciénij przycisk sterujacy i pociggnij zapadki w gére lub w dét, aby wyregulowac¢ bieg.

6. Gdy ustyszysz ,klik", oznacza to, ze przetozenie zostato pomysinie wyregulowane.
Nastepnie zwolnij przycisk sterujacy.

@ uwaca:

Po wyregulowaniu przetozenia, jesli nie wyswietla sie zaden numer, oznacza to, ze wigczony jest pierwszy bieg i mozna
jedynie pociggna¢ zapadki; jesli wyswietla si¢ numer 2, oznacza to, ze wigczony jest drugi bieg; jesli wyswietla sie
numer 3, oznacza to, ze wigczony jest trzeci bieg. Upewnij sie, ze trzy zapadki sa na tym samym biegu. Zamontuj

pozostate trzy zaciski opon zgodnie z powyzszym opisem.

Aby zainstalowac cel

1. Po ztozeniu zacisku na koto (zacisku na opone) wyjmij tarcze odpowiadajacg zaciskowi na opone.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i zwolnij pokretto blokujace (8).

3. Whoz kotek ustalajacy potozenie tarczy do odpowiedniego otworu montazowego, tak aby tarcze mozna byto

wiozy¢ do gniazda osi mocujacej (7).

4. Po prawidtowym wsunieciu tarczy dokre¢ pokretto blokujgce.

@ uwaca:

Zacisk kota (zacisk opony) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad, lewa tylna tarcza powinna by¢ zamontowana

na zacisku lewego tylnego kota (zacisku opony).

Montaz zacisku kota (zacisku opony) na oponie

1. Przed zatozeniem zacisku na koto (zacisku na opone) nalezy upewnic sie, ze tarcza jest dobrze zamontowana,
a przetozenie jest ustawione odpowiednio do $rednicy opony.

2. Przytrzymaj uchwyt podnosnika (5) i unie$ uchwyt ciggnacy (4), aby zamontowac zacisk kota (zacisk opony) na
odpowiedniej oponie.

3. Po doktadnym zamocowaniu wszystkich zapadek do opony, zwolnij uchwyt pociggowy i
zablokuj uchwyt blokujacy (6).

4. Zacisk kota (zacisk opony) z tarczg jest dobrze zamontowany.



3.1.3 Cel

Dostepne sg cztery tarcze. Tarcze przednie umieszczane sg w zacisku lewego przedniego kota i zacisku prawego
przedniego kota, a tarcze tylne umieszczane sa w zacisku lewego tylnego kota i zacisku prawego tylnego kota.

Wszystkie cztery tarcze stuzg do doktadnego odczytu parametréw zbieznosci két.

Rysunek 3-3 Cel AUTEL-CSC0500/16
Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy na kole
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku obreczy.

2. Umies$¢ zapadki w odpowiednich gniazdach, zaleznie od rozmiaru kota (pasuje do két o $rednicy od 14"

do 23").
3. Odkre¢ pokretto blokujace (3), aby zamontowac zacisk kota (zacisk obreczy) na kole.

4. Dokonaj regulacji wedtug potrzeb, a nastepnie dokre¢ pokretto blokujgce, aby pewnie zamocowa¢ zacisk

kota (zacisk obreczy) na kole.

5. Odkrec $rube mocujaca (2) i wtdéz 0$ mocujacg tarczy w szczeling osi mocujacej (1), a sworzen pozycjonujacy
tarcze wtéz w odpowiedni otwér montazowy. Dokrec¢ $rube mocujacg po prawidtowym zamontowaniu

tarczy.

@ UWAGA:

Zacisk kota (obejma) i tarcza powinny by¢ dopasowane. Na przyktad, lewa tylna tarcza powinna by¢ zamontowana

na lewym tylnym zacisku kota (obejmie).




3.1.4 Depresor pedatu hamulca

Depresator pedatu hamulca pomaga wcisng¢ pedat hamulca.

Rysunek 3-4 Wciskacz pedatu hamulca AUTEL-CSC0500/26
1. Hak

2. System szybkiej regulacji zwalniania
3. Wspornik pedatu hamulca
Aby zamontowa¢ depresator pedatu hamulca
1. Wcisnij pedat hamulca w mocowanie pedatu hamulca.
2. Naciénij mocno i wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania, aby uzyska¢

haki wbite w siedzenie, blokujgce pedat hamulca.

3.1.5 Stojak na kierownice

Stojak na kierownice stuzy do ustalenia potozenia kierownicy i wyréwnywania pojazdu.

Rysunek 3-5 Narzedzie do montazu uchwytu kierownicy AUTEL-CSC0500/27
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1. Hak
2. Gatka blokujaca
3. System szybkiej regulacji zwalniania
Aby zainstalowac narzedzie do montazu uchwytu kierownicy
1. Umies¢ stojak na kierownice na siedzeniu.

2. Odkrec¢ pokretto blokujace.

3. Wyreguluj system regulacji szybkiego zwalniania tak, aby haki stykaty sie z
kierownica, aby ograniczy¢ obroét kierownicy.

4. Dokre¢ pokretto blokujgce, aby je zamocowac.

3.1.6 Klin pod kota

Klin podstawia sie za koto, aby zapobiec stoczeniu sie pojazdu.

Rysunek 3-6 Klin pod kota
Aby umiesci¢ klin pod kotem
1. Zaparkuj pojazd na ptaskim terenie.

2. W6z klin pod koto, jak pokazano, aby zapobiec jego wypadnieciu.
odjezdzajac.

Wheel Chock

Rysunek 3-7 Umies¢ klin pod kota

3. Po uzyciu przechowywac.
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3.1.7 Przewod zasilajacy zewnetrzny 12 V/24 V

Zewnetrzny przewdd zasilajacy 12 V/24 V jest przymocowany do uchwytu. Podtacz jeden koniec przewodu do
portu wyjéciowego pradu statego w ramie do pomiaru zbieznosci két, a przewéd wejsciowy 12 V do portu

zasilania tabletu Autel lub kalibratora Autel NV, aby tadowa¢ urzadzenia za posrednictwem ramy.

il =

Rysunek 3-8 Przewéd zasilajacy zewnetrzny 12 V/24 V

3.2 Wymagane akcesoria (nie dotgczone)

Tabela 3-3 Wymagane akcesoria

Nazwa Model
AUTEL-CSC0500/10
Pasek kalibracyjny
AUTEL-CSC0500/12
Tablet MaxiAlign IWA500 i doycay

3.2.1 Pasek kalibracyjny

Belka kalibracyjna o wysokiej precyzji pomiaru to profesjonalne narzedzie do pomiaru geometrii két. Podczas

kalibracji geometrii, kontroli doktadnosci lub kalibracji tarczy zacisku kota, wymagana jest belka kalibracyjna.

Rysunek 3-9 Pasek kalibracyjny
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Montaz zacisku kota (zacisku obreczy) na drazku kalibracyjnym
1. Zdja¢ ostony z zapadek zacisku kota (zacisku obreczy).
2. Umies¢ zapadki w odpowiednich gniazdach, zgodnie z rozmiarem preta kalibracyjnego.

3. Odkrec¢ pokretto blokujgce zacisku kota (zacisku obreczy), aby zamontowac go na
pasek kalibracyjny.

4. Dokonaj wymaganej regulacji, a nastepnie dokrec¢ pokretto blokujgce, aby bezpiecznie zamontowac

zacisk kota (zacisk obreczy) na drazku kalibracyjnym.
Montaz zacisku kofa (zacisku opony) na drgzku kalibracyjnym

1. Trzymajac uchwyt podnosnika, unie$ uchwyt zacisku do opon, aby zamontowac zapadki
do gniazd na pasku kalibracyjnym.

2. Gdy zacisk kota (zacisk opony) jest prawidtowo zamontowany na drazku kalibracyjnym, przekre¢ uchwyt

blokujacy, aby pewnie zablokowa¢ zacisk kota (zacisk opony) na drazku kalibracyjnym.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

Ramke do ustawiania geometrii kot IWA500 nalezy stosowac razem z tabletem MaxiAlign IWA500. Funkcje

ustawiania geometrii két mozna wykonac tylko wtedy, gdy rama do ustawiania geometrii k6t IWA500 jest podtgczona
do tabletu MaxiAlign IWA500.

AUTEL

Rysunek 3-10 Tablet MaxiAlign IWA500
Potaczenie ramy zbieznosci kot

Podtgcz tablet do ramy do pomiaru geometrii két za pomocg modutu Wi-Fi IWA500, aby nawigza¢ komunikacje.

@ NoTATKA

Przed podtgczeniem ramki do ustawiania geometrii két nalezy sprawdzi¢ ustawienia kraju/regionu w
System Android tabletu.




Aby podtaczy¢ tablet do ramy do pomiaru zbieznosci kot
1. Wigcz tablet. Stuknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie.
2. Kliknij opcje Ustawienia geometrii kot w lewej kolumnie.
3. Wybierz opcje Potgczenie ramy geometrii két, aby przejs¢ do ekranu.

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l‘ ; ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

’ ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List
Rysunek 3-11 Podtgcz IWA500 przez Wi-Fi 1

4. Dotknij przetacznika Wi-Fi, aby wigczy¢ funkcje Wi-Fi do ustawiania geometrii két. Tablet
wyszuka dostepne urzadzenia. Nazwa Wi-Fi ramki bedzie brzmiata ,ADAS" z dopiskiem
numer seryjny. Dotknij odpowiedniego urzadzenia, aby sie potaczy¢. Po nawigzaniu
potaczenia, status potaczenia bedzie wyswietlany jako ,Potgczono”.

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh

@ Language (((((l@l))))) +

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
S ADAS-S518P0801019 Not Connected
Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
E.: Wheel Alignment Settings Za ADAS-S518ROC01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Rysunek 3-12 taczenie IWA500 przez Wi-Fi 2
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@ NOTATKA

Podtgczenie tabletu do ramy do pomiaru geometrii két moze potrwa¢ do 30 sekund. Prosimy o cierpliwos¢.

Konfiguracja sieci

Po podtaczeniu tabletu do sieci Wi-Fi IWA500 nalezy potgczy¢ tablet z siecig Wi-Fi z dostepem do Internetu,

korzystajac z nastepujacych ustawien.
Aby potaczy¢ tablet z Internetem za pomoca dostepnej sieci Wi-Fi
1. Kliknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie.
2. Kliknij opcje Ustawienia geometrii k6t w lewej kolumnie.

3. Kliknij opcje Konfiguracja sieci (upewnij sie, ze sie¢ Wi-Fi IWA500 jest podtgczona, w przeciwnym razie nie

zostanie aktywowana).

o Settings Wheel Alignment Settings

B o
Language

l ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update S
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Rysunek 3-13 Potgcz sie z dostepnym Wi-Fi 1 w Internecie
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4. Kliknij przycisk rozwijany po prawej stronie pola wyswietlania nazwy sieci Wi-Fi, aby
wybrac sie¢ Wi-Fi, a nastepnie wprowadz hasto sieci Wi-Fi.
o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt

O No Configurable Wi-Fi found currently:
n Push Notifications -
-8 Wi-Fi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Rysunek 3-14 Potgcz sie z dostepnym Wi-Fi 2 w Internecie
5. Kliknij ,,Potacz” , aby potaczy¢ sie z wybrang siecig Wi-Fi. Po pomys$lnym potaczeniu
pojawi sie komunikat potwierdzajacy.

o Settings - Network Configuration

Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently

n Push Notifications Wi-Fi:

[ O
m Auto Update el g ©

e Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
......... Py

Vehicle List )
e

m Laws and Regulations

m System Settings
Y o

Rysunek 3-15 Potacz sie z dostepnym Wi-Fi 3 w Internecie
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Nawigz komunikacje z pojazdem

Przed wykonaniem funkcji ustawienia kot konieczne jest nawigzanie prawidtowej komunikacji miedzy pojazdem a
tabletem IWA500.

Aby nawigza¢ prawidtowa komunikacje pomiedzy pojazdem a tabletem

1. Podiacz urzadzenie VCI do ztgcza DLC pojazdu w celu komunikacji i zasilania
Zrédto.

2. Podtgcz urzgdzenie VCI do tabletu za pomocg Bluetooth lub potgczenia USB.

3. Po wykonaniu powyzszych krokéw, sprawdz przycisk nawigacji VCI na dolnym pasku ekranu. Jesli w prawym
dolnym rogu wyswietla sie zielona ikona BT lub USB, tablet jest gotowy do wykonania funkcji ustawiania

zbieznosci kot
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4 Ustawienia geometrii kot

Przed przystgpieniem do regulacji geometrii k6t nalezy wykona¢ niezbedne ustawienia, aby
zagwarantowac sprawne przeprowadzenie regulacji.

Wiacz tablet IWAS00. Stuknij aplikacje Ustawienia w menu Zadanie. Nastepnie stuknij
Aby uzyska¢ dostep do funkgji, kliknij Ustawienia geometrii két w lewej kolumnie.

s B B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

- O)

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Rysunek 4-1 Ekran menu zadan IWA500

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language

1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
I I Printing Settings -
S— o Network Configuration >
™M I

Report Settings @ Update X

n Push Notifications 8 Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
L= 9 9 z Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Rysunek 4-2 Ekran ustawier geometrii k6t

24



4.1 Ustawienia wspélne

Typowe ustawienia obejmujg ustawienia jednostek, ustawienia graficznego wyswietlania wynikéw, wybér typu
zacisku, podtgczenie narzedzia do pomiaru bieznika, wybér urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach, wybér

narzedzia do pomiaru wysokosci, narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Mercedesa i ustawienie sygnatu dzwiekowego.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
m Auto Update
Select Clamp Type Rim clamp >
¥ Wheel Alignment Setti i
" RSO Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Rysunek 4-3 Ekran ustawief wspélnych
4.1.1 Ustawienia jednostki

W Ustawieniach jednostek mozna zmieni¢ format wyswietlania oraz jednostki wartosci standardowych i wartosci

mierzonych.
o Settings & Unit Settings
Report Settings
Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
S~
' . Auto Update Toe P
e
sta Wheel Alignment Settings Ride Height i
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase Fir
m Laws and Regulations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
m System Settings

Rysunek 4-4 Ekran ustawien jednostki
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4.1.2 Ustawienia graficznego wyswietlania wynikéw

To ustawienie umozliwia zmiane uktadu wynikéw pomiaréw w funkcji pomiaru zbieznosci két.

o Settings - Graphical Result Display Setting

Report Settings

n Push Notifications

m Auto Update

[ Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

n OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Rysunek 4-5 Ekran ustawien graficznego wyswietlania wynikéw

=
=

A=
e3=

=
=E

4.1.3 Wybierz typ zacisku

Wybierz typ zacisku kompensacyjnego (zacisk na felge lub zacisk na opone), a tablet poprowadzi Cie przez

odpowiednig operacje ustawienia geometrii két.

@ uwaca

Domyslnie wybrany jest zacisk obreczy .
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o Settings = Select Clamp Type

Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

E Wheel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

z! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Rysunek 4-6 Wybierz typ zacisku

4.1.4 Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika

To ustawienie umozliwia podtgczenie urzgdzenia TBE w celu pomiaru gtebokosci bieznika.
Aby podtaczy¢ urzgdzenie MaxiTPMS TBE
1. Dotknij opcji Ustawienia ogélne i wybierz opcje Podtgcz narzedzie do pomiaru bieznika.
2. Nacisnij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostgpne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ urzadzenie TBE i narzedzie diagnostyczne

do tej samej sieci Wi-Fi.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications
Available device(s) [ oN §

l"" Auto Update
No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the

E heel Alignment Settings same Wi-Fi as the diagnostic tool
4 4 >
” OBFCM Upload
@ Vehicle List , e W ' 3 Corecet 1o h s W 1 he sy
m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Rysunek 4-7 Ekran narzedzia do pomiaru bieznika
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4. Po potaczeniu urzadzenia TBE i tabletu z tg sama siecig Wi-Fi, dotknij zadanego urzadzenia na liscie
dostepnych urzadzen, aby je potgczy¢. Po potgczeniu urzgdzenia MaxiTPMS TBE status potgczenia

wyswietla sig jako ,Sparowane”.
4.1.5 Wybierz urzadzenie do pomiaru cisnienia w oponach
To ustawienie umozliwia podtaczenie urzadzenia ITS600 w celu pomiaru ci$nienia w oponach.
Aby podtaczy¢ urzadzenie ITS600
1. Dotknij opcji Ustawienia ogélne, a nastepnie dotknij opcji Wybierz urzagdzenie do pomiaru ci$nienia w oponach.
2. Naciénij przycisk WE./WYL. po prawej stronie ekranu, aby wyszuka¢ dostepne urzadzenia.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby podtaczy¢ urzadzenie ITS600 i narzedzie diagnostyczne

do tej samej sieci Wi-Fi.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
P——
Report Settings o
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

“s Auto Update

No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< g > P = o
(e

2, OBFCM Upload

quick settiny

isure that [TS600 WLAN is tumed an and
ed to the same WiFi as the diagnostic tool

n seltings or 2

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Rysunek 4-8 Ekran podtgczania urzadzenia do pomiaru ci$nienia w oponach

4. Po potgczeniu urzadzenia ITS600 i tabletu z tg sama siecig Wi-Fi, dotknij urzadzenia, ktére chcesz potaczy¢,
na liscie dostepnych urzadzen. Po potgczeniu urzgdzenia ITS600 status potaczenia wyswietla sie jako

»~Sparowane”.
4.1.6 Wybierz narzedzie do pomiaru wysokosci

W tej sekcji mozna wybraé narzedzie do pomiaru wysokosci jazdy (taSma miernicza lub cel wysokosci jazdy). Wybér
Ltasmy mierniczej” wymaga recznego pomiaru i wprowadzenia wartosci zgodnie z instrukcjami; wybér ,celu
wysokosci jazdy” umozliwia automatyczng regulacje poprzeczki, wykrywanie celu oraz obliczenie i wy$wietlenie

wysokosci jazdy. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekcji , Pomiar wysokosci jazdy”.
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@ uwaca

Domyslnie wybrana jest miarka krawiecka .

o Settings - Select Height Measuring Tool

E Diagnostic settings
™
Report Settings g

n Push Notifications v

l*‘J Auto Update

Tapemeasure  Ride height target

V]
m Wheel Alignment Settings

ﬂ OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations
Rysunek 4-9 Ekran wyboru narzedzia do pomiaru wysokosci
4.1.7 Narzedzie do pomiaru poziomu podwozia Mercedesa

W pojazdach Mercedes do pomiaru wysokosci pojazdu nalezy uzywac specjalnego narzedzia. Brak
Pomiar wysokosci pojazdu spowoduje brak dostepnej wartosci specyfikacji. Mozesz wybra¢ reczny inklinometr
Autel lub inne narzedzia do pomiaru wysokosci pojazdu.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
E Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ F
=

""w,. Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings ©

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
i measure the vehicle height will result in no available specification value
OBFCM Upload he vehicle height will resul labl fi I
Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations

Rysunek 4-10 Ekran narzedzia do pomiaru podwozia Benz

Jesli po upuszczeniu recznego inklinometru pomiary sg niedoktadne, dotknij opcji Kalibracja recznego inklinometru,

aby przeprowadzi¢ ponowng kalibracje.

29



Aby wykonac¢ kalibracje recznego inklinometru

1. Umies¢ reczny inklinometr na ptaskiej i réwnej powierzchni.

Rysunek 4-11 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 1

2. Obroé¢ reczny inklinometr o 180°.

Rysunek 4-12 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 2

3. Obré¢ reczny inklinometr o 180°.
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Rysunek 4-13 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 3

4. Obroc reczny inklinometr o 180°. Kalibracja jest zakonczona.

o

Rysunek 4-14 Wykonaj kalibracje recznego inklinometru 4
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4.1.8 Ustawienie sygnatu dzwigkowego

To ustawienie pozwala wigczy¢ lub wytgczy¢ sygnat dzwigkowy podczas wykonywania kompensacji przechytu

bocznego, kompensacji unoszenia i pomiaru pochylenia osi podtuznej/SAL

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
Report Settings

n Push Notifications

(= Auto Update

-

s Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-15 Ekran ustawien sygnatu dzwiekowego

4.2 Potgczenie ramy zbieznosSci kot

Sposéb tgczenia ramy do pomiaru geometrii két zostat oméwiony w poprzedniej sekcji. Szczegétowe informacje

mozna znalez¢ w sekgji , aczenie ramy do pomiaru geometrii kot”.

4.3 Konfiguracja sieci

Konfiguracja sieci zostata oméwiona w poprzedniej sekcji. Szczegdty znajdziesz w sekgji Konfiguracja sieci.

4.4 Aktualizacja

Po podtaczeniu ramki pomiaru geometrii két i skonfigurowaniu sieci naci$nij opcje Aktualizuj w Ustawieniach

pomiaru geometrii két, aby zaktualizowa¢ ramke.
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
™ 2
Report Settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

l‘“, Auto Update

35y Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

n OBFCM Upload

Vehicle List
m Laws and Regulations

Rysunek 4-16 Ekran aktualizacji

4.5 Konserwacja i serwis

W tej sekcji oméwiono kalibracje i kontrole, raport z rejestru kalibracji, czestotliwo$¢ kontroli
doktadnosci oraz czestotliwo$¢ czyszczenia tarczy.

o Settings o= Maintenance & Service

B

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
l I Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications
m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Rysunek 4-17 Ekran konserwacji i serwisu

@ NOTATKA

Upewnij sie, ze ramka do pomiaru geometrii két jest podtaczona do sieci Wi-Fi; w przeciwnym razie funkcja konserwacji
i serwisu nie bedzie mogta zosta¢ aktywowana.
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4.5.1 Kalibracja i kontrola
@ NOTATKA

Do przeprowadzenia kalibracji geometrii két, kalibracji tarczy zacisku kota i kontroli doktadnosci geometrii
kot wymagany jest pret kalibracyjny (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).

W celu zakupu skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem lub producentem.

4.5.1.1 Kalibracja alignera
Naktadka wymaga kalibracji, gdy:

1. Aparat zostat rozmontowany.

2. Kontrola doktadnosci nie powiodta sie.
Aby skalibrowa¢ naktadke

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >

Kalibracja naktadek.

2. Umies¢ pret kalibracyjny okoto 2,2 m przed ramg pomiaru zbieznosci két.
Zamontuj tarcze przedniego kota na precie kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z
otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

4 I & ’ * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

Qo

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movemnent of
the crossbar.

Rysunek 4-18 Przygotowanie do kalibracji naktadki

3. Kliknij , Dalej”, a wysokos¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana i wyszukaj cel.
Nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby przesuna¢ poprzeczke kalibracji
tak, aby wartosci ,Przesunigcie”, ,Odlegtos¢ L” i ,R6znica odlegtosci” byly wyswietlane na zielono.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Off:
__;ﬂ the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'
-269 are displayed in green
L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >
42206 o . 2110
VN
e Next Camera ESC

SN

Rysunek 4-19 Kalibracja alignera 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
s

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 2 o 2114

VN

- Next Camera ESC

SN

Rysunek 4-20 Kalibracja alignera 2

4. Dotknij ,Dalej", aby przej$¢ do nastepnego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby zebra¢ dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw zmienig kolor na zielony, przestan obraca¢ poprzeczke.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
= position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

Rysunek 4-21 Kalibracja 1

Calibration
~ ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

Rysunek 4-22 Kalibracja 2

5. Nastepnie umies¢ pret kalibracyjny okoto 3,8 m przed ramg pomiaru zbieznos$ci kot i
wykonaj czynnosci kalibracji zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby
zebra¢ odpowiednie dane.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
-8 position.

“r——r~

VIN

Info:
e Camera ESC

Rysunek 4-23 Kalibracja 3

6. Po zebraniu danych dotyczacych tarcz przednich két, zdejmij tarcze z paska kalibracyjnego i zamontuj
tarcze tylnych kot na pasku kalibracyjnym.

Wykonaj czynnosci kalibracji zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

ViN

bore Next ESC

Rysunek 4-24 Kalibracja 4

7. Po zebraniu danych z czterech celéw na ekranie wynikéw kalibracji zostanie wy$wietlona informacja o
kalibracji ' pomysinej kalibracji; natomiast wyswietlona zostani ‘ormacja o nieudanej

wymagajgcej ponownej kalibracji.
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Result
Calibration successful
Total front toe (01,01)
Left front camber (01.01)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (0.1,01)
Left rear camber (01.0.7)
Right rear camber (0.1,07)
VN

Rysunek 4-25 Ekran wynikéw kalibracji
4.5.1.2 Kalibracja tarczy zacisku kota

Po wymianie pasujacego zacisku kota (zacisku obreczy/zacisku opony) lub tarczy, nalezy ponownie skalibrowac
nowo zmontowany zacisk kota (zacisk obreczy/zacisk opony) lub tarcze.

@ NOTATKA

Tlustracje w niniejszej instrukcji dotyczgce zaciskéw dotyczg zastosowania zaciskéw obreczowych.

1. Uzyj paska kalibracyjnego

Kalibracja zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy za pomoca preta kalibracyjnego

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i kontrola > Kalibracja celu
zacisku kota.

2. Wybierz opcje Kalibracja celu zacisku kota — za pomocga paska kalibracji.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Infe

SN EsC
Rysunek 4-26 Wybierz metode kalibracji
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3. Nastepnie wybierz cel, ktéry chcesz skalibrowa¢. Do ilustracji wykorzystano celownik
prawego tylnego kota (prawidtowo zamontowany na zacisku prawej tylnej obreczy).

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:

Info: ESC
SN:

Rysunek 4-27 Wybierz cel do kalibracji

4. Tablet automatycznie wyswietli przygotowania do kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami
na ekranie, aby przesuna¢ pasek kalibracyjny do pozycji okoto 2,2 m bezposrednio przed
ramga geometrii k6t. Nastepnie zamontuj zacisk prawego tylnego kota (obrecz).
zacisku) i prawego tylnego celu na pasku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z
otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- r - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Next ESC
|

Rysunek 4-28 Przygotowanie kalibracji (uzyj paska kalibracyjnego)

5. Gdy odlegtos¢ zostanie dostosowana do wymaganego zakresu, kliknij Dalej, a tablet
poinformuje, ze jest gotowy do kolejnych operacji.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN
|

Rysunek 4-29 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 1

6. Kliknij Dalej, aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby obréci¢ pasek kalibracji.
ze cele znajduja sie w pozycji zbierajace;j.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= lL a position.

—_—

VIN

.,’:, Next Camera ESC
!

Rysunek 4-30 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 2

7. Gdy strzatki i wskazane bloki stang sie zielone, przestan obracaé poprzeczke, a tablet
automatycznie rozpocznie zbieranie danych.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Rysunek 4-31 Rozpoczecie kalibracji (uzyj paska kalibracji) 3

8. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. wskazuje
jesli kalibracja jest udana, mozesz nacisng¢ ESC, aby wyjs¢ z funkgji; jesli kalibracja sig nie Q

powiodta, mozesz nacisng¢ Kalibruj ponownie, aby przeprowadzi¢ kalibracje ponownie.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Rysunek 4-32 Ekran wynikéw kalibracji
2. Uzyj pojazdu
Kalibracja zacisku kota (zacisku obreczy) i tarczy za pomocg pojazdu

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i kontrola > Kalibracja celu zacisku
kota.

2. Wybierz opcje Kalibracja docelowa zacisku kota — z pojazdem. Patrz Rysunek 4-26

Aby uzyskac¢ szczeg6towe informacje , wybierz opcje Metoda kalibracji .

3. Nastepnie wybierz tarcze, ktéra nalezy skalibrowac. Do ilustracji wykorzystano tarcze prawego przedniego
kota (prawidtowo zamontowang na zacisku prawej przedniej obreczy). Patrz

Rysunek 4-27 Wybierz cel kalibracji, aby zobaczy¢ szczegéty.
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4. Zgodnie z instrukcjami na ekranie, wjedz pojazdem na podnos$nik, skre¢ do przodu, zablokuj narzedzie do
podtrzymywania kierownicy, ustaw skrzynie biegédw w potozeniu neutralnym i zwolnij hamulec
postojowy. Nastepnie zamontuj zacisk prawego przedniego kota na prawym przednim kole i podnie$
przednia 0s.

Right front wheel clamp target calibration

2~
A\
N i 1%
L!> : VI
g .
Steer ahead. lock steering wheel place transmyssion nstall the fight front wheel target on right ront
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Rysunek 4-33 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

5. Kliknij ,, Dalej”, aby kontynuowac. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby ustawi¢ zbiezno$¢ kot.
Umiesci¢ rame w odlegtosci okoto 2,2 m od $rodka przedniego kota i upewnic sie, ze Srodki ramy i
pojazdu s3 wyréwnane. Nastepnie nacisng¢ przyciski GORA i DO z tytu ramy, aby wyregulowa¢

wysokos$¢ poprzeczki, tak aby znajdowata sie mniej wiecej na tej samej wysokosci co srodek przedniego
kota.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Rysunek 4-34 Przygotowanie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

6. Gdy odlegtos¢ zostanie dostosowana do wymaganego zakresu, kliknij Dalej, a tablet poinformuje, ze jest
gotowy do kolejnych operacji.

42



Right front wheel clamp target calibration

m Ready!
- -
- -
VN
Info ¢ —— Next

N

Rysunek 4-35 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

7. Obré¢ koto zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Right front wheel clamp target calibration

() - . 3 Rotate the wheel as indicated by the
armow.
feh
- -
- -
VIN
nfy Camera Cancel N:

SN

Rysunek 4-36 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 1

8. Gdy strzatki i wskazane bloki stang sie zielone, przestan obracac
kotko, a tablet automatycznie rozpocznie zbieranie danych.
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Right front wheel clamp target calibration

o =

—-— = Collecting..
» . 1
' '
- -
vin
. Camera Cancel Next

Rysunek 4-37 Rozpoczecie kalibracji (uzyj pojazdu) 2

9. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. oznacza
pomysing kalibracje i mozesz nacisna¢ ESC , aby wyjs$¢ z funkcji; oznacza nieudang kalibracje i

mozesz nacisng¢ Ponowna kalibracja , aby przeprowadzic¢ kalibracje ponownie.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 2563
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Rysunek 4-38 Ekran wynikéw kalibracji (uzyj pojazdu)
4.5.1.3 Kontrola doktadnosci naktadek

Zaleca sie sprawdzenie doktadnosci naktadek, gdy:
1. Naktadka ulegta uderzeniu o duzej intensywnosci.
2. Kontrola doktadnosci nie byta przeprowadzana od ponad szesciu miesigcy.

Oprogramowanie oferuje trzy rodzaje metod kontroli doktadnosci: kontrola doktadnosci naktadki za

pomoca paska kalibracyjnego, kontrola doktadnosci naktadki za pomocg pojazdu i szybka kontrola doktadnosci.
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1. Uzyj paska kalibracyjnego

Kontrola doktadnosci moze zosta¢ przeprowadzona za pomoca preta kalibracyjnego, co pozwala na doktadng i
niezawodng weryfikacje ogélnej doktadnosci systemu pomiarowego (obejmujgcego kamery, zaciski obreczy i

tarcze).
Aby wykona¢ kontrole doktadnosci za pomoca paska kalibracyjnego

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >
Kontrola doktadnosci naktadek.

2. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci - za pomoca paska kalibracji.

3. Zgodnie z instrukcjami na ekranie, przesun drazek kalibracyjny do pozycji okoto 2,2 m bezposrednio
przed rama do ustawiania geometrii két. Zamontuj zaciski két przednich (zaciski obreczy) i tarcze na

drazku kalibracyjnym, wyréwnaj kotek ustalajacy z otworem ustalajgcym i dokre¢ nakretke.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

‘H{’_¢~ * Install the front wheel clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which

o may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Rysunek 4-39 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 1

4. Dotknij Dalej. Wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana, a system przejdzie do
nastepnego ekranu. Zgodnie z instrukcjg na ekranie, przesun pasek kalibracji tak, aby wartosci
»Przesuniecie”, ,Odlegtos¢ L" i ,Réznica odlegtosci” byty wyswietlane na zielono.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,
: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
o m D
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff
2000 T 000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
i Next | Camera ESC

SN

Rysunek 4-40 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 2

Accuracy check
offset Ready!

A

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff
00 = e
2068 ¢ B . 12086

VIN

- Next Camera ESC

N

Rysunek 4-41 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 3

5. Nastepnie dotknij ,Dalej", aby przejs¢ do nastepnego ekranu. Obré¢ pasek kalibracji zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby zebra¢ dane. Gdy strzatki i wskazane obrazy
blokéw zmienig kolor na zielony, przestan obracac pasek kalibracji.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ s position.

VIN:

Inf
i l Camera ‘ ESC

Rysunek 4-42 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ey

Al —

VIN.
o Camera ESC

Rysunek 4-43 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 5

6. Nastepnie umies¢ pret kalibracyjny okoto 5,4 m przed ramga pomiaru zbieznosci kot i
wykonaj czynnosci kalibracyjne zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby
zebra¢ odpowiednie dane.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

Rysunek 4-44 Kontrola doktadnosci (uzyj paska kalibracji) 6

7. Po zebraniu danych zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji. wskazuje
jesli kalibracja sie powiodta, mozesz nacisng¢ ESC , aby wyjs¢ z funkgji; jesli kalibracja sie nie Q
powiodta, mozesz nacisng¢ Sprawdz ponownie , aby przeprowadzic¢ kalibracje ponownie.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Rysunek 4-45 Ekran wynikéw kontroli doktadnosci

2. Uzyj pojazdu

Kontrola doktadnos$ci moze by¢ przeprowadzona w pojezdzie, co pozwala na weryfikacje ogélnej doktadnosci
systemu pomiarowego (obejmujacego kamery, zaciski felg i tarcze pomiarowe) bez uzycia linijki
kalibracyjnej. Poniewaz doktadno$¢ kontroli zalezy od stanu pojazdu, zaleca sie uzycie dobrze utrzymanego
samochodu sportowego do tej kontroli.

Aby wykona¢ kontrole doktadnosci pojazdu

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >
Kontrola doktadno$ci naktadek.

2. Wybierz opcje Kontrola doktadnosci — z pojazdem.
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3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd na wymaganym poziomie.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine

Rysunek 4-46 Przygotowanie pojazdu

4. Kliknij Dalej i postepuj zgodnie z instrukcjami wy$wietlanymi na ekranie, aby umiesci¢ ramke do pomiaru

zbieznosci két, zamontowac zaciski két (zaciski obreczy) i ustawic je prawidtowo na kotach.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

piy Next Exit

Rysunek 4-47 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Rysunek 4-48 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 2

5. Nastepnie dotknij ,Dalej", poprzeczka zostanie automatycznie wyregulowana. Nastepnie wyszukaj cel, a
tablet przejdzie do nastepnego ekranu. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby cofng¢ klin pod
tylne koto o okoto 30 cm i popchna¢ pojazd do tytu, tak aby wartosci byty wyswietlane na zielono. Gdy
strzatki i wskazane bloki bedg wyswietlane na zielono, przestan pchac pojazd i poczekaj, az tablet

przejdzie do nastepnego ekranu.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y x * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

SN Camera ESC

Rysunek 4-49 Kompensacja toczenia sig kot 1
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Wheel Rolling Compensation

Q | SN USE— * Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Rysunek 4-50 Kompensacja toczenia sie két 2
6. Nastepnie popchnij pojazd do przodu. Gdy strzatki i wskazane bloki zaczng $wieci¢ na zielono, przestan pchac

pojazd i poczekaj, az tablet przejdzie do nastepnego ekranu.

Wheel Rolling Compensation

o - - o

* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

VIN
Info:
SN

Rysunek 4-51 Kompensacja toczenia sie két 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN:

e Camera ESC

Rysunek 4-52 Kompensacja toczenia sie kot 4

7. Umieé¢ rame do ustawiania zbieznosci két bezposrednio za tylng czescig pojazdu i

postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby dokoriczy¢ procedury.

8. Po zakonczeniu operacji zostanie wyswietlony ekran z wynikami kalibracji.
oznacza pomysing kalibracje; podczas gdy € oznacza nieudana kalibracje, ktora

wymaga ponownej kalibracji.
3. Szybka kontrola doktadnosci

Szybka kontrola doktadnosci jest domysinie przeprowadzana automatycznie co sze$¢ miesigcy. Czestotliwos¢ kontroli
doktadno$ci mozna zmieni¢ w ustawieniach oprogramowania do pomiaru geometrii két.
Szybka kontrola doktadnosci umozliwia wykrycie usterek w systemie pomiarowym sktadajacym sie z kamer i tarcz, nie

obejmuje jednak zaciskéw koét.
Aby wykona¢ szybkg kontrole doktadnosci

1. Dotknij opcji Konserwacja i serwis, a nastepnie wybierz opcje Kalibracja i inspekcja >

Kontrola doktadnosci naktadek.
2. Wybierz opcje Szybkie sprawdzenie doktadnosci.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby ustawi¢ pojazd na wymaganym poziomie.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Rysunek 4-53 Przygotowanie pojazdu

4. Kliknij Dalej i postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby umiesci¢ ramke do pomiaru

zbieznosci koét, zamontowac zaciski kot (zaciski obreczy) i ustawic je prawidtowo na kotach.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

VN

i
Ak Next Exit

Rysunek 4-54 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 1



Auxiliary Tool Positioning

VN
Info.
SN

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

Next Exit

Rysunek 4-55 Pozycjonowanie narzedzi pomocniczych 2

5. Kliknij przycisk Dalej, a wysoko$¢ poprzeczki zostanie automatycznie dostosowana.

wyszukaj cel, a nastepnie przejdziesz do nastepujacego ekranu.

Quick accuracy check

37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the

targets can be detected.

VIN:
Info:
SN

Rysunek 4-56 Szybka kontrola doktadnosci

6. Wynik szybkiej kontroli doktadnosci zostanie wyswietlony po zakorczeniu kontroli, gdy wskaznik postepu

ukonczona. ““ wskazuje na pomysing kalibracje, a gdy wskazuje na niganq kalibracje.

kalibracja wymagajaca ponownej kalibracji.
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