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Tavaramerkit

Autel® ja MaxiSys® ovat Autel Intelligent Technology Corp., Ltd:n tavaramerkkej&, jotka on rekisterdity Kiinassa,
Yhdysvalloissa ja muissa maissa. Kaikki muut merkit ovat omistajiensa tavaramerkkejé tai rekisteroityja
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Tekijanoikeustiedot

Mitdan osaa tasté kayttboppaasta ei saa jéljentad, tallentaa tiedonhakujarjestelmaén tai siirtda missaéan
muodossa tai millaan tavalla sahkoisesti, mekaanisesti, valokopioimalla, tallentamalla tai muulla tavoin,
ilman Autelin etukateen antamaa kirjallista lupaa.

Vastuuvapauslauseke takuista ja vastuunrajoituksista
Kaikki taman kayttdohjeen tiedot, tekniset tiedot ja kuvat perustuvat painohetkella saatavilla oleviin uusimpiin
tietoihin.

Autel pidattaa oikeuden tehda muutoksia milloin tahansa ilman erillista ilmoitusta. Vaikka tiedot ovat
Taman kayttdohjeen tarkkuus on tarkastettu huolellisesti, mutta sisallén taydellisyytté ja oikeellisuutta, mukaan
lukien, mutta ei rajoittuen, tekniset tiedot, toiminnot ja kuvat, ei taata.

Autel ei ole vastuussa mistaan suorista, erityisista, satunnaisista tai epasuorista vahingoista tai taloudellisista
valillisisté vahingoista (mukaan lukien voitonmenetys), jotka johtuvat tdman laitteen kaytosta.

© rirkeiA

Ennen laitteen kayttda tai huoltoa lue tama kayttdohje huolellisesti ja kiinnita erityistd huomiota
turvallisuusvaroituksiin ja varotoimiin.
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+86 (0755) 8614-7779 (Kiina)

Jos tarvitset teknisté tukea kaikilla muilla markkina-alueilla, katso tamén kayttdoppaan kohtaa Tekninen tuki .
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Turvallisuustiedot

Oman ja muiden turvallisuuden vuoksi seka laitteiden ja ajoneuvojen, joissa laitetta kaytetaan,
vahingoittumisen estamiseksi on tarkeaa, etté kaikki laitetta kayttavat tai sen kanssa
tekemisissa olevat henkilot lukevat ja ymmartavat tassa kayttboppaassa esitetyt
turvallisuusohjeet.

Ajoneuvojen huoltoon tarvitaan lukuisia menetelmid, tekniikoita, tydkaluja ja osia, samoin kuin
tyota tekevan henkilon taidot. Koska testaussovelluksia on valtava maara ja tuotteita, joita talla
laitteella voidaan testata, on monenlaisia, emme voi ennakoida tai antaa neuvoja tai
turvallisuusviesteja, jotka kattaisivat kaikki tilanteet. Autoteknikon vastuulla on olla perehtynyt
testattavaan jarjestelmaén. On ratkaisevan tarkeda kayttaa asianmukaisia huoltomenetelmia
ja testausmenettelyja. On tarke&é suorittaa testit asianmukaisella ja hyvaksyttavalla tavalla,
joka ei vaaranna omaa turvallisuuttasi, muiden tydalueella olevien turvallisuutta, kdytettavaa
laitetta tai testattavaa ajoneuvoa.

Ennen laitteen kayttda lue aina testattavan ajoneuvon tai laitteen valmistajan toimittamat
turvallisuusviestit ja sovellettavat testausmenetelmat. Kayta laitetta ainoastaan tassa
kayttdoppaassa kuvatulla tavalla. Muista lukea, ymmartaa ja noudattaa kaikkia tassa
kayttdoppaassa olevia turvallisuusviesteja ja ohjeita.

Turvallisuusviestit

Turvallisuusviestit on tarkoitettu henkilévahinkojen ja laitevaurioiden ehkaisemiseksi.
Kaikki turvallisuusviestit on merkitty vaaratasoa ilmaisevalla merkkisanalla.

/A VAARA
limaisee valittémasti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sita ei valteta.

/A\VAROITUS
limaisee mahdollisesti vaarallista tilannetta, joka voi johtaa kayttajan tai sivullisten kuolemaan
tai vakavaan loukkaantumiseen, jos sité ei valteta.

Turvallisuusohjeet

Téassa esitetyt turvallisuusviestit kattavat tilanteita, joista Autel on tietoinen julkaisuhetkella.
Autel ei voi tietéd, arvioida tai neuvoa sinua kaikista mahdollisista vaaroista. Sinun on
varmistettava, ettd mik&d&an kohtaamasi olosuhde tai huoltotoimenpide ei vaaranna
henkilokohtaista turvallisuuttasi.



/A VAARA

Kun moottori on kaynnissa, pida huoltoalue HYVIN ILMASTOITUNA tai liitd moottorin
pakokaasujarjestelmaan rakennuksen pakokaasunpoistojarjestelma. Moottorit tuottavat hiilimonoksidia,

hajutonta ja myrkyllisté kaasua, joka hidastaa reaktioaikaa ja voi johtaa vakaviin henkildvahinkoihin tai
kuolemaan.

A Kuulokkeiden kayttda suurella aanenvoimakkuudella ei suositella

Pitk&aikainen kuunteleminen kovalla &anenvoimakkuudella voi johtaa kuulon heikkenemiseen.
A Turvallisuusvaroitukset

y Suorita auton testaus aina turvallisessa ymparistossa.
y Kéaytd ANSI-standardien mukaisia silmiensuojaimia.

y Pidéa vaatteet, hiukset, kadet, tyokalut, testauslaitteet jne. poissa kaikista liikkuvista tai kuumista
moottorin osia.

y Kayta ajoneuvoa hyvin ilmastoidussa tyétilassa, silla pakokaasut ovat myrkyllisié.

y Aseta vaihteisto pyséakointiasentoon (automaattivaihteisto) tai vapaalle (manuaalivaihteisto).
vaihteisto) ja varmista, etté seisontajarru on kytketty.

y Aseta kiilat vetévien pydrien eteen aléka koskaan jaté ajoneuvoa ilman valvontaa, kun
testaus.

y Ole erityisen varovainen tydskennellessasi sytytyspuolan, jakajan kannen, sytytysjohtojen ja
sytytystulppien lahella. Nama osat tuottavat vaarallisia jannitteita moottorin kaydessa.

y Pida lahella bensiini-, kemikaali- ja séhkdpalojen sammuttamiseen soveltuvaa sammutinta.

y Ala kytke tai irrota mitaan testilaitteita, kun virta on paalla tai moottori on kAynnissa.

y Pida testauslaitteisto kuivana, puhtaana ja vapaana oljysta, vedesta tai rasvasta. Puhdista laitteen
ulkopinta tarvittaessa miedolla pesuaineella ja puhtaalla liinalla.

y Ala aja ajoneuvoa ja kayté testilaitetta samanaikaisesti. Mik& tahansa hairiétekija voi aiheuttaa
onnettomuuden.

y Katso huollettavan ajoneuvon huolto-ohjekirjaa ja noudata kaikkia diagnostisia toimenpiteita ja
varotoimia. Taman laiminlydnti voi johtaa henkildvahinkoihin tai testilaitteiden vaurioitumiseen.

y Vélta testauslaitteiden vaurioituminen tai virheellisten tietojen tuottaminen varmistamalla, etta ajoneuvon

akku on tayteen ladattu ja etta yhteys ajoneuvon DLC:hen on puhdas ja
turvallinen.

y Ala aseta testilaitetta ajoneuvon jakolaitteen paélle. Voimakkaat sahkomagneettiset hairiot voivat
vahingoittaa laitetta.



LASER-SATEILY

Ala koskaan suuntaa lasersadetta ihmisiin, etenk&an heidan kasvoihinsa tai silmiinsa.

LASER

2

Termi laserlaite viittaa laitteisiin, jarjestelmiin tai testausjarjestelyihin, jotka tuottavat, lahettavat tai kayttavat
lasersateilya.

Laserlaitteen luokka osoittaa sen saatavilla olevan laserséteilyn mahdollisen vaaran tason. Luokan 2 laserlaitteiden
tapauksessa saatavilla oleva laserséteily on nékyvan spektrin alueella (400 nm - 700 nm).

Silmaluomet tarjoavat riittdvan suojan tallaisen lasersateilyn tahattomalta lyhytaikaiselta silmékosketukselta.
Luokan 2 laserlaitteita voidaan siksi kayttaa ilman lisavarotoimenpiteitd, jos kayttajan ei ole ehdottomasti tarpeen
katsoa laseriin tarkoituksella pitkia aikoja (>0,25 s) tai katsoa toistuvasti laseriin tai suoraan heijastuneeseen

lasersateeseen.

A VAROITUS
L&aakkeiden ottaminen tai alkoholin kaytté hidastaa silmaluomien refleksitoimintaa.
Tama aiheuttaa erityisen riskin. R1-suojaustason lasersuojalasien kayttda suositellaan kaikille, jotka ovat laakkeiden
vaikutuksen alaisena.

Henkil6t, joita ei ole koulutettu tydskentelemaén laserlaitteiden kanssa ja lasersateilyn vaaroista, eivat saa menna

tyopaikoille, joilla tydskennellaén laserséteilla tai laserséteita lahettavalla laitteella.

Turvatoimenpiteet:

y Kéayttajan on sijoitettava varoitus "Varoitus lasersateesta” silmien tasolle ja nakyvalle paikalle mittausasemalla.

y Al& katso suoraan lasersateeseen. y Kayttajan on

noudatettava laitteen kayttotarkoitusta.



INFRAPUNASATEILY

Infrapunalaite sisalla. Valta suoraa altistumista silmille.
Kuuma pinta. Valta suoraa kosketusta.
Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on asetettava varoitus "Varoitus infrapunasateilysta” silmien tasolle ja
nakyvalla tavalla mittausasemalla.
y Ala katso suoraan infrapunalahteeseen. ¥

Kayttajan on noudatettava tuotteen kayttétarkoitusta.

KAYTA TURVAKENKIA

Turvakenkié on kaytettava.

Tydssa, jossa jalkavammojen vaara on olemassa, on huomioitava suojakenkien kayton tarpeellisuus.
Jalkavammat voivat johtua esimerkiksi kaatumisesta tai putoavista tyokaluista tai tydvalineista, jalan
puristuksista, naulojen tai metallilastujen esiintymisesta kenganpobhjissa jne.

Turvatoimenpiteet:

y Kayttajan on sijoitettava mittausasemalle silmien korkeudelle selvasti nakyvélle paikalle pakollinen kyiltti
"Kéayta turvakenkia”.

y Kayttdjien on aina kaytettéva suositeltuja turvakenkiéa.
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1 Taman kayttdoppaan kayttaminen
Tama kayttoohje siséltaa laitteen kayttoohjeet.

Joissakin taman kayttboppaan kuvissa saattaa olla moduuleja ja lisdvarusteita, jotka eivéat sisally jarjestelmaasi.
Ota yhteyttd myyntiedustajaasi saadaksesi tietoa muiden moduulien ja lisdvarusteiden saatavuudesta.

1.1 Kaytannot

Seuraavia kaytantoja kaytetaan:
1.1.1 Lihavoitu teksti

Lihavoitua tekstia kaytetaan korostamaan valittavia kohteita, kuten painikkeita ja valikkovaihtoehtoja.
Esimerkki:

§ Napauta OK.

1.1.2 Huomautuksia ja tarkeita viesteja

1.1.2.1 Huomautuksia

HUOMAUTUS antaa hyddyllista tietoa , kuten lisaselityksia, vinkkeja ja kommentteja.

Esimerkki:

@ HUOMAUTUS

Uudet akut saavuttavat tdyden kapasiteettinsa noin 3-5 lataus- ja purkausjakson jalkeen.

1.1.2.2 Tarkeaé

TARKEAA tarkoittaa tilannetta, joka voi johtaa tabletin tai ajoneuvon vaurioitumiseen, jos sita ei valteta.

Esimerkki:

O Tirkes
Pida kaapeli poissa lammdsta, 6ljysta, teravista reunoista ja liikkuvista osista. Vaihda vaurioituneet kaapelit

valittdmasti.




1.1.3 Hyperlinkit

Sahkoisissa asiakirjoissa on hyperlinkkeja. Sininen kursiivi osoittaa valittavissa olevan hyperlinkin;
sininen alleviivattu teksti osoittaa verkkosivustolinkin tai séhkopostiosoitteen linkin.

1.1.4 Kuvitukset

Koska tassa kayttboppaassa kaytetyt kuvat ovat esimerkkeja, todellinen testausnaytto voi vaihdella
testattavan ajoneuvon mukaan. Noudata valikoiden otsikoita ja ndyton ohjeita tehdaksesi oikean
vaihtoehdon.

Kuvitukset perustuvat pydrien suuntausasetusten oletusasetuksiin, ja voit muuttaa asetuksia
tarpeidesi ja tilanteesi mukaan. Katso lisétietoja kohdasta Py6rien suuntausasetukset .

Taman kayttdohjeen puristimia esittéavat kuvat perustuvat vannepuristimien kayttéon.
Koska vannekiristimien ja rengaskiristimien kalibrointimenettelyt ovat periaatteessa samat,
rengaskiristimien kalibrointimenettelyja ei ole kuvattu tassa kayttboppaassa.

1.1.5 Menettelyt
Nuolikuvake osoittaa toimenpiteen.
Esimerkki:
y Jarrupolkimen painajan asentaminen
1. Napsauta jarrupoljin jarrupolkimen tukirakenteeseen.

2. Paina lujasti alas ja séada pikalukitusjarjestelmaa, jotta
koukut kiinni istuimessa jarrupolkimen lukitsemiseksi.



-
2 Yleinen johdanto

Autel IWA500 on tabletilla ohjattava alykas pydransuuntausjarjestelméa. Se optimoi koko tydnkulun, mukaan
lukien ajoneuvon automaattisen tunnistuksen, asennuksen, ohjatut saadot,

ja loppuraportointi Autelin ajoneuvotietokannan ja alkuperaisten laitevalmistajien (OE) spesifikaatioiden tuella.

2.1 Turvaohjeet ja varotoimet

1. Tarkista virtaldhde ja varmista, etta virtalahteen jannite on vakaa ja

maadoitettu asianmukaisesti.

2. Aseta johto huolellisesti niin, ettei se tartu kiinni tai sotkeudu.

w

Sé&hkdiskun vaaran véhentamiseksi ala kayta sita sateisella tai méaralla alustalla.

4. Ala kayta tai sailyta laitetta paikoissa, joissa on paljon savua, polya tai sumua.

o

Kun pyéransuuntauskehys on siirretty haluttuun asentoon, kierra sdadettévia jalkoja myotépéivaan estéaaksesi
pyoransuuntauskehyksen liikkumisen.

o

Valta pydransuuntauskehyksen kayttda ymparistdissa, joissa on voimakasta tarinaa tai
voimakas tuuli, silla rungon epévakaus johtaa epéatarkkoihin mittaustuloksiin.

~

. Lue ja noudata kaikkia pydransuuntauskehykseen kiinnitettyja varoituksia ja varoitustarroja.
ja muita tydkaluja. Vaarinkayttd voi aiheuttaa henkildvahinkoja ja lyhent&é rungon kayttdikaa.

[oe]

. Noudata tassa kayttboppaassa annettuja ohjeita pydransuuntauskehyksen kaytosta ja
muut tyokalut.

2.2 Tuotekuvaus

2.2.1 Pyorien suuntauskehys

IWA500-pydransuuntauskehys toimitetaan litteédné pakattuna, ja siiné on nelja paakomponenttia kuljetusta
varten: jalusta, teline, poikkipalkki ja tablettiteline. Pakkaus siséltdéd myos vakiovarusteet. Katso pikaoppaasta
ohjeet oikean kokoonpanon varmistamiseksi.
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Kuva 2-1 Pydransuuntauskehys AUTEL-CSCW500

@ HUOMAUTUS

y Selkea ja tasainen pinta, jonka pituus on 4 m / 13,2 jalkaa ja leveys 5,33 m / 17,5 jalkaa, on
tarvitaan pydransuuntauskehyksen asentamiseen.

y Koko reitin suorittamiseen tarvitaan 10 m / 32,8 jalkaa pitkd ja 5 m / 16,4 jalkaa levea alue.
pydransuuntaustoiminto.

Taulukko 2-1 Pydrien suuntauskehyksen tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Malli AUTEL-CSCW500
Nimellisteho 260 W

Virtalahde 100-264 V, 50/60 Hz
Nykyinen 5 A maks.

Rungon mitat 2671,60 X 1016,74 X 2406 mm (105,18 x 40,03 x 94,72

(SxLxK) tuumaa)
Rungon korkeusalue 1456-2406 mm (57,32—-94,72 tuumaa)
Poikkipalkin korkeusalue 300-2200 mm (11,81-86,61 tuumaa)




Tuote Kuvaus

Poikkipalkin pituus 2671,60 mm (105,18 tuumaa)
Kameranumerot 5

Yhden kameran pikseli 3072*2048
Kayttolampotila -10-50 ¥ (14-122 °F)
Sailytyslampétila -20-60 ¥ (-4-140 °F)
Yhteensopiva tabletti MaxiAlign IWA500

Taulukko 2-2 Pydransuuntauskehyksen symbolien selitykset

Symboli Nimi Selitys

UpP

@ YLOS Paina sité nostaaksesi poikkipalkkia.
DOWN

O ALAS Paina sité laskeaksesi poikkipalkkia.

EMERGENCY
STOP

HATAPYSAYTYS Paina sita hatatilanteessa.

.%’ USB-liitanta USB-johdon kytkemist4 varten.

H :"T“ HDMI-liitanta HDMI-johdon kytkemisté varten.




Symboli Nimi Selitys

VAROITUS Varoitusmerkki.

Infrapunalaite

sisaanpain. Valta silmiin joutumista. Varoitusmerkki.
altistuminen.

Kuuma pinta. Vélta

yhteystiedot Varoitusmerkki.

Suojaa vedelta Varoitusmerkki.

Suojaa auringonvalolta . Varoitusmerkinta.

Hauras Varoitusmerkki.

Suojaa rasvalta Varoitusmerkki.

PROTECT
FROM GREASE




2.2.1.1 Rungon osat

Taulukko 2-3 Pyodrien suuntauskehyksen osat

L Kuvaus
Komponentin nimi Kuva

Toimii tallina ja

tukevan perustan, jonka ansiosta

Pohja pydransuuntauskehysta voidaan helposti
siirtaé tarpeen mukaan.

Jalusta Tukee poikkipalkkien asennusta.
Koostuu kolmesta osasta: vasemmalta

Poikkipalkki varsi, varren liitin ja oikea varsi.

Kamerasarja on kiinnitetty

poikkipuuhun.

Tabletin pidike i ﬁ Tukee tabletin pitamista

pyoransuuntauksen aikana.




2.2.1.2 Saadettavat jalat

Pyoransuuntauskehyksen alla on nelja sdadettavaa jalkaa. Pida runko vakaana ja esta liikkuminen kiertdmalla
saadettavia jalkoja myotapaivaan.

Kuva 2-2 Saadettavat jalat

2.2.1.3 Ohjauspainikkeet

Kéaytettavissa on kolme ohjauspainiketta: HATAPYSAYTYS, YLOS ja ALAS. HATAPYSAYTYS-painike pysayttaa

poikkipuun nousemisen tai laskemisen héatatilanteessa; YLOS-painike nostaa poikkipuun ja ALAS-painike laskee
poikkipuun.

©

Kuva 2-3 Ohjauspainikkeet

1. HATAPYSAYTYS-painike
2. YLOS-painike
3. ALAS-painike

2.2.1.4 Kamerasarja

Yksi oikeanpuoleinen ja yksi vasemmanpuoleinen kamerayksikkd on asennettu poikkipalkkiin. Kamerasarja on
olennainen osa pydransuuntausta suoritettaessa.



@ HUOMAUTUS

Pyoéransuuntauskehyksen etuosaa katsottuna vasen kamerayksikkoé on vasemmalla puolella ja oikea

kamerayksikko oikealla puolella.

y Oikea kamerayksikkd

Oikeanpuoleista kamerayksikkda, jossa on kolme kameraa, kaytetdan kohteen tunnistamiseen.

o]

Kuva 2-4 Oikea kamerayksikké AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti
2. Virtaportti
y Vasen kamerayksikko

Vasemmanpuoleista kamerayksikkdd, jossa on kaksi kameraa, kaytetdan kohteen tunnistamiseen.

Kuva 2-5 Vasen kamerayksikk6 AUTEL-CSC0500/18
1. USB-portti

2. Virtaportti



3 Lisavarusteiden esittely

3.1 Vakiovarusteet

Taulukko 3-1 Vakiovarusteet pydrankiinnityspuristimella (vannekiristimelld) varustetussa versiossa

Nimi Malli Maara

AUTEL-CSCO0500/19/LF
AUTEL-CSCO0500/19/RF
Pydranpuristin (Vannepuristin) 4 kpl
AUTEL-CSCO0500/19/LR

AUTEL-CSCO0500/19/RR

AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF
Kohde 4 kpl
AUTEL-CSC0500/16/LR

AUTEL-CSC0500/16/RR

Jarrupolkimen painaja AUTEL-CSC0500/26 1 kpl

Ohjauspydréan pidike

AUTEL-CSC0500/27 1 kpl
Jalustatyokalu
Pyorakiila i saavita 2 kpl
12/24 V:n virtajohto rsaatavia 1 kpl
Virtajohto [E— 1 kpl
Ruuvi (M5 x 20) Eissaia 5 kpl
Ruuvi (M4 x 10) Eisaaia 3 kpl; varaosa
Kuusiokoloavain (2,5 mm) Eissaia 1 kpl
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Nimi

Malli

Maara
Kuusiokoloavain (4 mm) st 1 kpl
Laitteiden suoja 1 kpl

Taulukko 3-2 Vakiovarusteet pyorankiinnitys- (rengaskiinnitys-) versiossa

Nimi Malli Maara
AUTEL-CSC0500/17/LF
AUTEL-CSCO0500/17/RF

Pyodranpuristin (rengaspuristin) 4 kpl
AUTEL-CSCO0500/17/LR
AUTEL-CSCO0500/17/RR
AUTEL-CSC0500/16/LF
AUTEL-CSC0500/16/RF

Kohde 4 kpl
AUTEL-CSC0500/16/LR
AUTEL-CSC0500/16/RR

Jarrupolkimen painaja AUTEL-CSC0500/26 1 kpl

Ohjauspyoran pidike AUTEL-CSC0500/27 1 kpl

Jalustatyokalu

Pydrakiila [E— 2 kpl

12/24 V:n virtajohto [E— 1 kpl

Virtajohto [E— 1 kpl

Ruuvi (M5 x 20) i soanita 5 kpl
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Nimi Malli Maara

Ruuvi (M4 x 10) & s 3 kpl; varaosa
Kuusiokoloavain (2,5 mm) & saaauta 1 kpl
Kuusiokoloavain (4 mm) i saaaila 1 kpl
Laitteiden suoja saauia 1 kpl

3.1.1 Pydranpuristin (Vannepuristin)

Pyorankiinnike AUTEL-CSC0500/19 asennetaan ajoneuvon pydraan kiinnittdmaan kohde AUTEL-
CSC0500/16 kamerasarjan tunnistusta varten.

Kuva 3-1 Pydranpuristin (Vanteenpuristin) AUTEL-CSC0500/19
1. Kiinnitysakselin ura — kohteen kiinnitysakselin asettamista varten.
2. Kiristysruuvi — kohteen kiinnitysakselin kiristimiseen.
3. Lukitusnuppi — py6rén puristimen (vannepuristimen) kiristdmiseen pyodraan.

4. Salpa-aukot — salpojen asettamiseen sopiviin asentoihin pyéran mukaan
halkaisija.

5. Salvat — pydranpidikkeen (vannepuristimen) kiinnittdmiseen pyoraan.
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3.1.2 Pyoranpuristin (rengaspuristin)

Pakkaukseen sisaltyy nelja pyoranpuristinta, yksi asennetaan jokaiseen vastaavaan ajoneuvon renkaaseen.
Jokaisessa puristimessa on kolme vaihdetta eri halkaisijaltaan oleville renkaille. Kunkin vaihteen soveltuva

rengashalkaisija-alue on seuraava:

y Ensimmainen vaihde: 19-27 tuumaa
y Toinen vaihde: 24-32 tuumaa

y Kolmas vaihde: 30-37 tuumaa

Kuva 3-2 Pydranpuristin (rengaspuristin) AUTEL-CSC0500/17

[

. Ohjauspainike
2. Ryhméa

Salvan ura

w

4. Veda kahvasta

Nostokahva

o

o

Lukituskahva

~N

Akselin uran kiinnitys

[oc]

. Lukitusnuppi
V¥ Rengaskiristimen kokoaminen
1. Pidé kiinni nostokahvasta (5) ja paina salvan (3) ohjauspainiketta (1).

2. Aseta sopiva salpa salvan uraan.

©

HUOMAUTUS Muista asentaa ensin vetokahvallinen salpa ja asentaa se nostokahvaa lahimpéana olevaan salpa-

aukkoon ja asentaa sitten kaksi muuta salpaa samalla tavalla.
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3. Kun salpa on kokonaan tydnnetty salvan uraan, vapauta ohjauspainike —
salpa on asennettu hyvin.

4. Kun kaikki kolme salpaa on asennettu oikein, séadé vaihde renkaan mukaan.
halkaisija.

5. Paina ohjauspainiketta ja vedé salpoja yl0s tai alas saataaksesi vaihdetta.

6. Kun kuulet "naksahduksen”, vaihde on saadetty onnistuneesti.
Vapauta sitten ohjauspainike.

HUOMAUTUS Vaihteen sdadon jalkeen, kun ndytdssé ei ole numeroa, vaihde on ensimmaisella vaihteella ja voit
vetaa salpoja vain ulospéin; kun naytdssé on numero 2, vaihde on toisella vaihteella; ja kun naytdssé on numero
3, vaihde on kolmannella vaihteella. Varmista, etta kaikki kolme salpaa ovat samalla vaihteella. Kokoa muut
kolme rengaskiristinté ylla kuvatulla tavalla.

y Kohteen asentaminen

1. Kun pyérankiinnike (rengaskiinnike) on koottu, ota esiin rengaskiinnikkeeseen sopiva kohde.

2. Pidé kiinni nostokahvasta (5) ja vapauta lukitusnuppi (8).

3. Aseta kohteen kohdistustappi vastaavaan kiinnitysreikaan niin, ettd kohde voidaan asettaa kiinnitysakselin
uraan (7).

4. Kirista lukitusnuppi, kun kohde on kunnolla paikallaan.

HUOMAUTUS Pyd&réanpuristimen (rengaspuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivia. Esimerkiksi vasen
takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapyoranpuristimeen (rengaspuristimeen).

V¥ Rengaspuristimen asentaminen renkaaseen

1. Ennen py6rankiinnittimen (rengaskiinnittimen) asentamista renkaaseen varmista, ettd kohde on asennettu
hyvin ja vaihde on sédédetty renkaan halkaisijan mukaan.

2. Pida kiinni nostokahvasta (5) ja nosta vetokahvasta (4) asentaaksesi pydrankiinnittimen (rengaskiinnittimen)
vastaavaan renkaaseen.

3. Kun kaikki salvat on kiinnitetty tiukasti renkaaseen, vapauta vetokahva ja
lukitse lukituskahva (6).

4. Pyoérankiinnike (rengaskiinnike) ja kohde on asennettu hyvin.
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3.1.3 Kohde

Kohteita on nelja. Etukohteet tydnnetdan vasempaan ja oikeaan etupydran kiristimeen ja takimmaiset
kohdekohteet tydnnetaan vasempaan ja oikeaan takapyoran kiristimeen. Kaikkia neljaa kohdetta kaytetaan
pydransuuntausparametrien tarkkaan lukemiseen.

Kuva 3-3 Kohde AUTEL-CSC0500/16
y Py6ranpuristimen (vanteen puristimen) ja tdéhtdéimen asentaminen pydraan
1. Irrota vanteen kiinnittimen salpojen suojukset.

2. Aseta salvat sopiviin salpauriin renkaan koon mukaan (sopii halkaisijaltaan 14—23 tuuman
renkaille).

3. Loyséaa lukitusnuppia (3) asentaaksesi pyorankiinnittimen (vanteen kiinnittimen) pyéraan.

4. Saada tarpeen mukaan ja kirista sitten lukitusnuppia, jotta pydréan puristin (vanteen puristin) on
tukevasti kiinni pyoréssa.

5. Loyséaa kiristysruuvia (2) ja aseta prisman kiinnitysakseli kiinnitysakselin uraan (1) siten, etté
prisman asemointitappi on tydnnetty vastaavaan Kiinnitysreik&an. Kirista kiristysruuvi, kun
prisma on asennettu kunnolla.

HUOMAUTUS Pyoéranpuristimen (vanteenpuristimen) ja prisman tulee olla yhteensopivat. Esimerkiksi vasen

takimmainen prisman tulee asentaa vasempaan takapyoranpuristimeen (vanteenpuristimeen).

15



3.1.4 Jarrupolkimen painaja

Jarrupolkimen painallus auttaa jarrupolkimen painamisessa.

Kuva 3-4 Jarrupolkimen painin AUTEL-CSC0500/26

1. Koukku

2. Pikakiinnityksen saatojarjestelméa

3. Jarrupolkimen kosketuspalkki

y Jarrupolkimen painajan asentaminen
1. Napsauta jarrupoljin jarrupolkimen tukirakenteeseen.

2. Paina lujasti alas ja séada pikalukitusjérjestelmaa, jotta
koukut kiinni istuimessa jarrupolkimen lukitsemiseksi.

3.1.5 Ohjauspyoréan pidikkeen jalustatydkalu

Ohjauspyoran pidikkeen tyokalua kaytetaan ohjauspydran asennon korjaamiseen ja ajoneuvon suuntaamiseen.

(1]
\il, e

Kuva 3-5 Ohjauspydran pidikkeen jalustatydkalu AUTEL-CSC0500/27
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1. Koukku

2. Lukitusnuppi

3. Pikakiinnityksen saatojarjestelma

y Ohjauspydran pidikkeen jalustan tyékalun asentaminen
1. Aseta ohjauspyoran pidikkeen jalustatydkalu istuimelle.
2. Loysaa lukitusnuppia.

3. Saada pikalukitusjarjestelmaa niin, etta koukut koskettavat
ohjauspyoraa rajoittaaksesi ohjauspyoran pyorimista.

4. Kirista lukitusnuppi sen kiinnittdmiseksi.

3.1.6 Pybrakiila

Pyorékiila asetetaan pydran taakse estdéméan ajoneuvon vieriminen pois paikaltaan.

Kuva 3-6 Pyorakiila
y Pyorékiilan asettaminen
1. Pysé&kéi ajoneuvo tasaiselle alustalle.

2. Kiilaa pyorakiila pydraan kuvan osoittamalla tavalla estéaksesi pyoraa irtoamasta.

vierimassa pois.

Wheel Chock

Kuva 3-7 Aseta pyorékiila

3. Sailyta poissa kayton jalkeen.
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3.1.7 12 V/24 V ulkoinen virtajohto

12 V/24 V ulkoinen virtajohto on kiinnitetty kahvaan. Kytke johdon toinen paa
pyoransuuntauskehyksen tasavirtalahtoporttiin ja kytke 12 V:n tulojohto Autel-tabletin tai Autel NV
-kalibraattorin virtatuloporttiin ladataksesi laitteita rungon kautta.

il =

Kuva 3-8 12 /24 V ulkoinen virtajohto

3.2 Vaadittavat lisdvarusteet (eivat sisally toimitukseen)

Taulukko 3-3 Vaadittavat lisavarusteet

Nimi Malli

AUTEL-CSC0500/10
Kalibrointipalkki
AUTEL-CSC0500/12

MaxiAlign IWA500 -tabletti

3.2.1 Kalibrointipalkki

Kalibrointitanko, jolla on korkea mittaustarkkuus, on ammattimainen tyokalu pyéransuuntauksen
suorittamiseen. Kalibrointitankoa tarvitaan suuntauslaitteen kalibrointia, tarkkuustarkistusta tai
pydrankiinnityspisteen kalibrointia varten.

Kuva 3-9 Kalibrointipalkki
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y Pyéranpidikkeen (vanteenpidikkeen) asentaminen kalibrointitankoon
1. Irrota pyéranpidikkeen (vanteenpidikkeen) salpojen suojukset.
2. Aseta salvat sopiviin salpauriin kalibrointipalkin koon mukaan.

3. Loyséa pydranpitimen (vanteenpitimen) lukitusnuppia asentaaksesi sen
kalibrointipalkki.

4. Saada tarvittaessa ja kirista sitten lukitusnuppi asentaaksesi sen tukevasti.
pyorankiinnike (vanteen kiinnike) kalibrointitangossa.

y Rengaspuristimen asentaminen kalibrointitankoon

1. Pida kiinni nostokahvasta ja nosta rengaskiinnittimen vetokahvaa asentaaksesi salvat.
kalibrointipalkin uriin.

2. Kun pydranpuristin (rengaspuristin) on asennettu kunnolla kalibrointitankoon, kierra lukituskahvaa

lukitaksesi pydranpuristimen (rengaspuristimen) tukevasti kalibrointitankoon.

3.2.2 MaxiAlign IWA500

IWA500-pydréansuuntauskehysta on kaytettava MaxiAlign IWA500 -tabletin kanssa, ja pydréansuuntaustoimintoa

voi suorittaa vain, kun IWA500-pydransuuntauskehys on kytketty MaxiAlign IWA500 -tablettiin.

AUTEL

Kuva 3-10 MaxiAlign IWA500 -tabletti
y Pydréansuuntausrungon liitanta

Yhdisté tabletti pydransuuntauskehykseen IWA500 Wi-Fi -yhteyden kautta muodostaaksesi yhteyden.

@ HUOMAUTUS

Ennen pydransuuntauskehyksen kytkemista tarkista maa-/alueasetukset
Tabletin Android-kayttdjarjestelma.




y Tabletin liittdminen pydransuuntauskehykseen
1. Kaynnista tabletti. Napauta Asetukset -sovellusta tyovalikossa.
2. Napauta vasemmassa sarakkeessa Pydrien suuntausasetukset .
3. Siirry nayttoon valitsemalla Pyéréansuuntaus Rungon liitanta .

o Settings Wheel Alignment Settings

£ Common Settings >
@ Language

1~ Wheel Alignment Frame Connection Not Connected >
l, ' Printing Settings

ol Network Configuration >

Report Settings @ Update 5

', ! Push Notifications # Hand-held Inclinometer Update >
(= | Auto Update £&> Maintenance & Service >
- b "
iy Vel Allment Setings E Wheel Alignment Software Settings >

Vehicle List

Kuva 3-11 Yhdista IWA500 Wi-Fi-yhteyden kautta 1

4. Napauta Wi-Fi-kytkinté ottaaksesi kayttoon pydransuuntauksen Wi-Fi-toiminnon. Tabletti etsii
kaytettavissa olevia yksikoitd. Rungon Wi-Fi-nimi on "ADAS", jonka perasséa on sarjanumero.

Napauta sopivaa yksikkdd muodostaaksesi yhteyden. Kun yhteys on muodostettu, yhteyden
tila on "Yhdistetty".

o Settings = Wheel Alignment Frame Connection | Refresh
Unit
Language (((((l@l)))» +

l ' Printing Settings Devices
Report Settings Wheel Alignment WI-FI [ on @
% ADAS-S518R0701018 Connected
n Push Notifications
“u ADAS-S518P0801019 Not Connected
~,
2] Auto Update 2a ADAS-S518ROC01033 Not Connected
:.'_:." Wheel Alignment Settings “a ADAS-S518R0C01012 Not Connected
Vehicle List Tap to connect or disconnect

Kuva 3-12 Yhdista IWA500 Wi-Fi 2:n kautta
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@ HUOMAUTUS

Tabletin yhdistdminen pydransuuntauskehykseen voi kestaa jopa 30 sekuntia. Odota karsivallisesti.

y Verkkoasetukset

Kun tabletti on yhdistetty IWA500:n Wi-Fi-verkkoon, yhdista tabletti internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi-

verkkoon seuraavien asetusten avulla.
y Yhdistaaksesi tabletin internetiin Wi-Fi-yhteyden kautta
1. Napauta Asetukset -sovellusta tydvalikossa.
2. Napauta vasemmassa sarakkeessa Pydrien suuntausasetukset .

3. Napauta Verkkoasetukset (varmista, ettd IWA500:n Wi-Fi on yhdistetty, muuten se ei aktivoidu).

o Settings Wheel Alignment Settings
B e
| A l Language

' ' Printing Settings

£ Common Settings >

1~ Wheel Alignment Frame Connection ADAS-S518R0701018 >

)

o Network Configuration Not configured

' Report Settings @ Update s
73 ush Notifcations @ Hand-held Inclinometer Update >
B Ao Update £ Maintenance & Service >
1 Wheel Alignment Software Settings >

m Vehicle List

Kuva 3-13 Yhdista Internetiin Esteeton Wi-Fi 1
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4. Valitse Wi-Fi-verkko napauttamalla Wi-Fi-nimen nayttéruudun oikealla puolella olevaa avattavaa
valikkopainiketta ja anna sitten Wi-Fi-salasana.
o Settings - Network Configuration

Report Settings _— - — mt
O No Configurable Wi-Fi found currently:

m Push Notifications WiFi:

m Auto Update

= Password:
1 Wheel Alignment Settings ¢
«

Vehicle List

m Laws and Regulations
m System Settings
Y o

Connect

Kuva 3-14 Yhdisté internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi 2 -verkkoon

5. Napauta Yhdista muodostaaksesi yhteyden valittuun Wi-Fi-verkkoon. Kun yhteys on muodostettu

onnistuneesti, nayttdon tulee vahvistusviesti.

o Settings - Network Configuration
=1 Report Settings
© No Configurable Wi-Fi found currently
n Push Notifications Wi
‘ autel v le)

m Auto Update

o Password:
i23 Wheel Alignment Settings r
o v Py

Vehicle List )
m Laws and Regulations

B System Settings
Y o

Kuva 3-15 Yhdista internetiin saatavilla olevaan Wi-Fi 3 -verkkoon
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y Muodosta ajoneuvokommunikaatio

Ennen py6réansuuntaustoiminnon suorittamista ajoneuvon ja IWA500-tabletin valille on muodostettava
asianmukainen tiedonsiirto.

y Ajoneuvon ja tabletin valisen asianmukaisen tiedonsiirron muodostamiseksi

1. Liita VCl-laite ajoneuvon DLC:hen seka tiedonsiirtoa etté virransyottoa varten.
lahde.

2. Yhdista VCl-laite tablettiin Bluetooth-parilitoksen tai USB-yhteyden kautta.

3. Kun ylla olevat vaiheet on suoritettu, tarkista naytén alakulmassa oleva VCl-navigointipainike. Jos
oikeassa alakulmassa nakyy vihre& BT- tai USB-kuvake, tabletti on valmis suorittamaan pyorien
suuntauksen.
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4 Pyo6rien suuntauksen asetukset

Ennen py6réansuuntausta on tehtava tarvittavat asetukset etukéteen, jotta pyéransuuntaus
sujuu ongelmitta.

Kéynnista IWA500-tabletti. Napauta Asetukset -sovellusta Tyovalikossa. Napauta sitten
Pyoérien suuntauksen asetukset vasemmassa sarakkeessa toiminnon kayttamiseksi.

e [ B

Wheel Alignment Advanced Wheel Alignment  Hand-held Inclinometer Settings

@ @ © @

Wheel Alignment Filter MaxiViewer Update Data Manager

Kuva 4-1 IWA500-tyévalikon nayttod

o Settings Wheel Alignment Settings

Unit

£ Common Settings >
Language
1~ Wheel Alignment Frame Gonnection Not Connected >
l I Printing Settings -
o Network Configuration >
=g | :
Report Settings @ Update 5
n Push Notifications @ Hand-held Inclinometer Update >
m Auto Update {& Maintenance & Service >
%2 Wheel Alignment Settings
= ” . "4 Wheel Alignment Software Settings >
Vehicle List

Kuva 4-2 Pydrien suuntauksen asetusten naytto
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4.1 Yleiset asetukset

Yleisia asetuksia ovat yksikkdasetukset, graafisen tuloksen nayttdasetus, puristimen tyypin valinta, kulutuspinnan

mittausty6kalun liittdminen, rengaspaineen mittauslaitteen valinta, korkeuden mittaustyokalun valinta, Mercedes-
alustatason mittaustyokalu ja aéanimerkkiasetus.

o Settings ) Common Settings
Report Settings
Unit Settings >
n Push Notifications
Graphical Result Display Setting Camber - Caster-Toe >
""" Auto Update
Select Clamp Type Rimclamp >
¥ Wheel Alignment Settings :
w'e g 9 Connect Tread Measuring Tool >
B OBFCM Upload Select Tire Pressure Measuring Device >
m Vehicle List Select Height Measuring Tool Tape measure >
Mercedes Chassis Level Measuring Hand-held o
m Laws and Regulations Tool Inclinometer
Been Settina >
m System Settings

Kuva 4-3 Yleisten asetusten néyttd

4.1.1 Yksikodn asetukset

Yksikkdasetuksissa voit vaihtaa vakioarvojen ja mittausarvojen nayttdmuotoa ja yksikkoéa.

o Settings & Unit Settings

" Report Settings

Tolerance & Accuracy Setting >
n Push Notifications
Angle (Camber, Caster, Thrust Angle...) degree >
niolecale Toe degree >
43 Wheel Alignment Settings i i
w 9 9 Ride Height mm >
n OBFCM Upload Tread Depth mm >
Vehicle List Track width & Wheelbase mm >
m Laws and Requiations Tire Pressure bar >
Weiaht ka >
B System Settings

Kuva 4-4 Yksikdn asetukset -néyttod
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4.1.2 Graafisen tulosndytdon asetus

Taman asetuksen avulla voit vaihtaa mittaustulosten asettelua pyéransuuntaustoiminnossa.

o Settings - Graphical Result Display Setting
B Report Settings
n st e =3 = | oo | | coe |
B B B ES e B
= |~ | == ==
53 Auto update [ =3 s

- Toe - Camber - Caster Camber - Caster - Toe
uty Wheel Alignment Settings
<

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Caster - Camber - Toe

m System Settings

Kuva 4-5 Graafisen tulosnaytdn asetusnaytto

=
=E

4.1.3 Valitse puristintyyppi

Valitse kompensaatiokiinnittimen tyyppi (vanteen kiinnitin tai rengaskiinnitin), niin tabletti
opastaa sinua vastaavassa pydransuuntauksessa.

@

HUOMAUTUS Vanteen kiinnitys on valittuna oletusarvoisesti.
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o Settings = Select Clamp Type

™
Report Settings

n Push Notifications

(= | Auto Update

heel Alignment Settings Rim clamp Tire clamp
(V]

!,! OBFCM Upload

m Vehicle List
m Laws and Regulations
m System Settings

Kuva 4-6 Valitse puristintyyppi

4.1.4 Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu
Tamaén asetuksen avulla voit liittdd TBE-laitteen kulutuspinnan mittaamiseen.
¥ MaxiTPMS TBE -laitteen liittdminen
1. Napauta Yleiset asetukset ja valitse Yhdista kulutuspinnan mittaustydkalu.
2. Napauta nayton oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS- painiketta etsidksesi kdytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdista TBE-laite ja diagnostiikkatydkalu samaan Wi-Fi-verkkoon naytdn ohjeiden mukaisesti.

o Settings = Connect Tread Measuring Tool | Refresh
@ Diagnostic settings
Report Settings ©

n Push Notifications

(> Auto Update

Available device(s) [ oN §

No TBE device found!

Ensure that the TBE Version greater than or equal to V01.22.00, and connect to the
same Wi-Fi as the diagnostic tool

> >

(o]
Lo

heel Alignment Settings

2 OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

Tap to select or cancel

Kuva 4-7 Kytke kulutuspinnan mittaustykalu -naytto
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4. Kun TBE-laite ja tabletti on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi laitetta kaytettavissa
olevien laitteiden luettelosta muodostaaksesi yhteyden. Kun MaxiTPMS TBE -laite on yhdistetty,

yhteyden tilaksi ndytetaan "Paritettu”.

4.1.5 Rengaspaineen mittauslaitteen valinta
Taman asetuksen avulla voit liittdé 1TS600-laitteen rengaspaineiden mittaamista varten.
y ITS600-laitteen liittaminen
1. Napauta Yleiset asetukset ja napauta Valitse rengaspaineen mittauslaite.
2. Napauta nayt6n oikealla puolella olevaa PAALLE/POIS- painiketta etsidksesi kdytettavissa olevia laitteita.

3. Yhdisté ITS600-laite ja diagnostiikkatyokalu samaan Wi-Fi-verkkoon néayton ohjeiden mukaisesti.

o Settings = Select Tire Pressure Measuring Device | Refresh
E Diagnostic settings
P——
Report Settings o
n ifiautel_
Push Notifications
Available device(s) [ on @

“s Auto Update
No ITS600 device found!

[ Ensure that the ITS600 App Version greater than or equal to V1.82, and connect to
sty Wheel Alignment Settings the same Wi-Fi as the diagnostic tool, and keep the screen on.
< > o wm 'a
(e

2, OBFCM Upload

quick settiny

LAN is turned an and
s the diagnostic tool.

sure that [TS60
ed to the same WiFi a

n seltings or 2

m Laws and Regulations Tap to select or cancel

Kuva 4-8 Rengaspaineen mittauslaitteen kytkemisen nayttoé

4. Kun ITS600-laite ja tabletti on yhdistetty samaan Wi-Fi-verkkoon, napauta haluamaasi laitetta kaytettéavissa
olevien laitteiden luettelosta muodostaaksesi yhteyden. Kun ITS600-laite on yhdistetty, yhteyden tilaksi

nakyy "Paritettu”.

4.1.6 Valitse korkeudenmittaustytkalu

Té&ssé osiossa voit valita ajokorkeuden mittaustydkalun (mittanauha tai ajokorkeuden kohde). Mittanauhan
valitseminen edellyttd& manuaalista mittausta ja arvon syottamista ohjatusti; ajokorkeuden kohde -vaihtoehdon
valitseminen mahdollistaa automaattisen poikkipalkin séadon, kohteen tunnistuksen seké ajokorkeuden laskemisen

ja nayttamisen. Lisatietoja on kohdassa Ajokorkeuden mittaus.
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)

HUOMAUTUS Mittanauha on valittuna oletusarvoisesti.

o Settings - Select Height Measuring Tool
E Diagnostic settings
Report Settings
3
n Push Notifications ~
m Auto Update Tape measure Ride height target

o
m Wheel Alignment Settings

0 OBFCM Upload
m Vehicle List
m Laws and Regulations

Kuva 4-9 Valitse korkeuden mittaustydkalu -naytto

4.1.7 Mercedes-alustatason mittauslaite

Mercedes-ajoneuvojen on kaytettava erikoistydkalua ajoneuvon korkeuden mittaamiseen.
Ajoneuvon korkeuden mittaaminen ei johda saatavilla olevaan méaérittelyarvoon. Voit valita Autel-kadessa
pidettéavan kaltevuusmittarin tai muita tydkaluja ajoneuvon korkeuden mittaamiseen.

o Settings = Mercedes Chassis Level Measuring Tool
@ Diagnostic settings
Select Tool
Report Settings

n Push Notifications ﬁ ﬁ
-

l"‘«’ Auto Update

- Hand-held Inclinometer Romess inclinometer or other tool
ply Wheel Alignment Settings )

" *Benz vehicles must use a special tool to measure the vehicle height. Failure to
OBFCM Upload measure the vehicle height will result in no available specification value.
m Vehicle List Hand-held Inclinometer Calibration >

m Laws and Regulations
Kuva 4-10 Valitse Benzin alustan mittaustydkalu -naytto

Jos kadessa pidettéva kaltevuusmittari antaa epatarkkoja mittauksia pudotuksen jélkeen, napauta Kadessa
pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi kalibroidaksesi sen uudelleen.

29



y Kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi

1. Aseta kadessa pidettava kaltevuusmittari tasaiselle ja vaakasuoralle alustalle.

Kuva 4-11 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 1

2. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.

Kuva 4-12 Suorita kadessa pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 2

3. Kaanna kadessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°.
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Kuva 4-13 Suorita kéddessé pidettavan kaltevuusmittarin kalibrointi 3

4. Kaanna kédessa pidettavaa kaltevuusmittaria 180°. Kalibrointi on nyt valmis.

o

Kuva 4-14 Suorita kddessa pidettadvan kaltevuusmittarin kalibrointi 4
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4.1.8 Adnimerkkiasetus

Taman asetuksen avulla voit ottaa kayttodn piippauksen tai poistaa sen kaytosté vierintdkompensaatiota,
nostokompensaatiota ja Caster/SAl-mittausta suoritettaessa.

o Settings - Beep Setting
E Diagnostic settings
Beep [ on ¢
el
Report Settings

n Push Notifications

" Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

* OBFCM Upload

m Vehicle List

m Laws and Regulations

Kuva 4-15 Aanimerkkiasetusnayttd

4.2 Pyo6rien suuntauskehyksen liitanta

Pydransuuntauskehyksen liitdntdmenetelméa on késitelty edellisessé osiossa. Katso lisatietoja kohdasta
Pydransuuntauskehyksen liitanta.

4.3 Verkkokonfiguraatio

Verkkomaaritykset on kasitelty edellisessa osiossa. Katso lisatietoja kohdasta VVerkkomaaritykset.

4.4 Paivitys

Kun pyéransuuntauskehys on yhdistetty ja verkko méaaritetty, paivitéd kehys napauttamalla Paivita
pydransuuntausasetuksista .
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o Settings = Update
@ Diagnostic settings
=) Report settings ((((((@))))))
n Push Notifications Devices

m Auto Update

m Wheel Alignment Settings
ADAS camera system current version: V01.24.08_v02.01.05_V1.10.02;
Latest version: V01.25.06_v02.01.05_V1.10.02

ﬂ OBFCM Upload

Vehicle List

m Laws and Regulations
Kuva 4-16 Paivitysnayttd

4.5 Huolto ja yllapito

Tama osio kasittelee kalibrointia ja tarkastusta, kalibrointitietojen raporttia, tarkkuustarkastusvalia ja kohteen
puhdistusvalia.

o Settings o= Maintenance & Service

£ e

Calibration & inspection >
Language

Calibration record report >
| l Printing Settings

Accuracy check interval Sixmonths >
E Diagnostic settings

Target cleaning interval >

Report Settings
n Push Notifications

m Auto Update

34 Wheel Alignment Settings

Kuva 4-17 Huolto- ja yllapitonayttd

@ HUOMAUTUS

Varmista, etté pyoransuuntauskehyksen Wi-Fi-yhteys on muodostettu; muuten huolto- ja yllépitotoimintoa ei
voida aktivoida.
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4.5.1 Kalibrointi ja tarkastus
@ HUOMAUTUS

Kulmasuuntaajan kalibrointiin, pydréankiinnityspisteen kalibrointiin ja kulmasuuntaajan
tarkkuustarkistukseen tarvitaan kalibrointitanko (AUTEL-CSC0500/10; AUTEL-CSC0500/12).
Ota yhteytta paikalliseen jélleenmyyjaén tai valmistajaan ostoa varten.

4.5.1.1 Kohdistuslaitteen kalibrointi
Oikomislaite on kalibroitava, kun:

1. Kamera on purettu.

2. Tarkkuustarkistus epéonnistui.
y Kalibroidaksesi oikomislaitteen

1. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >
Oikomislaitteen kalibrointi

2. Aseta kalibrointitanko noin 2,2 metrin paahan pyodransuuntauskehyksesta.
Asenna etupydran kohdistimet kalibrointitankoon, kohdista kohdistustappi
kohdistusreikaan ja kirista mutteri.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

= e - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

#‘:_% * Install the front wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut,

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the moverment of
the crossbar.

Kuva 4-18 Kohdistuslaitteen kalibroinnin valmistelu

3. Napauta Seuraava, niin poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti ja etsi kohde. Siirra
sitten kalibrointipalkkia ndyton ohjeiden mukaisesti siten, etté 'Offset'’-, 'L-Distance'- ja
‘Distance Diff' -arvot nakyvét vihreina.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Snse the values of 'Offset’, ‘L-Distance’,
A 'R-Distance’, and 'Distance Diff'

-269 are displayed in green

L-Distance RDistance
[N —
Distance Diff
96 >

42206 % . 2110

vIN

Kuva 4-19 Kohdistuslaitteen kalibrointi 1

Aligner calibration

Offset Ready!

A
o7

LDistance RDistance
[ A—

Distance Diff

: ty >
2095 T o 2114

VN

info Next Camera ESC

SN

Kuva 4-20 Kohdistuslaitteen kalibrointi 2

4. Napauta Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttoon. Kierra kalibrointipalkkia nayton
kehotteiden mukaisesti keratéksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat muuttuvat
vihreiksi, lopeta poikkipalkin kiertaminen.
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Calibration

Rotate the target to the collection
- 9 - position.

——

VIN:

Info: Camera ESC

Kuva 4-21 Kalibrointi 1

Calibration
) ‘ " Collecting...
VIN:
Info: Camera ESC

Kuva 4-22 Kalibrointi 2

5. Aseta sitten kalibrointitanko noin 3,8 metrin pdahan pydransuuntauskehyksesta
ja suorita kalibrointivaiheet nayton ohjeiden mukaisesti vastaavien tietojen
keraamiseksi.
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Calibration

‘ Rotate the target to the collection
- position.

X

X

VIN

nfo
ISN Camera ESC

Kuva 4-23 Kalibrointi 3

6. Kun etupydrien maalitaulujen tiedot on keratty, poista maalitaulut kalibrointitangosta
ja asenna takapydrien maalitaulut kalibrointitankoon.
Suorita kalibrointivaiheet ndytdn ohjeiden mukaisesti.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- AR = position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

M * Install the rear wheel targets

on the calibration bar, align the
locating pin with the locating hole,
and tighten the nut.

Kuva 4-24 Kalibrointi 4

7. Kun neljan kohteen tiedot on kerétty, kalibrointitulosndyttd osoittaa onnistuneen kalibroinnin; kun taas
epaonnistuneen kalibroinnin naytdssa nakyy , joka gtii uudelleenkalibroinnin.
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Result
Calibration successful
Total front toe (01,01)
Left front camber (01.01)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (0.1,01)
Left rear camber (01.0.7)
Right rear camber (0.1,07)
VN

Kuva 4-25 Kalibrointitulosten nayttd

4.5.1.2 Pyoranpuristimien kohdekalibrointi

Kun sopiva py6ranpuristin (vannepuristin/rengaspuristin) tai kohde on vaihdettu, juuri koottu pydranpuristin
(vannepuristin/rengaspuristin) tai kohde on kalibroitava uudelleen.

@ HUOMAUTUS

Taman kayttoohjeen puristimia esittévat kuvat perustuvat vannepuristimien kayttoon.

1. Kéayté kalibrointipalkkia

y Pyorankiinnittimen (vanteen kiinnittimen) kalibrointi ja kohdistus kalibrointipalkin avulla

1. Napauta Huolto ja ylléapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Py6rénpuristimien
kohdekalibrointi.

2. Valitse pyorankiinnityspisteen kalibrointi — kalibrointipalkilla.
Wheel clamp target calibration

Wheel clamp target calibration - Wheel clamp target calibration -
with calibration bar with vehicle

Infe

SN Eg:
Kuva 4-26 Valitse kalibrointimenetelma
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3. Valitse sitten kalibroitava kohde. Oikean takapy®ran kohde (oikein asennettuna
oikeanpuoleiseen takavanteen kiristimeen) on esimerkkina.

Wheel clamp target calibration

Left front wheel target Right front wheel target Left rear wheel target Right rear wheel target

VIN:
Info:

SN:

Kuva 4-27 Valitse kalibrointikohde

4. Tabletti nayttaa automaattisesti kalibroinnin valmistelut. Siirré kalibrointipalkki noin 2,2
metrin paahan pyoransuuntauskehyksesta naytdén ohjeiden mukaisesti. Asenna
sitten oikeanpuoleinen takapy®ran puristin (vanne).

(puristimeen) ja oikeaan takakohteeseen kalibrointitangossa, kohdista kohdistustappi
kohdistusreikaéan ja kirista mutteri.

Calibration Preparation

* Move the calibration bar to the

- r - position about 2.2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

"'_4~ * Install the right rear wheel clamp

target on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

Kuva 4-28 Kalibroinnin valmistelu (kayta kalibrointipalkkia)

5. Napauta Seuraava , kun etéisyys on saadetty halutulle alueelle, ja tabletti ilmoittaa
olevansa valmis seuraaviin toimintoihin.
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Right rear wheel clamp target calibration

- = . -y

MQ

VIN

Info Next ¢ Esc

SN
|

Kuva 4-29 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 1

6. Jatka napauttamalla Seuraava . Kierra kalibrointipalkkia naytdn ohjeiden mukaisesti, jotta
etta kohteet ovat kerdysasennossa.

Right rear wheel clamp target calibration

Rotate the target to the collection
= lL a position.

—_—

VIN

Next Camera ESC

SN

Kuva 4-30 Aloita kalibrointi (kayta kalibrointipalkkia) 2

7. Kun nuolet ja ilmoitetut lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta poikkipalkin kiertaminen,
niin tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Right rear wheel clamp target calibration

Collecti
. = . hsti

Kuva 4-31 Aloita kalibrointi (kayté kalibrointipalkkia) 3

8. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistunutta kalibrointia ja voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC ; kun taas osoittaa
epaonnistunutta kalibrointia ja voit kalibroida uudelleen napauttamalla Kalibroi uudelleen.

Result
Calibration completed!
Rotation axis X 087 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.50
Rotation center X 2556 2564
Rotation center Y 079 0.86
Rotation center Z 49 4498

= e 5

Kuva 4-32 Kalibrointitulosten naytto
2. Kayta ajoneuvoa
y Pyéranpuristimen (vanteen puristimen) kalibrointi ja kohdistus ajoneuvon avulla

1. Napauta Huolto ja yllapito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus > Pydranpuristimien
kohdekalibrointi.

2. Valitse pydranpuristimien kohdekalibrointi ajoneuvolla. Katso kuvaa 4-26.
Valitse Kalibrointimenetelméa saadaksesi lisatietoja.

3. Valitse sitten kalibroitava kohde. Kuvassa kaytetédan oikean etupydran kohdetta (oikein asennettuna
oikean etuvannan kiristimeen). Katso
Kuva 4-27 Valitse kalibrointikohde nahdéksesi lisétietoja.
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4. Aja ajoneuvo naytdn ohjeiden mukaisesti nostimelle, ohjaa eteenpdin, lukitse ohjauspydran pidike, aseta
vaihteisto vapaalle ja vapauta seisontajarru. Asenna sitten oikean etupydran puristin oikeaan
etupydraan ja nosta etuakselia.

Right front wheel clamp target calibration

i .
Steer ahead. lock steering wheel place transmyssion nstall the fight front wheel target on right ront
In neutral, release parking brake wheel and raise the front axle
Vi

Kuva 4-33 Kalibroinnin valmistelu (kaytéa ajoneuvoa) 1

5. Jatka napauttamalla Seuraava . Aseta pydransuuntaus nayton ohjeiden mukaan.
Pida runkoa noin 2,2 metrin paassa etupyoran keskikohdasta ja varmista, ettd rungon ja ajoneuvon
keskikohdat ovat linjassa. Saada sitten poikkitangon korkeutta painamalla rungon takaosassa olevia

YLOS- ja ALAS -painikkeita siten, etté poikkitanko on suunnilleen samalla korkeudella kuin etupydrén
keskikohta.

Right front wheel clamp target calibration

* Place the calibration frame about
2200mm from the center of the front
wheel, and ensure that the centers of
the calibration frame and the vehicle are
aligned;

* Press UP and DOWN buttons on the
back of the calibration frame to adjust
the crossbar height so that the crossbar
is roughly at the same height as the
center of the front wheel

Kuva 4-34 Kalibroinnin valmistelu (kayta ajoneuvoa) 2

6. Napauta Seuraava , kun etéisyys on saadetty halutulle alueelle, ja tabletti ilmoittaa olevansa valmis
seuraaviin toimintoihin.
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Right front wheel clamp target calibration

()] Ready!
- -
- -
Vi
Info ¢ —— Next

N

Kuva 4-35 Aloita kalibrointi (kayta ajoneuvoa) 2

7. Kierré kiekkoa néayton ohjeiden mukaisesti.

Right front wheel clamp target calibration

ie |.rl

Rotate the wheel as indicated by the
arrow.

m -

Camera Cancel Next

Kuva 4-36 Aloita kalibrointi (kayta ajoneuvoa) 1

8. Kun nuolet ja merkityt lohkokuvat muuttuvat vihreiksi, lopeta kd&ntaminen.
pyoraa, ja tabletti aloittaa tiedonkeruun automaattisesti.
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Right front wheel clamp target calibration
o o
» ‘ 1

Collecting..

o =

VIN

Info c c | Next

SN

Kuva 4-37 Aloita kalibrointi (kayté ajoneuvoa) 2

9. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistuneen kalibroinnin, ja voit poistua toiminnosta napauttamalla ESC ; kun taas osoittaa Q

epaonnistuneen kalibroinnin, ja voit kalibroida uudelleen napauttamalla Kalibroi uudelleen.

Result
Calibration completed!

Rotation axis X 0.87 0.87
Rotation axis Y 0.00 0.00
Rotation axis Z 0.49 0.49
Rotation center X 2565 25.63
Rotation center Y L 149
Rotation center 2 4508 4508

Kuva 4-38 Kalibrointitulosten naytto (kaytéa ajoneuvoa)
4.5.1.3 Kohdistuslaitteen tarkkuuden tarkistus
Oikomislaitteen tarkkuustarkistus on suositeltavaa, kun:
1. Oikomislaitteeseen kohdistui voimakas tormays.
2. Tarkkuustarkistusta ei ole tehty yli kuuteen kuukauteen.

Ohjelmisto tarjoaa kolmenlaisia tarkkuuden tarkistusmenetelmia: linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus
kalibrointipalkilla, linjauslaitteen tarkkuuden tarkistus ajoneuvolla ja nopea tarkkuuden tarkistus.
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1. Kayta kalibrointipalkkia

Tarkkuustarkistus voidaan suorittaa kalibrointipalkilla, mikd mahdollistaa mittausjarjestelman
(mukaan lukien kamerat, vannekiinnittimet ja maalitaulut) kokonaistarkkuuden tarkan ja
luotettavan varmentamisen.

y Tarkkuuden tarkistaminen kalibrointipalkilla

1. Napauta Huolto ja yllépito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.
2. Valitse Tarkkuustarkistus — kalibrointipalkilla.

3. Siirrd kalibrointipalkki nytdn ohjeiden mukaisesti noin 2,2 metrin paahan
pyoransuuntauskehyksen eteen. Asenna etupy6ran puristimet (vanteen puristimet) ja
kohdistimet kalibrointipalkkiin, kohdista kohdistustappi kohdistusreikaan ja kirista
mutteri.

Accuracy check

* Move the calibration bar to the

- r N - position about 2 2m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

A — *Install the front whee! clamp

targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut;

* The crossbar height will be
adjusted automatically. Ensure
there are no obstructions which
may interfere with the movement of
the crossbar.

VN

Info. N ESC

Kuva 4-39 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 1

4. Napauta Seuraava. Poikkipalkin korkeus sdédetéaéan automaattisesti ja jarjestelma siirtyy
seuraavaan nayttoon. Siirréa kalibrointipalkkia nayttdoppaan mukaisesti siten, etta
'Offset'-, 'L-Distance'- ja 'Distance Diff' -arvot nékyvat vihreina.
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Aligner calibration

Move the calibration bar so that

Offset
= the values of 'Offset’, 'L-Distance’,

: ‘R-Distance’, and 'Distance Diff'
=1 are displayed in green.
0 mm 50 mm
L-Distance R-Distance
[ —
Rl Distance DIff >
200 000 mim
-9
1886 A 1891
2400 mm 2400 mm
VIN
inf Next Camera ESC

SN

Kuva 4-40 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 2

Accuracy check

Offset Ready!
e ——

A
w6 50 mm

L-Distance R-Distance
[T —
Distance Diff

s
2068 p % 2086

VIN

- Next Camera ESC

N

Kuva 4-41 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 3

5. Napauta sitten Seuraava siirtyaksesi seuraavaan nayttoon. Kierra kalibrointipalkkia
nayton kehotteiden mukaisesti keratéksesi tietoja. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat
muuttuvat vihreiksi, lopeta kalibrointipalkin kiertaminen.
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Accuracy check

Rotate the target to the collection
- ‘ - position.

VIN:

Infe ¢ Esc
SN“ |
|

Kuva 4-42 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 4

Accuracy check

Collecting...
. = . ity

Al —

VIN.
e Camera ESC

Kuva 4-43 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 5

6. Aseta sitten kalibrointitanko noin 5,4 metrin paahan pyodransuuntauskehyksesta ja
suorita kalibrointivaiheet nayton ohjeiden mukaisesti vastaavien tietojen keraamiseksi.
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Accuracy check

* Move the calibration bar to the

[ ‘ - position about 5.4m directly in front
of the ADAS calibration frame, and
ensure the centers of the calibration
bar and the calibration frame are
aligned;

- * Install the rear wheel clamp
targets on the calibration bar, align
the locating pin with the locating
hole, and tighten the nut.

VIN

Info Next ESC

Kuva 4-44 Tarkkuuden tarkistus (kayta kalibrointipalkkia) 6

7. Tiedonkeruun jalkeen nayttoon tulee kalibrointitulosten naytto. osoittaa
onnistunutta kalibrointia ja voit napauttaa ESC poistuaksesi toiminnosta; kun taas osoittaa Q
epéaonnistunutta kalibrointia ja voit napauttaa Tarkista uudelleen kalibroidaksesi uudelleen.

Result
Accuracy check passed!
Total front toe (01,01)
Left front camber (0.1,00)
Right front camber (01.01)
Total rear toe (01.07)
Left rear camber (01.01)
Right rear camber (01,01)

Kuva 4-45 Tarkkuustarkistuksen tulosnaytto

2. Kayta ajoneuvoa

Tarkkuustarkistus voidaan suorittaa ajoneuvolla, jolloin mittausjarjestelmén (mukaan lukien kamerat,
vannekiinnittimet ja maalitaulut) kokonaistarkkuus voidaan varmistaa ilman kalibrointitankoa. Koska
ajoneuvon kunto vaikuttaa tarkastustarkkuuteen, on suositeltavaa kayttaa tahan tarkastukseen hyvin
huollettua urheiluajoneuvoa.

y Suorittaa tarkkuustarkistuksen ajoneuvolla

1. Napauta Huolto ja yll&pito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.

2. Valitse Tarkkuustarkistus — ajoneuvolla.
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3. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan naytdn ohjeiden mukaisesti.

Vehicle Preparation

* Ensure that the vehicle is in good condition, and the wheel clearance and the clearance between
suspension components are normal (Recommend to use a passenger vehicle within 3 years and 50,000
km);

* Park the vehicle on a steady and level surface. Ensure a space of 1.5 m or more in front and rear of the
vehicle;

* Place the wheel chocks before and after the left rear or right rear wheel to prevent movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel holder. Release the parking brake and place the
transmission in neutral;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* Do not push the wheel too hard against the wheel chock when the vehicle is pushed from front and rear
to perform the rolling compensation;

* Do not turn off the calibration frame during the entire accuracy check.

vine
info

e Skip Next Exit

Kuva 4-46 Ajoneuvon valmistelu

4. Napauta Seuraava ja seuraa naytolla nakyvia ohjeita asettaaksesi
pyoransuuntauskehyksen ja asentaaksesi pyorankiinnittimet (vanteenkiinnittimet)
ja téhtéimen oikein py®riin.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

Vin

SN Next Exit

Kuva 4-47 Aputydkalun asemointi 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawils (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to
8.

VIN
Info

. Next Exit

Kuva 4-48 Aputy6kalun paikoitus 2

5. Napauta sitten Seuraava, poikkipalkki séatyy automaattisesti, etsi kohde ja tabletti siirtyy seuraavaan
nayttoon. Siirré takapyorén kiilaa taaksepéain naytdn ohjeiden mukaisesti noin 30 cm ja tyénna
ajoneuvoa taaksepain, kunnes arvot nakyvat vihreina. Kun nuolet ja osoitetut lohkokuvat nakyvat

vihreind, lopeta ajoneuvon tydntdminen ja odota, etté tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.

Wheel Rolling Compensation

(@) = y N * Move the rear wheel chock
backward for about 30 crm;
* Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.

vin
info

o Camera ESC

Kuva 4-49 Pyoran vierintdkompensaatio 1
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Wheel Rolling Compensation
Q

| SN USE—

* Stop pushing the vehicle, please
wait..

VIN
Info:
SN

Kuva 4-50 Pyodréan vierintakompensaatio 2

6. Tyonna sitten ajoneuvoa eteenpain. Kun nuolet ja merkityt lohkokuvat nékyvét vihreing, lopeta ajoneuvon
tyontaminen ja odota, etta tabletti siirtyy seuraavaan nayttoon.

Wheel Rolling Compensation
m = ! 53 * Push the vehicle in the direction
indicated by the arrow.
VIN - e o Po—
;n: Camera ESC
L

Kuva 4-51 Pydran vierintakompensaatio 3
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Wheel Rolling Compensation

()] = T = * Stop pushing the vehicle, please
wait

VIN

Kuva 4-52 Pydrén vierintdkompensaatio 4

7. Aseta pydransuuntauskehys suoraan ajoneuvon takaosan taakse ja
noudata ndyton ohjeita toimenpiteiden suorittamiseksi loppuun.

8. Kun toiminto on valmis, kalibrointitulosnaytto tulee nakyviin.
osoittaa onnistuneen kalibroinnin; samalla kun € osoittaa epéonnistuneen kalibroinnin

vaatii uudelleenkalibroinnin.
3. Nopea tarkkuustarkistus

Oletusarvoisesti nopea tarkkuustarkistus suoritetaan automaattisesti kuuden kuukauden vélein.
Tarkkuustarkistuksen vélia voidaan muuttaa pydransuuntausohjelmiston asetuksissa.

Nopea tarkkuustarkistus voi havaita vikoja kameroista ja kohteista koostuvassa mittausjarjestelmassa,
mutta se ei kata pyodrankiinnikkeita.

y Suorittaa nopean tarkkuustarkistuksen

1. Napauta Huolto ja yll&apito ja valitse sitten Kalibrointi ja tarkastus >

Oikomislaitteen tarkkuuden tarkistus.
2. Valitse Nopea tarkkuustarkistus.

3. Aseta ajoneuvo haluttuun tilaan naytén ohjeiden mukaisesti.
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Vehicle Preparation

* Park the vehicle on the level ground. Set the front wheels at the straight ahead position. Ensure there is
a minimum of 1.5 m space in front of the vehicle;

* Place the wheel chocks in front of and behind the left rear wheel to prevent vehicle movement;

* Center the steering wheel and install the steering wheel lock. Release the parking brake and shift the
transmission to N;

* Keep the vehicle unloaded. Check if the coolant level and the engine oil level are correct. Check if the
fuel tank is full;

* Close all the doors and turn off the exterior lighting;

* Adjust the tire pressure to the specified value;

* |f the vehicle is equipped with the air suspension, adjust the vehicle to the standard mode before
performing the measurement. The adjustment process may vary on different models.

ViN:

v Skip | Next Exit

Kuva 4-53 Ajoneuvon valmistelu

4. Napauta Seuraava ja seuraa naytolla nakyvia ohjeita asettaaksesi
pyodransuuntauskehyksen ja asentaaksesi pydrankiinnittimet (vanteenkiinnittimet)
ja tahtaimen oikein pyoriin.

Auxiliary Tool Positioning

Place the calibration frame about
1.5m in front of the vehicle. Adjust the
crossbar so that it is basically at the
same height as the center of the front
wheel.

/e

L K =

VN

i
Ak Next Exit

Kuva 4-54 Aputydkalun asemointi 1
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Auxiliary Tool Positioning

* Check the wheel clamp
AUTEL-CSC0500/19 to ensure that four
pawls (1) are equal in length;

* Install four wheel clamp pawls (1) to
the rims and tighten the bolt (2) until the
pawls (1) are tightly secured.

Note:

* Ensure that the installation holes of
four wheel clamp pawls are in the same
order from inside to outside;

* Ensure that the wheel clamps are
vertically installed on the rims, and the
installation angle should be within -8° to

VN
Info.

N Next Exit

Kuva 4-55 Aputydkalun paikoitus 2

5. Napauta Seuraava -painiketta, poikkipalkin korkeus saatyy automaattisesti ja
etsii kohdetta ja siirtyy seuraavaan nayttoon.

Quick accuracy check

— el 37%

Quick accuracy check is in progress. Do not move the vehicle and the calibration frame. Ensure that all the
targets can be detected.

VIN:
Info:

o Exit

Kuva 4-56 Nopea tarkkuustarkistus

6. Tarkkuuden pikatarkistuksen tulos naytetaan tarkistuksen edistymisen jalkeen, mika osoittaa
valmis. « kalibroinnin onnistumista; kun taas osoittaa ep&onni ista.
kalibrointi, joka vaatii uudelleenkalibroinnin.
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Resuit
Accuracy check passed!
Front Camera Angle Differer 01,01
Right Camera Angle Differer 01,01
Left Camera Angle Differen (01,01)

Kuva 4-57 Tarkkuuden pikatarkistuksen tulos

4.5.1.4 Kameran tarkistus

Kameratarkistustoiminto tarkistaa pydransuuntauskehyksen viiden kameran tilan.

y Suorittaa kameratarkistuksen

1. Napauta Huolto ja valitse sitten Kameran tarkistus. Kameroiden nakymat ja tilat, mukaan lukien
etaisyysmittauskamera, itsekalibrointikamera, LF-kohdekamera, LR-kohdekamera, RF-kohdekamera
ja RR-kohdekamera, nakyvat naytolla.

2. Napauta Kuvaus nahdaksesi kunkin naytdssa nakyvan kuvakkeen selitykset.

naytto.
Taulukko 4-1 Kameroiden kuvaukset
Kuvake Nimi Selitys
Normaali
. Kohdepisteet voidaan tunnistaa normaalisti.
Kohdepisteet
Epanormaali
Kohde on likainen tai tukossa; puhdista se tai poista esteet.
Kohde/Kohde
Pisteet
Kaytossa
Kamera toimii normaalisti.
Kamera
Ei kaytdssa o . . L
Kameraa ei kéyteta nykyisessa toiminnossa.
Kamera
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