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Aut el pidadattaa oikeuden tehd?® muuto&asi¥aimk]l
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tuotteen tekniset tiedot, toiminnot ja kuv
Aut el ei ol mi st@Lthuussar i st a, erityisist?2,
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Jos tarvitset tekni sal2ueapl uaa, muoitiall &yahatiaarykirkti?
t2sks®ytt°®ohjeessa

Turvallisuustiedot

Oman ja muiden twurvallisuuden vuoksi sek?
vauri oi den vadlttamiseksi OR?2 yttdtrkwe®td | t @it t @
kosketuksiin joutuvat henkil °t l ukevat j a
turvallisuusohjeet.

Ajoneuvojen huoltoon tarvitaan | ukuisia me
kuin ty°t2a tekevédskaendst amssavdbltuk&i a on
joita ta]|a |l aitteell a voidaan testat a, 0
neuvoja tai turvallisuusviestej?2, jotka Kka
on olla peatehavagh fe&sfestel m2an. On rat k:
huoltomenetel mi @ ja testausmenettelyj?. On
hyvaksyttaval]a tavall a, joka ei vaaranna

ol evien turkaltesuvaveéead | aitetta tai testat

Ennen |l aitteen k@ytt°2 | ue ja noudata aina
toimittamia turvallisuusviestej? j a sovel
ainoastaan t@sskukayutt?tappamabha. Muista I

kai kkia t&2ss?2 ka@ytt°®oppaassa olevia turval

Turvallisuusviestit
Turvallisuusviestit on tarkoitettu henkil
Kai kki turval bhsmeski esy vaaratasoa il mais
/AVAARA

Il mai see valittomadsti vaarallista tilanne
kuol emaan tai vakavaan | oukkaantumi seen, |

AVAROI TUS
I Il mai see mahdol Itiisleasntniet t aar glolkiastwoi j oht :
kuol emaan tai vakavaan | oukkaantumi seen, |

Turvallisuusohjeet

T2ssa esitetyt turvallisuusviestit katt a
jul kai suhet kel |l &, Auvebi ca tvaii newvwdad& sin
vaaroi st a. Sinun on varmistettava, ett?d mi
ei vaaranna henkil°kohtaista turvallisuutt



/A\VAARA

Kun moottori on kdynnissg pida huoltoalue HYVIN ILMASTOITUNA tai liitd moottorin
pakokaasujajestelmé&n rakennuksen pakokaasunpoistoj&jestelma Moottorit tuottavat
hiilimonoksidia, hajutonta ja myrkyllistakaasua, joka hidastaa reaktioaikaa ja voi johtaa
vakaviin henkilévahinkoihin tai kuolemaan.

.@Kumlkkeiden kayttea suurella 22nenvoi makku:
Pitk2aikainen kuuntel emi nen kovall a aan
hei kkenemi seen.

ATurvaIIisuusvaroitukset

Suorita auton testaus aina turvallisessa
K2 yARSdt andardien mukaisia silmiensuojain
Pid2 vaatteet, hi ukset, kadet, ty°kalut,
tai kuumi sta moottorin osista.

Kayt2a ajoneuvoa hyvin ilmastoidussa ty°©°t
Lai tiahtvea st o P¥SeXK¥oNA I (aut omaattiasainh o@i
(manuaalivaihteisto) ja varmista, ett?2 s
Aseta kiilat vet?2vien py°rien eteen 2] 2k
testin aikana.

Ol e erityisentyashomanalel ess?asi sytytys
sytytysjohtojen ja sytytystulppien | 2hel

moottorin k2ydess?2.

Pid®a Il 2hel | 2 sammutinta, kjearkikkaasls® @k pa
sammuttami seen.

IRytke tai irrota mit22an testilaitteite
kaynniss?2,.

Pid?2 testausl aitteet kui vana, puhtaana

Puhdista | aitteen ul kopinta tarvittlaeassa
|l 2 aja ajoneuvoa ja k2yt?a testilaitetta
ai heuttaa onnettomuuden.

Katso huoll ettavawohijag¢loinrrjuz@anj duoabudat a

toi menpiteit? j a varotoi mia. nN2jidien j ol
henkil ®vahinkoihin tai testilaitteiden v
valta testausl aitteiden vauri oituminen
varmi stamal |l a, ett? ajoneuvon akku on t
DLC: hen on puhams ja turvallin

|l @ aseta testilaitetta ajoneuvon jakol a

hairi°t voivat vahingoittaa | aitetta.
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1 Téaman k& ttéoppaan kdttaminen

Tam2 k@ytt°ohje sisalt2aa |Jaitteen k22ytt°oh

Joissakin t@m&n k2ytte°oppaan kuvissa saat!
eivat sisally jarjestel madasgsi

1.1 Yleissopimukset

Seuraavia ka@ytantoeja kaytet2an:

1.1.1 Lihavoitu teksti

Lihavoitua teksti? kaytetaan korostamaan
vali kkovai htoehtoj a.

Esi mer kki :

NapaoOKa

1.1.2 Muistiinpanot ja takeé viestit
1.1.2.1 Muistiinpanoja
HUOMAUTUtSSaanhy°dyl,kuseéen tietosalityksi?a, vi
1122 Take&
T RKEtarkoittaa tilannett a, joka voi vahir
valtet?,
1.1.3 Hyperlinkki

S2hk°isiss? asiakirjoissa onihyparbiahkkeép¥
hyperlinkin; sininen alleviivattu teksti o
Il i nkin



1.1.4 Kuvitukset

Tadassa& k?yttPoppaassa kaytetyt kuvat ovat e
vai hdel |l a t esvtoant tnauvkaana na.j oNwoeuud at a val i koi derr
tehd®ksesi oikean vaihtoehdon

1.1.5 Menettelyt
Nuoli kuvake osoittaa toimenpiteen. Esi mer k
0 Maxi Syasbl etin virran katkaiseminen

1. Paina pitk2a2an viipritdeki palsjpas aakett a

2. NapaWtaran kwdikhkht saht o.

3. NapaOKa



2 Yleinen johdanto

Niit?2 oaxk HRsij est el m2n p22komponentit:
Maxi $pbloegtetrijest el mn keskusprosessori |
Maxi FI asthAV&€Meéuvon {jiaeidtotnasuisilritiot 2 nt @

Tass2 ka2ytt©o°ohjeessa kuvataan ndiadenekai ft
t oi mi nt ayphedreisaséft edi agnosti sten ratkaisujen t

2.1 M axiSys-tabletti

2.1.1 Toiminto Kuvaus

0

Kuva 2-1 MaxiSys-tabletin etun&kymé

12,7 tuuman T F-L C D kapasitiivinen kosketusnéyttd
Ympéisttn valoanturi & havaitsee ympéisttn kirkkauden
Virta-LED 8 k a t Bawukko 2-1 Virtamerkkivalon kuvaus| i s2ti et oj a v a

Etukamera

o~ 0N e



Taulukko 2-1 Virtamerkkivalon kuvaus

LED Vari Kuvaus
Palaa vihre&an?2, kun tabl
] varaustaso on yli 90 %.
Vi hr e )
Palaa vihre&an?2, kun tabl
varaustaso on yli 15 ©%.
. Pal aa keltaisena kun tabl
V 1
ol ma KeIta‘on alle 90 %
Pal aa punaisena, kun tabl
) varaustaso on alle 15 %.
Punai .
Pal aa punai sena, kun tabl
kaynnistyksen j2akkanat a
Kamer a
Toi mi nnon Keuwtaeuts® 2 n ajoneuvotietojen -tun
skannaukseen jvaalaojkounveauuvkosjeeenn
Tietosuoj KeaPRutaysoon¢ uegpudtaViaddpi | vi alustall e
mallin, vuosimalltonpnmeboamosiekgypin jne.
K2yt t?©°oi kheaulklsiindtaame r an kaytteoi keudet void
jarjestel m@asPbukaAsstakirjtest el m2aset obsof
Kaytt©°oikellkiKimtne) a

Mi krofoni
Toi mi
kautt
Ti et
Kayt
A
K2yt

nonK&kwtvatudsan 22 npeanl |jean nlwikidteteene n j a s e

w o >

uoj Balali knuttauss :t al | etnali Imemt g rma tk adrfem iatni e

o

oi keuksien hallinta: Mi krofonin k 2
tel m®asetAkest skt jPod tkail: m® aTsi eettuokssueotj
°oi keuksien hallinta > Mikrofoni).

~ o —+ O
[



© © N o

11.
12.
13.
14.
15.
16.

Kuva 2-2 MaxiSys-tabletin takan&yma

Tel akointiaseman portti

Kokoontaitetulaowtat ywaltuskaa, jott a

Kai utin
Takakamer a

.Kameran sal ama

19919

- @ <« 8|«

@ )I S 6] [— o % \m

Kuva 2-3 MaxiSys-tabletin ylén&kyma

USB T-¢peritttuikee | ataust a
USBortti

USBortti

Mini-kbttipaikka
HDMporttiDefMinghi on Mul ti medi a
Kuul okeliitant?

tabl et t |

I nterface)



17.DGvirtal&@hteen tuloportti

18. Vi Hlitwk i t uspai kP k pka2i ynman ilsuts2 2/ sammutt aa t ab
l ukitsee n2yt®on

2.1.2 Telakointiasema

5 4

Kuva 2-4 Telakointiasema

1. TasavirdhporetidovACtDGheen virransy°otteo?

2. Lataust 8l miktktad bl et i n optimaali sen kat sel
|l atauksen takaami seksi

3. Tilan merkkival o
Mer kkivalo n2ytta2 eri tavoin alla kuvatun
A. Vi hredtadletin akun varaus on riittava (

B. Kel t ai nieark uvmalvoar aust as omuotnt ay lail [1led 9% %
C. Punai neinakvwanl ovaraustaso on alle 14 %

@HUOMAUTUS
Varmi sta, ett? telakointiasema on poissa pi
jotta laturi ja tabletti eivadt vaurioidu o

2.1.3 Virtaldhteet

Tabl estiadaoivirtaa mist? tahansa seuraavi st

Sis?@inen akku
AC/ BG rt al 2hde

Ajoneuvon teho



Ctyypin virtal2hde

OT RKE
|2 | ataa akkua, kun |l a2amp°tila on alle 0 A

2.1.3.1 Sisédnen akku

Tabl ettia vodidaiins el?ly?t tl2&@dattavalla akull a
riitt@avasti virtaa noin 8 tunnin jatkuvaan

2.1.3.2 AC/DC-virtaléhde

Tablettia voidaan k2yttiad apt? bt e e asvidarattladl & A
|l ataa my°s sis@ist? akkua.

2.1.3.3 Ajoneuvon teho

Tablettia voidaan k&ytt2aa sen virtal2htee
testiajoneuvon tasavirtaportin kautta suor
kytket2an tabletin yl2ospestftioiBrvaan tasav

2.1.3.4 C -tyypin virtaldhde

Tablettia voidaan k2ytta€-kmwukpaend Itlwml.evall a

2.1.4 Tekniset tiedot

Taulukko2-2 Tabletin tekniset tiedot

Tuote Kuvaus

Kéyttgjajestelma Android 11

Suoritin Kahdeksanytiminen prosessori (2,8 GHz )

Muisti 8 Gt RAM-muistia ja 256 Gt sisdstd muistia

Néytto 12,7 t.uu.man TFT-LCD_-_rj?‘yttd jonka reso.l.uugio on 2732 x
2048 ja joka on kapasitiivinen kosketusnéyttd




Tuote

Kuvaus

Yhteydet

Wi - Fi x 2 (802.11 a/b/g/n/ac/ax 2x2 MIMO)
BT V5.0 + EDR

GPS

USB 2.0 (kaksi USB-isantdiitantd tyyppi A)
USB Type-C

HDMI 2.0

SD-Kortti (tuki jopa 256 Gt)

Kamera

Takana: 16 megapikselig automaattitarkennus ja
salama

Edessa 16 Megapikselia

Anturit

Painovoima A- kiihtyvyysanturi
Ympéisttn valoanturi (ALS)

Audio
Syo6ttod / Léntod

Mikrofoni
Kaksi S- luokan huippu&nta
3-kaistainen 3,5 mm:n stereo-/vakiokuulokeliiténta

Virta ja akku

Lataus 12 V AC/DC-virtaléhteella0 €:n ja 45 T:n
l&mpdilassa

Lataus USB Type-C -virtaléhteen kautta
1 8 000 mA h 3,8 V litiumpolymeeriakku

Tulojénnite

Tasavirtatulo: 12 V/3 A
USB-C-tulo:5V/3 A

Kéyttolampotila

0°C-50°C(32°F-122°F)

Sélytysléanpdétila

-10°C-60€ (14° F-140 F)

Mitat 366,5 mm (14,43 tuumaa ) x 280,9 mm ( 11,06 tuumaa )
(LxHxD) X 34 mm ( 1,34 tuumaa )
Paino 2,06 kg (4,53 paunaa)




Tuote Kuvaus

PLC J2497, 1SO-15765, SAE-J1939, 1SO-14229 UDS
SAE-J2411 Yksilankainen purkki (GMLAN) 1SO-11898-2,
ISO-11898-3, SAE-J2819 (TP20), TP16, 1SO-9141, ISO-
14230, SAE-J2610 ( Chrysler SCI), UART-kaiun tavu,
Protokollat SAE-J2809 (Honda Diag-H), SAE-J2740 (GM ALDL),
SAE-J1567 (CCD-VAYLA), Ford UBP, Nissan DDL UART
kellolla, BMW DS2, BMW DS1, SAE J2819 (VAG KW81),
KW82, SAE J1708, SAE-J1850 PWM (Ford SCP), SAE-
J1850 VPW (GM-luokka 2) , ISO 13400, CAN FD

Taulukko 2-3 Telakointiaseman tekniset tiedot

Tuot e Kuvaus

Tuloj2nnite |12 V/3 A tasavirta

Kayttolampotl0 A€5 AC (1B AF)

Sailytyslamp -20 4@ AC AF40

AF)

Mitat 396 mm (15,59 tuumaa) I
(L x K x S) mm (2,13 tuumaa)
Paino 0,98 kg (2), 16 paunaa

2.2 MaxiFlash VCMI 8 Ajoneuvon tiedonsiirto- ja

mittausliitanta

2.2.1 Toiminnon kuvaus

399 00

Kuvio2-5 VCMI-ylangkyma

1. Yl eismittarin |iittimet
2. USBortti




3.

Koukku

4, DCGvirtal2hteen tuloportti
5. Virtapainike
AUTEL
Rl
|—eO 4 Osctocepe
L0 jj e
Y Pr—
-0 & v
| 2O O re
Kuvio2-6 VCMI-etun&kyméa
Virran mérklak Baoal @4&¥Kiort amer kki Valénmnilktwoaa:s
Akun merd&katvmabuo 2-EAkloun mer Kkkivaailsso?nt i et oj a
Aal tomuot ogener aadtptad raian vmérrlkelkinfgl kun aal
on ka@ayto°ossa
9. Yéismittarihpanea& kvivian®@2n2 yl eismittaritd.i
10. Os ki | | oskbwiplilnk WEDvi hre2n? oskill oskoopp!
11. Aj oneuvonalioERt so | iTsa?utliQeBtldg] man e uv ownal LER T
kuvdusa@tietoja varten
oT RKE
| 2 irrota ¢ fj elkmon nt P mai tagitd mevuiav con plaBH-In a .
ohj el mointi keskeytet?aan, kun ajoneuvon (
ohjelmoitu, moduulia ei valttam2tta voida

10



P00

[

®

s

3 ®
il

y

Kuva7vVvCMha2ytt?©

pohjasta

12. Et hepoet ti
13. Ajoneuvon danalkitiaiinen)DB26
14. Tul okanava A
15. Tul okanava B
16. Tul okanava C
17. Tul okanava D
Taulukko2-4 Virtamerkkivalon kuvaus
LED Veari Kuvaus
KeltaSyttyy automaatti sesti kel
yhteydess?2, kun VCMI suori
Vi hre|Palwaiahr e? waCMI kpidrd | | 2 .
Voi ma
Paltasai sesti punai sena,
Punai vi ka.
Vi | kpkuunua i s e n a, kun VCMI p
Taulukko2-5 Akun merkkivalon kuvaus
LED Vari Kuvaus
Vi | kvkiuhur e @ n 2 | kun VCMI | a
Vi hre Palwiahrean2a, kun akku on
varaustaso .on yli 50 %
Pal aa keltaisena, kun akun
Ak ku Keltal a1 e 50 %
Pal panai sena, kun akun vi4g
. mutta alle 25 %
Punai
Vil kkuu purkalinserkaun var au
10 %.

11



Taulukko2-6 Ajoneuvon LED-valojen kuvaus

LED Vari Kuvaus
Pal aa tasaisest.i vi hre@anij
) kaapelill a
Vi hr e ) . .
Vil kkuu vi hre&an?2, kun ti ¢

USB/ Et hkearanpeetl i n kautt a.

Pal aa sinisen?2, kun EyMhtee)

. kaapelill a/ Bluetoothilla
Ajoneus'“'” . . ) a

., Vil kskiunui sen?, kwmt 8y dueert olo

kommuni koi daan.

Pal aa tasaisesti syaanin
muodost dgtythut eWiden kautt a.
Vil kkuu syaanina, kun-Fy ht
yhteyden kautta.

Syaan

@HUOMAUTUS

Joskus ajonwaVon phEBRa kel t aliasiethea, o nk u g h dviCsm
tabletteihin. Odota 2 minuuttia, k u AFrseisg nyahat|
on heikko, yrit2& yhdist2aa VCMI uudell een.

2.2.1.1 Viestint&kyky

Ajoneuvonr tqg adomistitiaus| iit2nt? t fFk é @ RBRISBe
tiedonsiirtoa. Se voi |l 2hettas? ajoneuvotii
Avoimilla alueilla |I®2hedbnmenrtonmkaudéM-ade
Fin toi mi nbpa2dd aom jJos signaal. kat keaa
ul kopuolella, yhteys palautuu, kun tablett

2.2.1.2 Mittauskyky

VCMIaite on suunnitel tu yleismittarin, 0 ¢
vaylatarkastustoi wiunmeaoi ljPaniPa&r ametsriistt,anss
j a | %rn dki8tyer @, voidaan mitata ja tulokset n?

2.2.1.3 Ohjelmointikyky

VCMIaite -PPInd DSAE J2m34RPYRAfiGensopi vae P
ohjel mointirajapint-ahpstemin R¥iuvi taetsyen pOEM
ol emassa ol evat ohjelmistot/ |l aiteohjelmis
ohj el moi maan-ykisiisk @i tEBCUj a Kk or-g lajaantatamnj ao ljigajeé t

12



pa2st®ongel mia.

2.2.2 Virtaléhteet

VCMIlaite voi

Ajoneuvon teho
AC/ BG rtal 2hde

Sis@22nrakennettu

2.2.2.1 Ajoneuvon teho

|l adattava

sseaua daaa vviisrttaad 2 htei st 2:

akku

VCMI ai t e toi mii 12/ 24 \% ajoneuvon Virre
dataliit2nt@portin kautt a. Laite kaynbi st
yhteensopivaan datalinkkiliitti rehetneem@BlO®) .\

ajoneuvoi ssa
virtaportista

2.2.2.2 AC/DC-virtaléhde

VCMIai te voidaan

VCMIlaitetta voidaa

2.2.3 Tekniset tiedot

|l aite

n

voi daan
testiajoneuvossa

kayttaa

kythedstva rs @amin
apuvirtakaa

kytketrpiasoei asi snam AQUDC

my°s sen sisasa

Taulukko2-7 VCMI-tiedot

Tuot e Kuvaus

BT V4.2 + EDR
. . USB 2.0

a

Viestint WiE i 5G

Et hernet
Langaton tg5 GHz
) . 3750 mAh litiumpolymeer
virta ja ak, Lataus Wi rvt DIC® ht een ka
Kayttoelamp9qQ0o AEO0 AZT2-1AFAF)
Sa2jilytyslang-20 @ @MC AF40 AF)

13



Tuot e Kuvaus

Mi t at
(L x K x 8)

192 mm (7,56") x 214 mm (

Paino 1,2 kg (2,64 paunaa)

2.3 Tarvikesarja

2.3.1 Pé&kaapeli

VCMIai te saa vir tparftskaa afpuetleilni nk a2t . 1042 kuar afk e l)
kun se on kyt keyhtye enBsDolpli/vBEaGBhD aj oneuvoon.
VCMIlai tteen ajoneuvon datalinkkilldiitte iweienl
ajoneuvon tietoja tablettiin.

Kuva 2-8 P&kaapeli V2.0

@HUOMAUTUS
Maxi FIl ash VCMI :n vepi22kyatalped i Y¥aan VRuDel- L
pa2kaapeleita Maxi Flash VCMI:n kytkemiseen

2.3.2 OBDI-tyyppiset sovittimet (valinnainen)

Val i nrOBiDd gty ppi set sovittimet on tarkoitetH
l'iit2antaa, Kaytett2v?a sovitin riippuu test
on esitetty all a. (Sovittimet myyd22an erik
Isi2ti etoja.)

Ni s sladn

14



Vol kswa (
Au ei+ 2

Mi t subi
Hyun-dai#l

Be nx8

2.4 Muut lisévarusteet

USB Zx.alapeli-kVak¥2n2kyy

Yhdi ¢tadd et iilmivMGMleseen.

USBC-t yy kiampel i

Tukee | ataust a.

Verkkol aite (12 V)

Liitt2aa tabl et ivi rulakd dihs eed
virransy°tt©®e?a wvarten.

HUOMAUT:USYmp?&rist®syist?
valinnainen joillliskkitn ealouy
pakkausluettelosta.

Apuvirtapitst @resmosviiat i n

Tarjoaa virtaa -tabteeell ¢
Il is2virtal 2ht een sovitin
koska jotkut ma g b n e&kwu ot
tarjota Vfidnm@an DL&utt a.

15




Puristinkaapel:i

Tarjoaa virtaa -tabteeell ¢
akkuun kytkenn@n kautta.

USEEt hersmevti t i n

Verkkoyhteystoiminto void
kautta.

Sytyttimen sul ake x2

Lis2virtal2hteemasavietin

16



3 Aloittaminen

Var mi st a, ett?@ tabl etissa on riitta2avasti
virtal2ahte®seen)tkhatsod

3.1 K&nnista

pai namal | a pitk2anvi(Fpial? t upphaji @as k&l én 0i
yl 2kul massa. Siirry -nMayxtit®ysn Jpoyby hiMeinsie m2 |
al areunasta yl%sp?&in.

a @ KbAsv

Diagnostics Service ADAS Measurement

Data Manager Battery Test Update

2 5 (79 < —€3

Kuvio3-1 MaxiSys-tyévalikko

1. Sovelluspainikkeet
2. Pai kannin ja navigointipainikkeet
3. Tilakuvakkeet

@HUOMAUTUS
On suositeltavaa lukita n2ytt?o, kun sit?2 e
virran s222stamiseksi

La@hes kai kkia tabletin toimintoja ohjataec
navigointi on valikkopohjainen, joten p22as

17



tietoihin kysymysten j a vai ht behtkajvamnu k
val i kkorakenteista |°ytyvat kunkin sovellu

3.1.1 Sovelluspainikkeet
Al l a olevassa taulukossa ky9%ajaanel mhnpesow

Taulukko3-1 Sovellukset

Paini|Ni mi Kuvaus

Di agnost|Avaa diagnostDi agnoset mi hkaeg

Pal velu Avaa erikoistoimi ePajeal vz

ADAS Avaa ADAS est el nkeaetmrabvAaSl i k o
je@rjeste|j2rjestel m?

, Ohj el mistoty©°kalut, jotka
&Em Mittaus ajoneuvoj@rjestelmdn par arf
WE vastust a, virtaa ja valivaoy

Miaus

Kayttaa tallennheadijglaakor |
o Ti etojen|lajoneuvotietoja, mukaan |y
\ } hallintalajoneuvon d-jagnesttiiitiledtod ]

hal l.Lint a

Avaa akun testausvalikon,

@ Akkutest|ajoneuvon sis2inen testi |
testi Akkateasti

Avaa jarjestel masetusten

Asetukse .
val i konAs ekt autkssoe t

Avaa jarjestel maohjel miet g

N
1) a i i a
‘WJ PRIVIEE  paiyittraa

VCMhalliftAvaa WGMIleysval iVkCovh.al Katns @

18



Paini|Ni mi Kuvaus
. Sis2ltaa | okien ker22misenr
Maxi Tool .
pal autuksen kaksi osaa.
Synkronoi Autelin verkkopsdg
Tuk .
ukea tabletin kd3oksea. Kat so
Hal linynbdy ©E2 yt 2 vaav d airkii st eu

OEMral tudu

tarvittavia k2aytt°oi keuksi

200G EE

. Tarjoaa vaiheittaisen toin
Esittely
varten.
. ) Tarjoaa nopean haun tuetui
Maxi Vi ew . . . .
ajoneuvoiMdxi ViKeawero
Konfiguroi laitteen toi min
Maxi Vide|ltitiz2 m21lilkkuvsaeuns p23n kaapel.i.i
tarkkoja tar kastMakxsiilai dveaor t
Tarjoaa verkkosivustojen K
[d s\
Pi kalink|p22set nopeasti k&siksi t
tukeen ja mui hiPn ktaildtndkikhi n
Ma2arijittaa tabletin vastaan

Et2ty°p?©°

Kayttaja

DO6ECE

Aut-el
kayttaja

TeamVi-sweel | uk setn® taweug 9 yat. @
Etaty°poyt?

Voit I @hett?2?2 palautetta t
kohtaat ongel mia tabletin
Kayttajapal aut e

Antaa k?2ytt?2jien yroekkailsutner ©

|l adatakseen uusi mman Kautl skeg
Autke®dlyttaj.2keskus
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3.1.2 Paikannin ja navigointipainikkeet

N2ayton alareunassa ol evien navigointipaini
taul ukossa:

Taulukko3-2 Paikannin ja navigointipainikkeet

Kuvak|Ni mi Kuvaus

I Il mai see n@yt°n sijain
Pai kannivasemmal |l e tai oi keal | ¢
seuraavan n?2yt®°n.

« TakaisinnPalaa edelliseen n2ytt
Maxi Sys

24 y Palaa May? &gki kkoon

(] Kotiin ¥ 4 '

ﬁ Androi d

. . Pal Amdr-oddj estel mdn al o
koti si vl

Nayttaa Kauennied 9 ol evi

sovel | ukdsyinsntiast 2 sovell
-I Viimeisisen kuv8kejijeak@ynniss?
sovelluhpyyhk2isema2al|l |2 se yl| ©°s]|

kaynniss?2 olevat sovell
Tyhjenn?2. kai kki

S-jaettu .
N a a aak
I][I naytto apauta sit naytt S ¢

@ Sel ain K2ynniChtroémet ernet sel ai

Napauta kameawkttuakkkeneir
et si men. Pided kuowbkaak:s
m Kamer a kuvakaappauksen nayt"sF

tall ennetaan automaatt.i
sovell ukseen my°hemp2a
Kat Fioetlalni nt a
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Kuvak|Ni mi Kuvaus

BAq [Neytto jsaateaa nayton kirkkaut

Avaa V CMI Maonveddruksen
alakul massa oleva vihr
V C MI VCMIlaite on yhdist &tutvya
pi kavalin2kyy, j osp2ymtna yss uu.
yl 2kul massa ol eva akun
jeljell 2 w@lievam. VCMI

VCVe

Maxi Sy s .
a pikakuvzpalaa Di agAgstPPhkka

Pal vel ui
E‘,.. pikanapgpalaa huoltonaytte°o°n.

i Kameran k?aytt®©

1. NapabamerkaavakkKamaran2ytt® avautuu.
2. Tarkenna tallennettava kuva etsi mess?,.

3. Napauta kamenadkudiakealtlaa puol ell a. Et s
kuvan ja tallentaa otetun valokuvan au

4. Napaut a ndayteon oi keassa yl 2kul massa
tlal ennetut kuvat.

5, Poistu kamerasovell dhkasts&ionpmaiaruit kK eatmad .

@HUOMAUTUS
Kun ol et pyyhk2issyt kamerand®yfa°¥%¥idaesémma
vai htaa nagKawme-ttaad&avaketta.

3.1.3 J&jestelmén tilakuva kkeet

Maxi $wdl ettisi on t 2yashilretttai,mijwkes sMntdSrijod Adj cer
vakiotil akuvakkeet .-dokiumetn tea aotjiao sosna Andr oi d

3.2 Sammuta virta

Kai kki ajoneuvon tiedonsiirto tulee kankai
tulee varoitusviesti, jos sammutusta yrit
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kanssa. Sammut uksen pakottaminen tabletin
johtaaviBQWwi siin joissakin ajoneuvoi ssa. P
tabd esdmmuttami st a.
0 Maxi Syasbl etin virran katkaiseminen

1. Paina pitk2a2an v(iipritdek i palsjpas aakett a

2. NapaWtaran kwdikhkt saht o.

3. Napao®Ka

3.2.1 K&nnistajajestelmauudelleen

J2rjestel mdn kaatumi senvisrittietku & usseg g paa i nkaept apuk
K@ynniwdeél kgdgnni st22ksesi j2rjestel m2n uude
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4 Diagnostiikka

Di agnostii kkasobvaltuseenmoel Ryt ouRethd ankkjua w
ohjausjar jmuktaalnmi # uki en, mutmaot evaihajgoist
l ukkiutumaton | arjrauyrdvrgteysytneyljnter j(eAsBtSe)l m2 ( ST

4.1 Ajoneuvokommunikaation ja -valinnan luominen

4.1.1 Ajoneuvokommunikaation muodostaminen

Di agnosmi nhbhatedel | y-taBIvétti MakytSkemi st a3 te
|l aitteen kautta p2akaapelill a:t y(yg2ynt 3 otva rtv
ajoneuvo j a tabl etti muodostavat kunnol |
seur aaiviad e tvia

Kyt ke -IV&«CiMle ajoneuvon DLC: hen sek? tiedor
Yhdi st?d aMGMl t abl epariiilni iBiFalkes dmyjihhWSB en ka

Kun yll 2 olevat vaiheet on spiokaktewalkie
al areunast a. Jos oi keassa -al¥Whkual miBSBa k a 2
Maxi $pbdl et ti on valmis aloittamaan ajone

4.1.1.1 Ajoneuvoyhteys

VCMIlaitteen kytkent?atapa ajoneuvon DLC: he
seuraavasti

Ajoneuvossa, -bhjpoassa Domg®pst itcasl ITiwot a(jCGBOIel
sek? tiedonsiirto ett?2 -196dtladini rviilragvay rs

Ajoneuvo, jossa-healliotaj 2OBbkL el-Im?idt 2 n t
t i edioinrtoon ja joissakin tapauksissa 12
l'iit2dnnan tai ajoneuvon akkuun Il iitetyn
OBDHafj oneuvoliitanta?
T2mé&n tyyppinen |l iit2&2nt?® vaatii vain p22ka

0 Yhdist2eoBbhiahowvewn

1. Kytke p2akaapelinl aniatatreaesn iadjtd me uwCMiat a
kiinnitysruuvit.
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2. Liit2a kampetldinnelr6 urosl idiin2aidhepuvoo
yl eens? ajoneuvon kojelaudan all a.

®HUOMAUTUS
Ajoneuvon DLC ei aina sijaitse kojel aud
testiajoneuvon. k2ytt°®oppaast a

EiOBDHafj oneuvoliitant?

T2 m2n tyyppinen liit2nt? vhaoi i etsteakv®a n p 2c
edel | ytt 2gndwi tOtBiDrhe n .

EiOBD-aj emvoyhteydell e on kol me mahdollista
DL€iitant?® tarjoaa sek? tiedonsiirron et
DL€iitant?®a tarjoaa tiedonsiirron j a v
sovitinliit2nnan kautta.

DL&iitant?a tarjoaa tiedonsiajooauvjoan |\ail

kytkenn2n kautta.
0 Yhdist2minen ajoneulvioioth2 ntldman OBDI |

1. Kytke p22kaapelinl aniatatreaesnl idjtd me uwCoMlilat a
kiinnitysruuvit.
2. Etsi t ar vistotvaivtai nOBDal -kpbskai nseem [1i6i t i n

urbbeitti meen.
3. Kytke kiinsbvettyw @©@BBDheuvon DLC: hen.

@®HUOMAUTUS
Joi ssakin ajoneuvoissa voi olla useampi k u
sovittimen sijaan. Tee oikea liit.@ant?2 ajon

0 Lis?2virtal2ahtéemtdsdwmi nteinmen

1. Kyt ke l'is2virtal hteen sovittimen t a
tuloporttiin.
2. Kytke lis2virtal&®hteen sovittimen uros

liita&antaan,
0 Puristinkaapef mhnen
1. Kyt ke puristinkaapelin put ki mai nen [
urosliittimeen.
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e

Kuva 4-1 Lisé&virtaléhteen sovittimen ja puristinkaapelin vdinen liit&nta

2. Kytke I iRPhawiemtaovitti med atiad &weinr ttalsiaiv
tuloporttiin.
3. Kytke puristimen kaapeli ajoneuvon akk

41.1.2 VCMI-yhteys

Kun VICMiIte on kytketty o-i Bt heajfomveurvaonnm

tasaisesti vihre?n?amijla® kawudiutuh ga a lpeiasusmu a d o
yhteyden tablettiin.
Maxi-$pbl etin ty°kalusarjan -l anutkenakok mé &

tiedonsiirtomenetel m22a t alFliéti s akdP®Bd 9 a:. B

Pariliitos Bluetoothin kautta

Avoimilla al dgéieldlomsBliuetomotklant ama on noin
paremman | iikkumavarani anm¥dtittayms amiontediv b e
alueell a.

Usean ajoneuvon diagnostiikan nopeuttamise
useampaa kuin yht? VCMI @t @& jolloin t-ekn
tablettinsa kuhunkin oWCMIi nhiknauertiak s gen | Bl
irrottaa yhdest? ajoneuvosta ja yhdista?a t
0 TabletindlpatVeE€W®Mh pariliitt2minen Bluetoo

1. K@ynnist?2 tabletti
2. Val iviCdvd Ma nsaogveerl | us-t MaxaBykost a.

3. Valitse lyuhettetyedl@CdiditaaBT | Bl ket ka@tt Hpicr | | e
napauttamalla sit?@ . Laite etsii aut
|l aitteitpaBl betbosha varten. Loydetyt
ndayt°n oikeassa al akul massa.
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@HUOMAUTUS

Jo¥CMIlaitetta ei |l ©ydy, signaalin voi makkusl
VCMIlai tteen paikkaa ja poista kaikki mahdo
Napauta n2yt°n oi keassSkaywyhphuhmhestaobkana

VCMIlaitteita. uudell een
4. Yl eens?@- &iCtMtl e e n ni mi nakyy muodossa
sarjanumer o. Val i t se-lmartiel.i i(tJoosst ak @wat rot:e
kuin yksi VCMI , var mi st a, ett? oikea V
Kupariliitos onnistuu, yhteyden tilaks
N2yt°n alareunassa ol-pvhakavdkCMeée Maaag
ympyr 2nmuo tkauivm&kre ,BTkun tabletti ja VCMI

Katlsoh tv&Cavl Bl upearoioltihi t os
Wi-Fiy ht ey s

VCMI ai t e t uke+€isShtGHyzt:tn® WiAv oi mF lylha eaylduweeni |klaa
on jopa 50 m.
0 Tabletinl patVeE®Bh par iFiini tkta?umitnae n Wi

1. K@ynnist?2 tabletti

2. Val iviCdvid Ma nsaogveerl | us-t MaxaBykost a.

3. Valitse yht ewWstFijlaalnueep a-Etkay sWia nt 2 kyt ke
p2aall e@abl etuttio mataditii sesti k2y-taett?®-&ibas
yhteytt? varten- ailLt°tyedeett yt u eviCeMIl aan a
oi keassa al akul massa.

4. Y|l eens?@- &iCtMll e en ni mi nakyy muodossa
sarjanumero. Valitse liitett2ava | aite
Kun pariliitos onnistuu, yhteyden til a
Nayton al areunassa ol-piviea kvV@MMik e Mol ydg e
ympyr 2 nmuo tFolk swank kWie n , kun tabletti j e
toisiinsa.

Lis@tietoj aWidnay hkoehydsas s a
USEKaapeliyhteys

USEKaapeliyhteys on yksinkertainen ja nepea
|l aitteen valkialalpel i KomeUW§B kabt glt dis tk ta enédf Petid°nn,
alareunassa ol evmi WKW waMpdhtalgdervi hre2n val i
|l aitteen yhteyden merkkival o palaa tasaise
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yhteys on muoddSyde agmos Maxkkat abl et ti on
ajoneuvon vianm22arijityksen.

@HUOMAUTUS

KoskaSBylht ey s tarjoaa vakai mman tiedonsi
tiedonsiirtomenetel m2 t ab loentjien mo b KktoddGMd a st
suoritettVaBRseaonsiirtomenetel m2l | 2 on et
tiedonsiirtomenetel miin n&hden.

4.1.1.3 Ei viestintaviestia

A. Jos tabl etti ei pysty muodost amaan y
virheil moitus OErroro. Virheil moi tluasi totsee
kanssa. Voit vianm2darittaa virheen suori

Var mi sta, -latitt®e W@MIp22a]| | 2.

Kun k2yt?at |l angatonta yhteytt?, var mi s
oi kea |l aite on kytketty.

Jos tabletin yhteys katkeaa 2killisest
mi k#2n esine ai heyttyastsdéi.gnaal in keske
Var mi st a, -leatitt?e WOWMIloi kein sijoitettu s
yl °©sp2in

Siirr2 tablettliailt?ehtetmnem® sJoVsCMI2 yt @t | an
ett? kaapeli on kiinnitetty kunnoll a V
Var mi st a, ett it @ drotn® T MI an mer kki val o

tiedonsiirtotyypilteka®fdleit oot h, Wi

B. Jos VMCaMlite ei pysty muodostamaan tietold:i

jossa on vianm@2aritysohjeet. Tiedonsiirt
VCMliat e e pysty muodostamaan tiedonsi.i
Di agnostii kkaa varten on valittu ajone

Yhteys on | °ysa.

Ajoneuvon sulake on palanut.
Ajoneuvossa tai datakaapelissa on johd
Dat akaapeli ssaas@daadonswoivitapim rivika.
Ajoneuvon tunnistetiedot on sy°tetty v

27



4.2 Aloittaminen
Ennen di agnost ie nkskiansnokvieyl tl fuCkkszernniaet a2 MIMCai t e
on oi kein yhdi stetty tablettiin .j a Kak ®n
Ajoneuvokommuni kaatsaadakoeois.tlaimé heinet oj a

4.2.1 Ajoneuvon valikon asettelu
kyt kpedtdtka aag eolnjepivaoiotne k kb @ent i i n

Kun VICMite on
aj oneuvoNapaubBiaagdrfas ttiyikk

on valamiogs tt amaan
sovelluspainitlkye@tvtad i Maoxsis@ys Ajoneuvovalikko

o_{ 0 m Al Favorites  History  America  Europe Asia China Q]
K" . @ @ @ @
JEEP

Ford Chrysler DODGE

EOBD
g AG GM
@ 6 >
— : S
GM Saab

0

Tesla Volkswagen Brazil GM Brazil

LAND ASTON
@ - @
N—7 —— S
Land Rover Jaguar FordEU Aston Martin Maserati
.........
vali kkon&aytto©o

Kuv&2Aj oneuvon
paini kkeet

Yl 2ty°kalurivin

1.
Val mi sktuavjaaknk e e t

2.
4.2.1.1 Ylaytkalupalkin painikkeet

yl 2reunassa ol evien
taul ukossa:

ty°kalupal kin p

Nayton
alla ol evassa
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Taulukko4-1 Yléydkalurivin painikkeet

Paini | Ni mi Kuvaus

M |KotiilPalaa Max? ki kkoon.

Napauta t2t2a painiketta ay
NapadAuadomaattinen §fosnhsg
aut omaat ttiusnemi sViiuNK s e n .

@ VI DEO] - NapatMbaauaal i nesny °stytCdt3tiRs e
koodirnektiasit eri numer on ma

Napa®Skannaa VI N/ Rekister
skannat akksoesdi nW/IrNe ki st er
kamerall a.

Al Kai kkiN2ytta&a2a kaikki ajoneuvomer

| Favorites Suosi|IN2yttaa kayttdyudsi Whil ajtcrea

[ )

Nayttaa tallennetut testi a
. . vaih h rj ran
. History HistolV? toehto tg joaa suora
R — ajoneuvoon, joka on tallen
Kat Ajponeuvon historia
| America Ameri |IN2ytta2 amerikkal aisen ajo
R
Eur oo| . .
Europe | Nayttaa eurooppal ai sen aj o
Lo ] a
Asia Aasia|N&yttaa aasialaisten ajone
[iceaninie i
China Kiina|N&@ayttaa kiinalaisen ajoneu
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Paini | Ni mi Kuvaus

Napauta hakukentan sis2] |2
Hak u virtuaalin@2pp2imist°n ja s
val mi st aj a.

Peruu{Napauta t2at2 painiketta po

Cancel . . .
a peruuttta@ikmiersmon.

4.2.1.2 Valmistajan kuvakkeet

Val mi sktuavjasknk®ett 2 vat er i .Vajldneuweyv ovkad i iksHdat) a
j2l keen, -kkant eVCMh kytketty oi kein testia
aloittami seksi

4.3 Ajoneuvon tunnistus

Maxi 8ysgnhkkaj2rjestelm2 tukee viitt?2 ajone
1. Automaattinen tunnistus

2. Manuaalinen sy°tt?®°

3. Skannaa VI N/ ajokortti

4. Manuaalinen ajoneuvon valinta

5. OBDbUuborasy°tt?®

4.3.1 Automaattinen tunnistus

Maxi 8ysagnostiikkajarjestel mloshsj?ai nem auws ol
tunni stustoi minto;ajjomlaavbtunryihdtedd @CANMpaut
VOi nopeast:i tunni staa tarkall een aj oneuv

jerjest &klomdt eni.war al ta

i Suorittaaksesi automaattisen tunnistukse

1. NapautBiagnostisbkaell uspaini kegtytaal i Ma
Ajoneuvovali kko tulee n2kyviin.

2. Napawtdpaini ketta vyl 2t yAuk aolmaraituviilnle®n. t\
Tabl ealtai tt asak a nvhlaNu k s e n ajoneuvon ohj
testiajoneuvo on tunnistettu onnistune
pda@valikkonaytt©oon,
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: e | —
o Favorites  History  America Europe Asia

China Q
" Auto detect
,_ Manual input
Chrysler DODGE JEEP
L-J Scan VIN/License
@ @ BRGA';IL
N N
Tesla Volkswagen Brazil GM Brazil Saab
4 N
Land Rover Jaguar FordEU Aston Martin Maserati
Kuvio4-3 VID-n&yttd
4.3.2 Manuaalinen sytto
Aj oneswvag i jotka ei vat tue automaat t-i st
di agnostiikkaj@rjestel man avultbha veki stser
manuaali sesti tait anpthaata kutaanr ¥kNsteri kil

tunni stamista varten.

U Manubaakn sy°t°n suorittaminen
1. Napaut ®Bi agnostiskkell uspaini ketytaal i Ma

Ajoneuvovali kko tulee n2@kyviin.
NapaWt®ainiketta ylaty°okalurivill?a,.
Val iManetraal i nen sy°tt?©°

Napauta sy°tt°ruut kadojda dgyy9 té&reakii lse @& r Vin

NapawtKa Ajoneuvo tunnistetaan ja yhdi s
ja@rjestelmd ohjaa sinut diagnostiikan

o kr DN

4.3.3 Skannaa VIN/ajokortti

Napa®Gkannaa VI NgWAd otkiog @ &lait kmedi3&/ | @2 y)t,t °k amer
avautuu. Nayteon oi kealla puol ell a,Skylnmaal
viivak®lannag 8klahnaa |I|.i senssi
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(@A HUOMAUTUS
Skannauslisenssimenetelm& tuetaan joissakin ma issa ja joillakin alueilla. Sy&a
lisenssinumero manuaalisesti, jos se ei ole kdytettdvissa

Val i tse yksi kol mest a vai htoehdost a j a
val mi stenumero tai rekisterinumero on skan
vaintai kkunassa skannauksen j2lOKeemi nK&hyi
ajoneuvon tietojen vahvi st ulsons?® yktati®k ktiu | aejeo nn
ovat oi kei n, napaut a ndyteon keskel |l 2 ol e
aj oneuvon valmistenumer @K ja jatka napautt

Recognition resuit

Kuvio4-4 Skannaa VIN-koodi

Jos ajoneuvon val mi stenumeroal/rekisterinu
manuaalisesti. Jat®kK . nawaahuwtitsatmaa |l Itaest att a
val mi stenumero jatkaaksesi

4.3.4 Manuaalinen ajoneuvon valinta

Kun ajoneuvon val mi st enumertotai se¥€ltN) hakea

ohjausyksi k°®n kautta tai tietty valmistenu
manuaalisest.i

Vai heittainen ajoneuvon valinta

T2 m2 ajoneuvon valintatil a on vali kkopoh

Di agnosagphekkavaPykROt2, jotie#hatyHathkiuNVea
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NapautaMantaeaehi nenpavaliikretta a . Val itse sama

tiedot, kut en mer kki, mal | i, tilavuus, mo
al akul onlasBs@ECp ai ni ke pal auttaa edNdll lipse mirkdeyw
val itaksesi ajoneuvon tiedot wuudelleen tar

4.3.5 O BDIl Suora merkinta

Tabl et ti ei valttama2dtt?a pysty tunnistamaar
suorittaaDktl @i sEOB@B ost Kiaklaea s ettt o@BIninot

4.4 N- navigointi

4.4.1 Diagnostiikkan&ton asettelu

Kun ajoneuvon tiedot on Qkhesi sreye &
pda@diagnostii kkaohj el maan. T2 ss?@ osi ossa
aut omaattinen skannaus, ohjausyksi kk?©°, h u
toi minnot voivatuvwaislksdel |l a eri ajone

H ?'ji;e:cedes-Benz m 2 o = ) E “
= J © vom c300v

e -
1 ECM(Engine Control Unit) Not scanned nmp

XE5 control unit
" 2 TCM(Transmission Control Unit) Not scanned ump
83 Hot functions
m Programming/ 3 ESP(Electronic Stability Program Braking System) Not scanned nmp
P customization
O 4 SRS(Supplemental Restraint System Control Unit) Not scanned s

=5 Retrofit

5 Ki(instrument Cluster) Not scanned up >
=38 Vehicle profile

6 TPM(Tire Pressure Monitor Control Unit) Not scanned nmp

7 PTS(Parking System) =3  Notscanned nup.

8 SAMF(Front Signal Acquisition Control Unit) Not scanned nmp

\ ) BN_UINABF(nstrument Panel Switch) Not scanned y/

Kuvan 4-5diagnostiikan p&valikkon&ytto

Di agnostiikkaty©°kalurivi
Nykyinen hakemi stopol ku
Tilatietopal kki
Navigointipal kki

o > NP

P22 osa
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6.
44.1.1

Di agnostii kkasyPkaturpiaiini kkwoitta, t yloo dteana a
ndytetytsuoreidtottag amu.i tAl Itaoioli envt g saa

Toi mintopaini kkeet

Diagnostiikkatytkalurivi

di agnostiikkbainp?tktaieumemnoi st a

Taulukko4-2 Diagnostiikkatyokalurivin painikkeet

Paini|Ni mi Kuvaus
M} Kotiin|{Napauta pal at atkys®evsail i Makxoio
. |Poi stuu diagnostiikkaist

= Aloneu vali kkonaytteoon jossa v

vai hto ’
testausta varten.

F o Asetuk|Avaa Asatwyk LatAskeatuskos et

= Painaa Tallentaa ja tulostaa koy

= Kat 8wl ostusasetukset

) AUt t aa Antaa ohjeita tai vinkkej

. diagnostiikkayopimimtojen
Avaa alivalikon joka ta

Tall ent . ' .

B a € tall ennusv.ai htoehtoj a
Kayt2a tat?a toimintoa, ku
vianm22arityksess? il mene

) tall entaa ttisedanoinieutv-otmi
= Tiedon|,iagot ja l2hett?2a2a ne Auf
u tarkastettavaksi ja ratk
Seuraa k?&sittelyn edisty

Katso HoktBalhi nt a

i

Ti etojen

t uDiossd raors tnieink as s a
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1. NapautDaagnostsoké&ll us Maxi Sys-valolkosh
Di agnostii kkaTuyl°cgsatliami &kei k2 yt et t 2kvaiisksi?s s
di agnostiikkatoi minnoissa
2. Napabdubhostmaiintndlyyviaivmttava valikko
a) Tulosta td@mélebsvaea kuvakaappauksen n
b) Tul ostatiked kil ost-BapPDR Kkaytkétsit md b st
3. V2l iaikainen tiedosto | uoldawatnt 3§ at dlPdhstt]
4, Kun tiedostm?lydthetent %% ee vahvistusvi e
@ HUOMAUTUS

Var mi st a, jea tt2ulteasdtlierf okmo-Ritidi sit 2hit yererkmert
tulostamista. Lis?2tkohdglsasilaosht os H a msit®st & sed 80 j 0a

0 Tiedonkeruulk&apett tDmieangenno s-bDisii blsa a

1. Napaubmaagnostddwelal us Maxi Sysvalliolbos dMa
Di agnosti i k kDaattya® klad goepii miphle? y t et tk3w iks ss@s
Di agnostii kkatoi menpiteet

2. Napaudt@donkpaiuni kettavnthde¥VYhsbsbpehdot .
virhe ja n@®Kaurniai mindytnt°°n tulee | 2het
raporti.n tiedot

3. L2het? raporttil omake intemnetdm &iake

yl @2kul mas da& hedtpdaviami kVeathtva sstsViee n2kyvi
| 2hebentf gt uneest.i

4.4.1.2 Nykyinen hakemistopolku

Nykyinen hakemi stopol ku n2yttaa kaikkien h
sivull e.

4.4.1.3 Tilatietopalkki
Paaoposan oikeassa yl2kul massa ol ewadgs a iteidloa

1. Ver kon ti lianl nkauivsaeckee, onko verkkoyhteys mu
2. VCMkuvakel mai see taHladttitre ejna vV CMIsen tied
3. Akkukuvwakenai see ajoneuvon akun tilan

4.4.1.4 Navigointipalkki

Nayton vaspauronmeellllaa ol pabhkkiiavdigapdmdsti i kkat

paa@valikon. Paavalikko vai htel ee testatt
Kuul uvat Aut omaattinen skannaus, Ohj ausy
Ajoneuvoprofiili ja Ohjelmointi
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44,15 P&osasto

Pa2aosi o wvoaiinhitnetlogjeent vai heen mukaan ja n?2yt
pd2valikon, testitiedot, viestit, ohjeet |

4.4.1.6 Toimintopainikkeet

Nayton al areunassa ndakyvat toimintopaini
Toi mi nkouhuwat navigointi, raportointi j a
toiminnot kuvataan seuraavissa oO0sioissa ta

@®HUOMAUTUS

Diagnostiikkaty©°kalurivi (n2yt°n yl2&areunas
aj an tehtavi 2 enkutieent op&wnt ettutlyojst ami sta | a
hakemi sta tai tietojen kirjaamista varten.

4.4.2 N&ton viestit

Viestit ndkyvat, kun ennen jatkamista tar
kol menl ai sia viestej?2: vahvistus, varoitus

4.4.2.1 Vahvistusviestit

T2m&n tyyppiset viestit-nanytkeylviadt, ykluenensPet
toimintoa, jota ei voida peruuttaa, t ai kL
vahvistus.

Kun k@ytt2ja2an vastausta ei tarvita, viesti
4.4.2.2 Varoitusviestit

T2m2n tyyppiset viestit, jotka n2kyvat val
johtaa peruuttamattomaan muutokseen t ai ti
viestist?® on-viRoesititta koodi t"

4.4.2.3 Virheilmoitukset

Virheiklsmdi tnud kyvat, kun on tapahtunut Sys
Mahdol |l isia virheit?2 ovat kaapelin irtoami

4.5 Diagnostiikkavalikko

Di agnostii kkaswwleWduksemuodost aa dat ayht e
ohjausyksi Kka%i°tnt eeGMIk autta aj oneuvon diaghnc

Paavalikkon?2ku\t &nr5d(i kkagtnos t i i kan )pditjvead ti 2kjRig2h
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l ukemaan koodej a, poi stamaan koodej a t

di agnostiikkatoi mi nKwn at giaminnition oend eV d leietnt. |
yhteyden ajonkbavbobbeaenwCMbhutta ja siirtyy
t oi mi ntoorv atlaiik kvoal i nt aval i kkoon.

4.6 Diagnostiikkatoiminnot

Aut omaatstkiamerrmau s

Aut omaattinentoshknammnays joll a voi daan k2ayn
kaytetta2viss? olevien j2rjestelmien aut omae
kun diagnostiikkatoimintoa k?&ytet?aan

Aut omaatti sen skannauksen® hdpalassdidal cerh tk-a l sa
valilehti

A. Topol-w&liial eht i

Useill e ajoneuvomerkeil l e, kuten Vol ks w:
Roverille, Jaguarille, Chryslerille, Fi e
joka n2ytutvdod 2ajeseel mien valivddén!| ebhhi e
ajoneuvon ohjausmoduulien j2arjestelm2jak

MocedesBez | @ o & & O B B

& vae o3
R Auto scan ‘Topology List &
- e Wi
XE3 Control unit
=88 Hot functions i
o Pr y =
¥ Clomazation [
2 Retroft R Em = (== ==
[ =} =] (=i~ I —o
full] Vehicle profile . = 2 e
=gl — 1N ~ ] = =
|~ o~ = -
—1 =3 [ = =]
[ == Q= =2 ==
Report Quc £ ESC
erase SyS

Kuva 4-6 Topologia-vdilehti

B. Luettelov?a2lilehti
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Lisvt2al il ehti on miykkeetadyvosedvaskie.

Mg‘(cedes-ﬂenz o - e = (7] B

e T e e et St P @& Vol £hoov
o L - Z
1 ECM(Engine Control Unit; Not scanned nmp
YB Control unit HEng 4
. w
B8 Hot functions 2 TCM(Transmission Gontrol Unit) Not scanned L2
-~ Programming/ 3 ESP(Electronic Stability Program Braking System) Not scanned nmp
H= customization
4 SRS(Supplemental Restraint System Control Unit) Not scanned -y
=% Retrofit o
s Ki(Instrument Cluster) Not scanned n—p
=38 Vehicle profile
6 TPM(Tire Pressure Monitor Control Unit) Not scanned ey
7 PTS(Parking System) E33  notscanned n=p
SAMF (Front Signal Acquisition Control Unit) Not scanned np
81 LIN:ABF(Instrument Panel Switch) Not scanned ey
34884, c 200900 Quick Enter @
o Erase W S £ J

Kuva 4-7 Luettelovdilehti

1. P22 osa
A. Kun se n2ytet?22n topologiakartall a

Testattavan aj omjeeavioeal BTUn2ytet2an tc
kuvaa ajoneuvon ohjauspiirin kaapel e
tiedonsiirtoon k&2ytetyn reNMtaBnm2fNapasa
Vi kojen kokonaism83aryl hRuulymassadepa t
eri vaareill?& skannauksen j2al keen:

, Vihrea&a: j2rjestel m2 ei ol e havainn
Harmaa: j2rjestel m2 ei ol e vastaan
SinimnejnfPrjestel m22 ei ole skannatt

Oranssi: ja@rjestel m ogrenhadw&Xium®@tr
jerjestel mdan oikeassa yl 2kul massa.
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MoedesBez | B BB ™ .0.,.B. ..

Mercedes Benz » Manual seiecton > Auto scan @ vow ch2w

Topology List DTCs:17  C— 100% (7

YB3 Control unit

{383 Hot functions [}

Programming/
@ Customization n
==

0
oog |

b Retrofit n

=18 Vehicle profile

|
1
~f
i
I
H

WK —MOST  —CANA  —CANI  —CANI CANSY  —CANE

o
I e/ 222,004 -5 300 BhATES
Ty

erase |

Kuvio4-8 Skannauksen tulokset Topologia-vdilehdella

B. Kun se n2ytet2an Juettel ossa
Saraldendlytta2aa jarjestel mnumerot
Sarake?agtstkhknnatut j2rjestel madt
Saralden@3ytta@a2 skannauksen tul okset

O Vika |l | #aihsaeveai ttuja vikakoodej i
havaittujen vikojen m22aran,

O Hyvaksytty [l IEmaiviedeidetrta jarje:
ei k2 vikoja ole havaittu.

O Ei skanlnlamaiusee, ett?a jarjestel m

O Ei vastalusmbmasee, etta jarjestelr
vastausta.

Sarakei napaut a pé= nsikietttyw® ksesi j

|l is2diagnostiikan suorittamista va
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2.

?ﬁé:rcemﬂs Benz m 2 g 9 &5 B “

o I

100% (&

! e Comrol Uit Fault | 4 =) |
XE3 control unit (Engine Control Unit) @ =
183 Hot functions

#=dB Vehicle profile

2 TCM(Transmission Control Unit) Fautil (&) |
4
3 ESP(Electronic Stability Program Braking System) o fau nep
4 SRS(Supplemental Restraint System Control Unit) 255 | No fau ey
Quick Ente
Report Erase Fault Scan . ESC

Kuvio4-9 Skannaustulokset luettelovdilehdella

Toi mintopaini kkeet
All a olevassa taulukossa on | yhyt kuva

Taulukko4-3 Toimintopainikkeet automaattisen skannauksen néytéssa

Ni

mi

Kuvaus

Raportti |[N2ytt2a2a diagnostiikkatiedot

Pi katyhj gPoistaa kaikki vikatiedot sk

Vi kaskanrpSkannaa ajoneuvon j2rjestelm
Tauko Keskeytktahhhausprosessin.
Sii . .
."Try Tul ee-ECyyest el m22n,
jarjestel
ESC Pal aa edelliseen na&ytte°on ta
0 Aut omaatstkiasremmuksen suorittaminen
Ot et aan esimerkiksi topol ogi a:
1. Napabbti agnosisioiviekhduspaini k@atytay aMakioSyga.

vastaavat ajoneuvon tiedot j akusvkau vy a g

4-5di agnostiikan )p22valikkon?2ytt?©

Val it se naviAgad iomtaiaphaalikkuie st a

Topol ogiakartta na2kyy p22osiossa. Nar
Vi kaska-mpmawms ketta skannataksesi ajoneu
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Ohj ausyksi kk?©

Ohj ausytkkaii ik non avul |l a voit pai kant aa
manuaalisest.i testausta varten useiden
val i kkopohjaisia ohjeita j a tee oi kea v
di agnostiikkaaomimiut @awman i k&l i nnan j 2l keen.

e . E £ =& 06 B &

@ Ecuinformation Note

35, Trouble codes

|2 Live data

« Active test
& Special function

& Component test
Please select function items on the left for diagnosis.

#£7) Expert coding

ESC

Kuvio4-10 Ohjausyksikdn néyttd

Kaytetta2aviss?a olevat toiminnot voivat wvaih

sisaltaa:
Ohjainyksi kd m2yigeRidittyi skohtaiset ohjaus
t@m2, jos halwuat n2ytt2aa tieton?2yt?°n.
Vi kakoiodgi ¢21ta3®a luetut vi kakoodit j a po
ajoneuvon ohjausyksi k°st?2 haetut yksityi
hel poka&aodi en ja muiden tietojen poista
Reaaliai kaiosbhakdae efdat n2ytta? reaaliaika
ajoneuvon ohjausyksi k®©°st?a,
Aktiivinenatjesaa tiettyj?2 alij2rjestel mi
valinta voi nTd&iyri Inadiotdtoesebta i t t a@Tiodienmi ntt.eost tei
Kaytett2vissa olevat testit vaihtelevat
Eri koi stoim nnbar joaa komponent-+t i ethai
variantti koodaustoi mintoja makaytaet mah dc
mukautuvien arvojen sy°ttamisen tietyil
Testiajoneuvosta riippuen ta&am2 wvalinta
mukautukset, Variantti koodaus, Konfigura
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4.6.1 ECU -tiedot

Tam2 funktio hakee ja n2ytt2aa testattavan

yksi k°®n tyypin, versionumerot ja muita tie
w (4 = & & © B &8 |-
®_| MW > Autormatic selection > Auto scan > SME (Storsge Mansgement Eloctr » ECU information | © v 31 —@
< Trouble codes Production date (day, month, year) 06.04.22
| Uvedata Supplier Vodafone Automotive
Programming date (day, month, year) 06.04.22
@— Kilometer reading when programming a

Ll ®

Kuvio4-11 Ohjainyksikdn tietondyttd
1. Diagnostii k&k&tytsomdkdoTawvi d-RRoagnostiikkat
pai niXkkesietyi skoht &iun&kti nk pwaouikndidntemnen st a
Nykyinen hakemistopol ku
Tilatietopal kki
Nasi gointipal kki

a r wDn

P22 o0sdi vasemmassa sarakkeessa ndkyvat k
sarakkeessa tekumiaseksdatiedot tai

6. Toi mi nt dpiststPhauksesBRcpwmaini ke on k?3ytett
sit? poistuaksesi katselun j2l keen.

4.6.2 Vikakoodit

Toi mi nt o pJa% @nd yktk?e ektuva, Lue koodit | an?dyt Sltta
Jaadkwu¥paini ke aktivoituu, j os katseltavi
NapauPai st a k-maidn it kpeotitsa aak sesi vi kakoodi f

moottorinohjausyklsue? lsapaiijnd kregdgautngd ytt @2 ks
ohj ausykhsaetyusts Pt yi skohtai set vi kakWo kaikteioad
k oht aahj aus ynkdsyi tk°kn? navigointipal ki ssa, t al
automaatti sesti moottorinohjausyksik®9st?2.
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a r wDn

w | e = & e o0 B & |-@

vioo
@—. BV > Automatic selecton > Auto scan > ZGM (Central Gatewey Moddie) > Trouble codes | [e e EZ‘.‘W—@

@ Ecuinformation Trouble codes
¥ Trouble codes
| ZGM: transport made active ®
=1 |z uvecata
CD040A Permanent ZGM, PT-CAN: communication fault (%]
@ Active test
CD041F Permanent ZGM, FlexRay: line fault on path 0 (%]
{ co0423 Permanent ZGM, FlexRay: line fault on path 2 (%]
Message (vehicle condition) incorrect, e @
€01400 Permanent receiver ZGM, transmitter FEM-ZGM / (5]

JBE / CAS / DME

Search

22V BLBIFASEUR AL Freeze
frame

codes  codes Esc_@

Kuvio4-12 Vikakoodien néy tto

Di agnostii k&&taythal dRkoi g4RRobagnostiikkat
pai nik&kadaksesi yksityiskopmdianislek e & vtaaikr

Nykyinen hakemistopol ku

Tilatietopal kki

Navigointipal kki

P22osa
Saralden?lytta?@ ajoneuvosta haetut koodi't
Sarakesd®ittaa haettujen koodien tilan
Saralden?3ytt22 haettujen koodien yksityi

Toi mintopaini kkeet

Pysayty$kwwahiutal ekuvake il mestyy, k U
saatavill a tarkasteltavakataksHEapaudat
Pys@aytyskuvan n2aytt?© on s amfaytlta% npa K
samankal taisia toimintoja.

Hakiunapauta hakeaksesi valitun vikakoooc
Poista koapawta poistaaksesi klo%«ti & . n
suositeltavaa lukea vikakoodit ja tehi

poi stami sta.

Kun ol et l ukenut ajoneuvosta haetut k
poi staa koodi't ajoneuvosta t2ll 2 toim
var mi st a, etta -aajad me uwovno NOa&s ief(mN@Ns)s a | a

sammutettu.
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0 Koodien poistaminen

1. Napab®bast a tkooiondiintt opai ni kkei st a

2. N2ytto°e°n tulee varoitusviesti, jok
t2ta@ toimintoa k2&ytet?aan.
O NapakKyhjatkaaksesi. Vahvistusn?y

toiminto on suoritettu onnistune

O Poistu napmiuttamall a

3. napaut tBEaSeplaliami ketta vahvistusn@yt?©

Tarkista Hwe mimodi tuudel | een var mi s
onni stui

Lue ktdohdaikee ja n@ytta2a vikakoodit ajon
kooeidtytt°® vaihtelee testattavan ajoneu

ESCnapauta sit? palataksesi edelliseen

4.6.3 Live -tiedot

Kun t2am2 toi nm?anytto® svsa®l indkayny, valitun moduul
ndkyvat siin® j2arjestyksess?a kuin ECU ne
vai htel ua.

El evieritys mahdollistaa dataluettelon no
sor measi aysl °%d itrai?2 2aklsesi n@ytett2vi?a parame
kuin yhden n2yt°n. Alla oleva kuva n2ytt2a

Mercedes-Benz @
usanis o = & = B = Q
Mercedes-Benz > Automatic selection = Control unit > ECAM(Engine Comrel Unit) > Live data @ voe EIo0v
@ Ecuinformation Check combustion engine during cold star... *
Hame @ 0 items selected Vai ange Unit
K, Trouble codes
Battery voltage &) 12.06 [2..15 v
Engine speed &) 0 [-50...50] om
&9 Active test
Idle recagnition & NO YES
5 Special function —D
Coolant temperature & 84 <=30 ec!
&B Component test
Intake air temperature () -48 <=30 ac)
= Programming/
2 Customization p
Goolant temperature at engine start &) 43 <=30 c
#Z3 Expert coding
Oil level & oK oK
— = ™ Py T .
& = = i o © o
Group  Cancel Al (' GraphMerge To Top Seiing  ClearDala  Freeze Record  Review Back

Kuvio4-13 Reaaliaikaisten tietojen n&ytto
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1. P22 osa

Ni miar @dkned ytt a2 parametrien ni met.

O Valint&@wvabutuse parametr.i napauttamal
ol evaa valintaruutua. Poi sta valinta

O Avattavaimapanlitkee parametrin ai&eatt a\
paini ketta avataksesi alivalikon, j
ndyttami seen.

Ar vsaar @dkne2 ytt 22 parametrien arvot.

Al teear dkned ytt 22 parametrien alueet.

Yksi-k&kraken?2ytt2aa?a parametriarvojen y ks
ykEi kk°tilaa, napaut a Adsietgunkossatni k&t g °jk:
hal ut tkiatt¥idsa .k k °

a) Nayttotila

Tietojen keat?sygleuurr vosgs? nel j?@ erityyppi st
tarkastella erityyppisi® parametreja parha

Avaa alivalikko napauttamalla parametrin o
N2ytte°n tulee yhteens? kahdeksan painike
edustavat eri tietojTeredm@&iynitRetil @aj @alkikroyip
on saataviLlls&@p, mpkautett-pannirdeamta&@n(napau
valitut parametrit muNkgt k? hven nti gkhem?3 2an )(,n 2
tietojen yksi k©n vlaiiihptaainsiuspegelnn)i gjed st @ Bek@un u k
avaami seen) .
Mercedes enz . E £ =& 0 B & Q

> ECM(Engina Certro e data @ vae choov

@ Ecuinformation Check combustion engine during cold star... ~

@ 0 items selected
5, Trouble codes

Py A A I =B @O = @

¥ Special function

Battery voltage @ 12.06 (1215 v

Coolant temperature ) 84 <=30 c

&8 compenent test

Intake air temperature & 48 <=30 ©
g Programming/
“ customization

Coolant temperature at engine start O -48 <=30 c

#7) Expert coding
Qil level © oK oK

(+] = 2 o @ m «

Goup  Cancel Al (S07V | GraphMerge ToTop S Freeze  Record oview Back

Kuvio4-14 Néyttdtilanéytto
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Jokain

en parametrikohta

ndyttaa valitun ti

O Analoginen dmiaytarda iparametrit mittarika.
O Tekstdaoi ¢étaystmkwt tpar atmeekstiitl uettel ona

@HUOMAUTUS

Til apar,ameutren kyt kk me®N,l u®GFfmMatACTI VE j a Al
ndyttaaa wvai nArtveokpsatriatmkluasesha.anturin | ugehka,
tekett? graafitilassa.

O Aaltomuotokdam¥ybt?taparametr it .Ta%as st? muiolt
parametri koht eenn?kkyealj @as ppoil eilkeat t a
muokata n@yton ti aa.

!M‘ivcedes-ﬂenz m 2 a, E| ? B B Q
erce des-Be A salection > ire > ECM(Eng ontrol Urit) » Live data & vas Choov
@ ECUinformation Check combustion engine during cold star... ~
. © 2items selected
K, Trouble codes
B4 W sattery voltage(v) 12.06 SBX LAY =
| Live data W Coolant temperature("C) 84
¥ Active test ‘ L
x
¥ Special function
&8 Component test
B ey
Engine speed & 0 [50..50] pm
U &E EH +# 2@ 0 @ = «

Show
Group  Cancel Al 0T

TaTop

Sefting ClearDala  Freeze  Record

Kuvio4-15 Aaltomuotokaaviotilan néyttd

1) Asetupaen(iSed)d aset taskas el i n

2) S-astei kkopanuruitkseh @aal aus aarkvsoejla.l | X on k-
I j2 skaal aust aak xell, 0 xI2k 2 wtde tj ta? wi8s s & Kk

ne
x 1

, X2 ja x4

3) Muokkpai nd meokked t omuodon

4) L2 hennyspianap&weta kerran
ndytossa?

5) Poi stumi sdpmamamgkeiast uaksesi

sita kayt

Koko n2yto°omw trm2m2t tYvai htoehto
kuvaajatilassa | a
vertailuun. T2ass?

minimin ja nm

varia. ja vili
ndyttaaksesi

kauaalatj camiu d tacsjt ¢

on k?2ytett?
et22an eni mm?2Kk

tilassannhwehfdusplheas k

Vaakapadnnakpeaumiuat t aaksleassus asakaabg @ muot ok a
on k?2ytettadviss?a nel]j

al apuoXaeklslea.i | | e
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akselille on k@ytett?2viss? kol me astei

Muokkauspamnap&eta avat aksesij oswsoak kaaseH
valitultei pahamell e n2ytett2van aaltom

Loitonnusprmramakta pok aska ark®syetsn nayt?o°st
Poi stumi sdpmramagkeiast uaksesi kaalatag mudtl ajst
U Aaltomuodon varin jauwikikwami p@khsuuden
1. Valitse aaltomuotokaaviotilassa n2yt
2. NapawWMuakkpai ni kneitimtmeo k k a u sti klketleman2 kyvi i

Cancel Edit

— . . .
Coslant {emperature

Kuvio4-16 Aaltomuodon muokkausnéyttd

Parametri kohtoamawawaltitsaamniawtasemmast a
Val itse vari toisesta sarakkeest a.
Val itse viivan paksuus oikeasta sara

IS

Napauwtad mi &l | ent aaksesi asetuksen | a
Perupbastuaksesi tallentamatt a.

@HUOMAUTUS
Koko n2yt°n tilassa muokkaa aaltomuodon v
Muo k k-pai ninkdyttt®an oi keassa yl 2kul massa.

O Digitaalinennmyttasipadametrit dimgotdasasa
by Liipaisinasetukset

Liipaisuasetusten n2aytossa?a voit asettaa
eni mm2i sarvon. Kun t2&m?2 alue ylitet2an, (.
l uodut tiedot automaattisesti. Voit talkas

ndayton al aredmaa &spsatian iekveatat a .
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Avaa alivalikko napauttamalla parametrin
paini ketta. Loi ni glaii vsd Inipkad mi ke i mei nen. Nap e
asetusi kkuna tulee n2kyviin.

Trigger Settings

Trigger

Buzzer alarm

Kuvio4-17 Liipaisinasetusten néytto

Liipaisifa&kamnhalsat on k@ytett?2viss? kaksi p

a)

b)

c)

d)

Liipaisbdrkypg3®lel 3 iipaisimen p22lle ja pol
ol etusaswvioi P LL

Summeri h®kytkse h2lytyksen p22lle patpai
piippaus?22nen kwarukietmak sseakasviu,t t aa ennfadit a
maksi mi pi Suenener i h2l ytys soi vgihn eggrdismm2
Ml Nnapawd@? sy°tt?r uuwtiua unaayltitnt@@pkpsteismi st °
sy°tt2amist? varten

MAXd napauta? sy°ndPwiuruttuvaaal i n2 pp2i mastdnh
sy°tt2amist? varten

Liipaiasentetnami nen

1. Avaa alivalikko napauttamall a par amet
avat tpaviami.kett a

2. Napaultiai pai-panhaketta oialealallda koprnuol el |
|l iipaisuasetusten i kkunan.

3. NapaMmMtdaini ggtta’kjeannvda?ardi tt & i wahiviom
NapaWMAXpaini ggtta®kjemtddda vaadittu eni

Tall enna asetus ja palaa reaali abDKatat
poi gtad | e n tnaanpaatuttat amal | a Peruut a.
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Kudos | i iapsaeitseut toun o mprair atmen eé snein, edess? n2ky
Mer k ki on har maa, kun s e ei ol e | auennut ,
jokaisessa dathkwmwhkei osvsasakiaisY@akauan aal t omuo
kayt°ssa) halytyspiRatjaen diyowsdti tetrabnri ostetkasa k . & ¢
parametriaal tomuodoi st a

2. Toimintopainikkeet

Liveatan2yton k2ytett?2viss?2 olevilkunvaadtlumi:nt
O Ryhm*napauta asettaaksesi valitut par ame
O Peruuta & aN&kkaut a tata paini ketta per

parametri kohteet. Kerralla voi valita jo
O Nayta val i tut ONAgpa utkaplak knii ket ta kahdem:

vai htoehdon viddyl A} i ttudi npar g rated ir nkdarm Htke
kaytettavkebhteetevat

O Kaavioiden yhdimaganittdapai ni kett a yhdi st
datakaaviot (vain aaltomuotokaaviotilass
par ameveretjaai | t aessa

HUOMAUTUS
Tam2 til2e5dtigkeaeaal i sesti esitett?2vien. p&f a
digitaalisia parametreja ei tueta

0 Valittujen dagthak sawimiincken
1. yhdi stpatameétri kohteet

2. Napauta LinPytDat aal areuGraahi |l gmamst ?
paini ketta.

ay T2 m2d tila tukee vain parametreja, |jo
valitaan muita kuin ,dimn? ytata®l®mitaulpeaa
kayttajalle ilmoitetaan, ett?2 wvalitt:
hamwoi vai i dthagi2t aalista p8aehbwkairniiak.et
pal at aksesi edelliseen n2ytt°°n ja v
b) Jos valitaan parametreja, joita t2ss
joka kehottaa k2ytt?2jtaud \palriatheed mdan
nakyviin my°©°s, jos wvalittunid& ometyuli

parametreista ja yhOkpatnhkenanpautt a

3. Peruuta yhdnapd&@wmi n@mal |-a2 yiLti°vrne &laarae un a:
Peruut a yheiaditlk@entitnee.n

O Yl %ssiirtaa wvalitun tietokohteen |l uettel
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etiunsapaut @2 p aaisnettled tlteamkh e &.5en
weat aal | enrkueksstasnet t ami nen
NapahAsetuspaenbkeéeai kai sten tietojen n?@

Napauwtpaai nickiekemal dlakdlllaennubsBapé&iasi npal ki
val ajae pituus

Tall enna asetus ja palaa reaaliaikaist
OK t ai poi stu tall entamatt a napautt
ol evagadXd kett a

Vahvi st a j a tall enna asetus j a pal a
napauttawal fpaas ni kett a reaaliaikaisten

oi keassa yl2akul Rmeg saptdaias.t ntadplalednat a mat t ¢
hj enn?intaipeaductt 2 p atiynhijkeenttt?a® kvs*d s imuki asitk ksis
aaliaikaiset tiedot

adgtn®ytta2a@ npnoudetut tiedot jaadytystil
Edel | i né&nsikiehdygsy | k sleylng @ @ d y tt @ tett yojj 2a .
Seur aav ad kieihsyésy y a akveahaynk § & & d y tt @ tett yojj 2a .

Toi sTtaau W mapauta toistaaksesi/ keskeytt?a:

Jatikmapauta poistuaksesi tietojen jaad
datan@yttooon.

I | ednanlaoivtalaiat t uj en datakohteiden reaali

paa Talpa&inmiakeaahi ai kai sten tietojen n?@
|l ee viesti, j ossa kayttajaa kehotet ac
hvista na$ealup®diamiak état a. Vierit2 alas | i
oi abhl ennus n a pleau tl teanmmaal haket t a. Lopet
pautt ama-lplada nl &ktekd a. Tall ennettuja reaec
rkaestebrssamal i atketo®jem n2yt°on al areunas

i tar kasiteedd mh-sntylPeshtTak ses s a.

Jat kaNapauttaat @ pal nppkét htaikestesji en tpal e
pal at aalogenzmial i in datan2ytt°o°on.

Lippua@md painike n2kyy, kun tallennust
pai ni&sdtttaabkpgkgjiaanostavien kohteiden

tall ennettaessa. Mui stiinpanoj a tvmiisdtac
Kat setltaiiTi edonhsadVeailhs asdal i.eseasetkprmn
avataksesi ponnahdusi kkunan ja n2ytt?as?

sy°tt@amist?® varten

O Tarkasd&ehaekista tall ennTeatruktipsatiaeidloet t &lampa

t a

Il enneluettel bnhsfatvavVatkehga&si tar

50



@HUOMAUTUS

Livdatan?2yt©oss? voidaan tarkastella wvain n
tietoja. Kai kki a historiallisia tallennet
sovell uksen " Takrokhadsatseslae ti et oj a"

Edel | i né&nv akiehbtdagal | k sleyelns a & h e ndnaettatau. a

Seur aav ad ka&ihhsteauar a akveahaynk ¢ @ € h e ndnaettatau. a

Toi FfTftammBRmapauta toistaaksesi/ keskdgtaas?z
Nayt2a &aPiytwaldituti pbahbeetr

Graafien yldyihsdti®sntifnfleantua k aavi ot

Takabgion stuu tarkastelusta ja pal.aa re

O Takaidspanleachel | i sel |l e nayt dliinemotsaia poi stuu

4.6.4 Aktiivinen testi

Aktiivinethoimestba kaytetaan ajoneuvokoh
komponenttien testeihin. K2ytett?2viss?a ole
Aktiivisen testin aikana tabletti | 2hett?2?
T2 m2 testi? rmaeéstidltm®n jt ai osan-tetedyydean tlauk e
toimilaitteiden toimintaa. T2l 1l aisiin test
vai htaminen kahden toimintatilan valill?a,

Val itsemall a Aktii vi nenoethetsotjie nn avkaylviikikno .t uK 2

testit vaihtelevat ajoneuvon mukaan.

Val

Mercedes-Benz 7)
6 = # & O B @
veacas Bonz » Autamatic salactian > Gantrol urt > ECM(Engine Control Urt) » Actve tast @ Vol £how
@ Ecuinformation Active test
N MPF7 (Combustion
a Trov engine and A/C with VB64 (Heating system MP32 (Thiottle valve  VP392 (Intake manifold
integrated control fan shutoff valve) actuator) switchover valve)
|7 Live data motor)
VP313 (Left intake VP314 (Right intake VP315 (Left exhaust VP316 (Right exhaust
- camshaft solenoid) camshaft solenoid) camshaft solenoid) camshaft solenoid)
9 Specis! function
&8 Compenent test
§ VP317 (Purging VP328 (Quantity control 5 Y84 (Radiator shutters
R Programming/ switchover valve) valve) el =T actuator)

#£7) Expert coding

Y125 (Low temperature

R e okt Compression test Mixture formation

ESC

Kuvio4-18 Aktiivinen testingytto
tse testi vali kkovai htoehdoi st a. Suori
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ohjei Manettelyt ja ohjeet wvaihtelevat ajon
Aktiivinahyttenst 0i keassa al akul massa ol eva
testisignaal eja. Toi mi ntaohjeet n2kyvat te

ja tee asianmukaeinsestuovalktimamasekestidpappulket
poi stuaksddist?, kun olet val mis.
4.6.5 Erikoistoiminnot

Testiajoneuvost a riippuen t 2 m2 valinta v
Oppi mi sprosessi, Rt pausahkabtmasbnt(ie,i voim
OBD Ft/aM kastus (ei voi massa Yhdysvall oissa)
jatkaa tarpeidesi mukaan.

r«rircedes-Benz m 2 ,u Q G ) B g

@ Eecuinformation Special function

35, Trouble codes

Configuration Teach-in processes

|~ Live data

¥ Active test

¥ Special function

@B Component test

#20 Expent coding

ESC

Kuvio4-19 Erikoistoimintojen néytto

4.7 Ohjelmointi ja koodaus

OBD-t ekni.i
autoj en
Ohj el mi ston

k an k2aytt°°noton

p2divitt@aminen

Ajettavuus
Polttoainetehokkuus
Tehoh?2vi?©°
Vi kakoodit
Mekaani sten

osi en
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Ohj el mojati koodaustoi mintoa kaytetaan a

uudel |l eenasent ami seen, mi nk?2 avull a voit
uusi mpaan ver i edbmoisk&k 2 tioettyjen komponer
uudel |l een korjausten tai vaihtojen j2l keen

@HUOMAUTUS
Ohjel mointitoiminto on k2ytett?2vi ssad tuaiers,

j oka toimiiHiiR&:mnstPmrdu taijeodnoenusvioinr t cochrj aus vy k
tiedonsiirtoon siihen.

Kaytettavissa? o-l teaviat k cochd ad srtod inmiinn ot vaih
mukaan. Vain k2ytettaviss?2 olevat toiminno

Ohj el mointioperaatioita on kahdenl ai si a:

A. Koodad@dstunnetaan my Te atrw hmed Itrak omponent t

mukautt ak?i ystteat 2 @ n ajoneuvon ohj ausmoduu
uudell eenohjel mointiin korjausten tai aj
B. Uudel l eenohd el mobiaati ohj el mi ston unbk i mma
palvelintietokghnayden | kaetnat (t?2a m?2 t o
automaattisesti, kun tabletti on yhteyde
tarvitse tarkistaa itse) j a ohj el moi |

ohjausyksi kk©°©°n
@HUOMAUTUS

Var mi st a, ett?@ tabl etti on yhdistetty \
ohjel mointitoiminnon k2ytt2mist?2, jotta ta
pal velimeen p2ivityspalvelua varten.

Ohj el maiirhttioehdon val vasékiomenj @aeaa on toin
ajoneuvon merkin ja mallin mukaan. Val i kk
ohjel mointin2yton tai avaa toisen valikon
ohjeita. Naytol |l 2 nnoalsy tdytsttaipadotaijhd ehieivae
tyypin mukaan.

4.7.1 Koodaus

Koodausn2yt°n p22osassa on luettel o ajone
koostuvat p22asiassa kahdesta osasta:

1. Kai kki kaytettaviss? ol evat koogawd jed 1 jal
koodaustiaedot ot kieal |l a puol ell a.
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2. P22 posan alareunassa n2kyvat toimintopain

Tarkista ajoneuvon kunto j a koodausti ed:
komponenttien koodeljlaat ol &nh aki ®org aoi | neitk kneu o k a n
kohteet. Kun toiminto on valmis, n2yttoon
Loppuunmyyty tai Onni stui

Poistu toiminno&®6E&paiapialuagtttaanal | a

4.7.2 Uudelleenohjelmointi
Ennen uudell eenohjel moinnin aloittamista:

Tabl et i on ol tava yd#iveyk&kopo®h.vakaaseen
Tabl et on ol talvai kty ¢ & skeadaypreld S B C M|

n
n
Tablakum on oltava t2yteen | adat ttud ntoadlulu
laturiin tarvittaessa

Kiinnits? akun yll2pitolaite ajoneuvon a
s2ilymisen koko ohjel moinnin aj an. J2ni
val mi stajan mukaan. Tarkista anjmerrumoaduuw
ohjel mointia.

Il 2 sulje sovellusta moduulin uudell een
epdonnistua ja aiheuttaa moduulille pysy

Tyypilliset wuudell eenohjel monometonmengpitae
vahwaims s en. Napauta sy°tt°ruutua ja anna o
tulee sitten n2kyviin.

Uudell eenohjel mointik?2&ytteliittym&n pa2os:
ohjel mistoversiosta ja uusi mmi st ai sothg vaeurssyike

Naytelle tulee sarja k2aytt°eohjeita, jotka

Lue n2yt°n tiedot huolellisesti ja noudata

4.7.3 Uudelleenflash-virheet

OT1 RKE

Kun teet uudel l eenohj el moainta,a a@ftoheayonst
t2yteen |l adattu ja hyva@ss?2 toimintakunnoss
ep2donnistua, j os ja@nnite | askee oi kean
ep2donnistunut toiminto voidaanl!l Ikeen ahjae |l nmo
my°s pilata ohjausmoduul in. Suosittel emme
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ajoneuvoon, jotta varmistetaan tasainen |2
vai htel ee ajoneuvon val mistajajnalmu& aaink e g

Joskus-pFilaisthys ei valttam2tt2avionhéesden os$ kK
huonot kaapeliliit&nnat tabletin, VCMI : n
kat kai semi nen-p2einvnietny kfsleas hv ad jmdi megwvmd st ak umi
jannite.

Jos prosessi pys@htyy, tarkista kai kki k a
tiedonsiirron -nmai kfiymnasedndd.as@hj el mointi
edell inen toiminto ei onni stu.

4.8 Yleiset OBDII-toiminnot

OBDI | / BPBDeuvodi agnoosivai htoehto tarjoaa
erist22 palavan toimintah?2iri°n merkkival
p2da@st°jen sertifiointitestautsttyavij?a psauoweiltut
suorak?ytt®vaihtoehtoa k2a2ytet?2aqyhtmeons opsit

ajoneuvojen testaami seen, joita ei ol e t
di agnostiikkapal kin painikkeet oviakk&® git mit |
vartenTalKh#dRBRioagnostii klpati m9k&leeni vin

4.8.1 Yleinen menettelytapa

i OBDI I/ BHOB@nostii kkatoimintojen k&aytte?©e
1. NapauQtiaagnos-tpiaiknkiak et t &4 y ‘Maali iSkyess s a . Aj
tulee n2kyviin.
2. Napa&OBIDpaini kettaoné&iwsdn ntdi agan muod
tavall a.

Aut omaatti neinvaslkiatnsneausse muodostaakse

protokollaa k&ytt2en, jotta voidaan
Prot okiolvlaa i t se se avataksesi er i
Viespiotdédkol |l a on standardoitu tap
di agnostiikkaty©°kal un valilla, Gl otk
tietoliikenneprotokollia.

3. Valitse tiettYr ptr ok wdkilodtloaehtjooson val i
OBDI |/ HOBDOnostitkkaeahPklkoiin.
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ek a T & = B =

& DTCAFFD Note
%) UM readiness
P Live data
) 02 senso
moritor
() On-Board monitor

@ Component test
Please

elect function items on the left for diagnosis

Vehicle
e

informatior

=2 Vehicle status

Kuvio4-20 OBDII-diagnostiikkavalikko

4. Valitse funktiovai htoehto jatkaaksesi
Vi kakoodi ja FFD
I /-\Mal mi us
Reaaliaikaiset tiedot
O2anturin monitori
Sis2@22nrakennettu naytt?©o
Komponenttitest:i
Ajoneuvon tiedot

Ajoneuvon tila

@HUOMAUTUS
Tuetut toiminnot voivat vaihdella ajoneuvo

4.8.2 Toimintokuvaukset
T2ss?® osiossa kuvataan kunkin diagnostii kk

4.8.2.1 Vikakoodija FFD

Kun t & m? toimintgtOmnsadvarddkywyw, |l uettelo ta
odottavista koodei st a. Kun tiettyjen vika
vi kakoodin oikealla puolella n&kwy Luemikloio

toimintoja voidaaal|l kaynf¥d%3d °mapadartunassa o
Nykyiset koodit
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Nykyiset vikakoodi tmoodvuautl ianj opnfe?usvtc®ni hE QM | |

OBD || fkbEo@Bdei | | a on prioriteettd]i niiden
kor keamman prdbti tkeoetviarmv Ebo al emman pri c
prioriteetti ma & aa vi kaval on ( MI L) syt
Val mi st aj at luokittel evat vi kakoodit er

ajoneuvoittain.

Odottavat koodi t

N2 md2 &«watdej a, joiden tallennusehdot ovat

ai kana, mutta niiden on t2ytyttava kahde

ennen vikakoodin tallentamista. Odottavi

auttaa huoal teojterkeni kdkro kor j auksen j2l] keen

poistettu, raportoimalla testitulokset vy

a) Jos testi ep2onnistuu ajosyklin aikan:é
Jos odottava vika €ii80illfmengmklt yvmdeblL]l eaen
poi stuu automaattisesti muistista.

b) Raportoidut testitul okset eivat valitt
j2rjestel mada, Jos testitul okset 0SsO0i
tallennetaan vikakoodise(nD®G)a,n jtmaka jdgg

Pys2ytyskuva

Usei mmi ssa tapauksissa tallennettu kehys

vi kakoodeill a, joilla on suurempi vai ku

prioriteetti. N2jiss? taptauksvs&akdakodikeio

jae2dytetty kehystiedot s2ilytet2an. Jaad
arvoista "tilannevedoksen" vikakoodin ta

Poista koodit

Tata vai htoehtoa kaytet2an kai kkiien ojpéf

mukaan l uki en vi kakoodi t, pys@ytyskuvat
poi stami seen a-modeulbat &ECMT?2 ma vai ht oeh
ajoneuvon valvowabmaustielidentil &8Mn Ei va
Vahvistuaun®eettl2aktyviin, kun koodi en tytfr

vahi ngossa tapahtuvan tietojen menetyk:
vahvi st uskKy2lyltfosisa®t u v aBHii t.semal | a

4.8.2.2 |/M-valmius
T2t toi mintoa kaytet2an valkiontt ami2g g eers.t ¢

erinomainen toiminto ennen ajoneuvon p2ast
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-val miuden valitseminen avaa alivalikon, j o

Vi kakoodi en poi sdbami ptetn2 2j ain&kmietnor i en ti
vi kakoodien poiston j2l keen.

T2 m2 ajdorsdyyktltia2a na2ytt°jen tilan nykyisen
4.8.2.3 Reaaliaikaiset tiedot

Ta2m2 toiminto mahdoll-dataa negbat?mi Eans&gU
tiedot sis2ltavat amudlogai sjiaa lj2aht@ij ¢i tsaeakl?i s
|l 2hetettyj? j2rjestelm2n tilatietoja.

Reaal i ai kaista dataa vkdtdswtre emdgytt t 22 eri t

4.8.2.4 O2-anturin monitori

T2 m&n toi minnon avulla wvoidaan hakea | a
tall ennettuj a-awnitiume ai kwail vyiomt@2 estitul oksi a
O2anturin monitorin testitoimintoa ei tuet

verkon (Controller Ar ea -vNeertkwoolrlka) vkaaruutsttae t tK
O2anturin monitorin Siess®3nrud kokmsreat tkw hrd?aystt ta

T2m&n toiminnon avulla voit tarkastella aj
Testit ovat hyoedyl |l isi? huolubghksijRAdkeemj s
tyhjennetty.

4.8.2.6 Komponenttitesti

T2 m2 toi minto mahdol |l istaa ECM: n k ak:
di agnostiikkaty©®°kalu Voi l 2hetta? ohj at
kaytt2mi seksi . T2 m2 toiminto on Kkhuyi°ndkyal |h ynve
reagoi koment oon.

4.8.2.7 Ajoneuvon tiedot

T2 m2 toi minto mahdol |l istaa ajoneuvon t
tunni stenumeron, kalibroinnin tarkistusnum
ndyttamisen.

4.8.2.8 Ajoneuvon tila
T2 m2 toitmirrktist aa ajoneuvon nykyi-m@duukue

tietoliikenneprotokollat, vikakoodien m2&ar
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4.9 Diagnostiikkaraportti

4.9.1 Esiskannaus- jajdkiskannaustoiminnot

Kun ol et suorittanut esasksematukbsmnnpat j38y
huoltotil ausnumdi @en,0nhmmdéddAjnteme uvhdrst ovraild t s ¢
huoltotil amismetmtey ohil st or i &1d Hsikraenm atues g tai teideetl
sen jalkeiset tul obsestt ont By Vs essaanateatit
l uodarBpBrttina, jotta skannausta edelt2vi
hel ppoa.

Esi skannaustoi minto

Val i tse ajoneuvon painike ajoneuvovali
huol totil ausnumer o spkoannnnaaht daulessiekskin n & a h a a k ¢
ajoneuvon. Voit my°s I|lisa@at?a& kuvia tkKkbuhen
esi skannaus on ivabmbsijttata wsi skannaus
skannaustul osta voi muokat a.

j 21 ketionienmi nt o

Kunesi skannaus on val mi s, poi stu Ny kyi ¢
ajoneuvopainiketta ajoneuvovalikkon?2yt?©s
Sy°t?a sama ihhuaouls numer o ponnahdusi kkurud eere.
ndakyviin. J2l ki skannauksen skaehaes | oa
Esi skannauksen ja j2lkiskannaukissetnorti wll d

testitietueessa.

@HUOMAUTUS

J2l kitar kKiostweitdbdami nsuorittaa toistuvast:i
Sinun tarvimhapautvaan ajoneuvopainnkettas:
muodostaaksesi yhteyden utlsceniah e@int, ot s aus
ponnahdusi kkunaan ja amoad&tsteama uvualdjedi tte& n s
Viimeinen tulos on lopullinen j2lkitarkist
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4.9.2 Diagnostiikkaraportin tallentaminen , tarkastelu ja
jakaminen

Di agnostii kkaraporttia voidaan tarkastell a
tavall a.

4.9.2.1 Diagnostiikkaraportin tallennus

Hi st-droiiani nnon kautta

1) Napabbtiagnosti i k-ktay °Max ij vyasd sHii sd¢ gl P& euna
ty°kalupal ki st a

—
i | m wl Favorites. History America Europe sia Ghing Q
@ 20229 4 Records
Heton MartinCyanet (As of - 2016 G Brazil Corsab 1997 Ford Aerostar 2012 Ford Mariner
2022:09-23 06:09:45 2022-09.23 05:45:40 2022.09-21 1202146 2022-09-21 071538
A4 @/ -/ =/

« A A B &6 @ N iw = &h

Kuvio4-21 Historianéyttd

2) Valitse histor *otiikeetaos sjaa ynla®pkauwultnaa s s a ol

- Historical Test s
Title 2016 6M Brazil Gorsa-b B view POF
= Print
Year 2016 License plate &= E-mail
Make GM Brazil VIN _
B GetReport
Model Corsa-b Odometer
@ Delete
Sub model Color Color
Engine Status Not started
Technician
Technician
Notes

& B 6 @ 0 i &

Kuvio4-22 Historiallinen testinéytto
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3) Napauwtaae r aporStytoit @ rekisterikil.Napaat a
Tall enna

Aut omasag it a n na ukkaswetnt a

1) Siirry automaatti sen skannauksen sivu
ol evista toi nmiina mm2?3 rnii tkyksei .st a

e & = # = © B @

Mercedes-Benz » Au election » Auta scan @ voe choov
Tmlow = D’
{E conrolunt 1 ECM(Engine Control Unit) Not scanned nmp
u
588 Hotfunctions 2 TCM(Transmission Control Unit) Not scanned -
¢ Programming/ 3 ESP(Electronic Stability Program Braking System) Not seanned sy
Customization
&, Retoft 4 SRS(Supplemental Restraint System Control Unit) Not scanned s
etroft n
588 vehict prot 5 Ki{instrument Cluster) Not scanned -
fehicle profile ——
6 TPM(Tire Pressure Monitor Control Unit) Not scanned nmp
7 PTS(Parking System) =23 ot scanned (L3
8 SAMF(Front Signal Acquisition Control Unit) Not scanned sy
81 LINABF(Instrument Panel Switch) Not scanned nmp

Quick Enter
B e .ﬁl eeny e

Kuvio4-23 Automaattisen skannauksen néyttd 1

2) Kun j2rjestelm2dn skannlalumondtnat 9 al mil aa,r e
olevista toimintopainikkeista.

e a E & & @ A 8

Marcedes-Bent » Automatic ssection » Ao scan ® vae choov
—— — —
[r— 1 ECM(Engine Control Unit) Faiti4 (X)) | nmp

Ml ausibie data were tecchved from the ar condmonng

B8 Hot functions

0025 implausible data were recetved from the speed control

Programming/
#0  Glomization

25 Retrofit n

full) Vehicle profile
2 TCM(Transmission Control Unit) Fat1 (&) | ne

vored CAN communication with Ak conditioning’ has a fdt
3 ESP(Electronic Stability Program Braking System)

4 SRS(Supplemental Restraint System Control Unit)

T pee—
Secan

Kuvio4-24 Automaattisen skannauksen néyttd 2
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Di agnostii kkatynd lndlogreinvikmutt a

Di agnostiikkaraporttia VoOi tarkastell a
mukaan | ukien aut oifaa tktaikmeordi s kanfmdudenne:!
tarkastella kahdella tavall a:

O NapauBadi agnostiikkmaiyfiklad tutpaTlak hae nRDF t
tiedost oSya®t @ IisenssiTnauInheernonl\hjip..mlaepaan.
oi keassa yl2kul massa olevaa painiketta

(0] NapaL.a:ediagnostiikkatyokaluplallrrkoiint ap apiinli

Sye°ta@a rekisterinumero jMNap@akbenbaytay o

rapojratval itse sitten tallennettu rapol

:fjmedes—aenz o - e = 2} B =

® vow £y
Screenshot
@ ECUinformation TroL B
&
4G Trouble cades “Active sl ] SaveasPDF
0009 storcd(Event | "hus
|~ Live data codes)
Active and
Implausibl Report to cloud o
o Active st 0025 stored(Event bt E L&)

codes)

Active and

¥ Special function 0868 i

The control unit has a malfunction. (%]

Active and The outside temperature sensor has.a short circuit

OB Componenttest || 2069 stored 10 positive

£ Programming/
¥l customization

Freeze Erase Read
frame S  Codes  codes E=C

Kuvio4-25 Vikakoodien néytto

4.9.2.2 Diagnostiikkaraportin tarkastelu

Kai kkia tallennettuja raporstaveglal wkos e stsaa k a

0]

NapauTftiaedonhad Ajonhauvon hivat ot 5a tietty
hi storiatieto Naytnfap.BohFee asistat eynl 2 kul mas s
raportin.

Kun ol et tt arlalpeonrttaintu Thaalplaeunt ntuntRdDdFsgs @i ni k et
napailit@donhaPDmhiAdtha®2ksesi n2m2& raportit.

Kun ol et tall ent anutHarea proarptoaRt proa g d u t-tpai nh
paini ketthiedarmphaRial nt amadplod i NFasi raporti
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4.9.2.3 Diagnostiikkaraportin pilvijako

1) NapadtadonhaCl owRtegp osriti rty2ksesi raport

- Report List Q 7
[ -
2 & @ o D
2014 (E) 2014 (E) 2014 (E)/Audi/Vehicle
Diagnostic Report Diagnostic Report Diagnostic Report
viv Vine i
014 (€), 4 14 Aud
X825 1 X8 1

Kuvio4-26 Raporttiluettelo

@HUOMAUTUS
Hu o maa, ett?@ jos@apcsretitsasrakoriatldyaya, ettt r

onni stuneest:i ja voilt jakaa raport >, musi ed
tarkoittaa, ett? raportimutltaa ase pyirliveén
aut omaedttii pilveen, kun raportti avataan ul

2) Napa'ﬁaportin Oi keassa-kalvakwewltmassa ol ev

3) Raporttien jakamiseen pilveewkoodi kol
s2hk°postitse tai |l 2het?& tekstiviestil

4.10 Poistu diagnostiikasta

Di agnostii kkasovellus toimii, vai kka tiedoa
tarke2a poi stua di agnostiikkan2&yto]|ta as
ajoneuvoon pys?2htyy ennen Diagnostiikkasov

@HUOMAUTUS

Ajoneuvon el ektroninen ohjausyksi kk? ( ECM)
Varmi sta, ett?2 kaikki tiedonsikiantpeyht ¢ynde¢ta
|l angall inen verkko, ovat oi kei ni kkkyit kne2tyttyOitr
testikaapelin ja virtal2ahteen irrottamista
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i Diagnostsové&klauksesta poistuminen

1. Aktiivisella diagnostiikkan2ayt©°o]| | 2:
1. Poistu diagnostiikkaistunnodt&avtadime
ESE€paini ketta.
2. Tai napaut a di agnds$ oiniek k @y Suazilnhitkde ¢
pal ataksesi Ajonohpuv®¥nlikko
2. Ajoneuvon valikkon2ayt©ossa:
1) Napauta yl 2Kothlkali Kkreituvian
2) Tai napaut a ndyteon al areunassa ol e
Takaippainni kett a.
3) Tai napaut a di agn&Kotipiak natkyetk al up o iv.
sovelluksesta suoraan jfg°palak&aboasi

@HUOMAUTUS
Di agnosti kbekasaveblistumi sen j2alkeen tabl et

kanssa

ja muisdemr!| Maxit 8nws avaaminen on turva
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5 Palvelu

Huolotsdo o on erityisest:i suunniteltu tarjoa
eri | aii kiaa aul un mukjaai s k a n nhousoslatpoi t ot eht 2 vi 2
huoltotoimintojen n2ytt° on sarja valikkoj
valitaksesi sopivat suoritusvaihtoehdot, s
t oinnpei t eet . Sovellus na2aytta2aa yksityiskohta

suorittami seksi

Kunkin erikoistoiminnon sy°tt2misen j2l kee
Di agnoosi ja Pikatoiminnot. Di agano@e®i s mamd
mi k@ on joskus tarpeen tiettyjen erikoisto
koostwavlaitt un eri koi stoi.minnon alitoiminnoi ¢

t Service

& @ U QD

Oil reset EPB TPMS BMS Brake bleed

255 E
( SCR ) 5@& @ 6"“
Aftertreatment Immo keys Injector SAS Suspension
.
®@ £ 4 @ m®
Theottle WIN DR ROOF Seats Odometer Lang change
= 0 [ d
0 @ & X
Headlamp CHG tire size TEC leam ABSSRS Cylinder

Kuvio5-1 Palveluvalikko

T2ss? Jlkwwastsmaan useita yleisimmin k&@ytetty]

5.1 Oljynvaihtopalvelu

Nol | aa moottori®°ljyn kayttoian mui stut us
°l jynvai htov?al i n -olaojsounhetueviodne n ajjoa i | mas
¥l jynvai htomuistutssenohl jnyonvaithavm yhotkayde
V Oi |l askea seuraavan °ljynvai hdon ajankohd
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@HUOMAUTUS
1. Pal auta moottori°ljyn k&ytt°ik?& 100 pros

2. Kai kki wvaaditut ty©°huolnt osnueorrki ktievtatlaovjae ne nmi
seurauksena voi olla virheellisi?® huol t
ohjausyksi kk®°?°n.

3. Joissakin ajoneuvoissa skanneri VOoi nol |
huol tovalin. E saij rmewvekii ksa BWMWM t oj en nol
moottori®°ljyn, sytiyaatat ppj em, et a
hi ukkassuodatti men, jarrunesteen, mi kr o

pakokaasup?22st®jen tarkastuksen ja ajone

5.2 Séhkdisen seisontajarrun (EPB) huolto

T2l 123 toiminnolla on monia k2&ytt°tarkoituk
ja tehokkaaseen yll2apitoon. Sovelluksiin k
aktivointi), jarrunemteen, hphtropahojaemsave
sek? jarrujen s22at° | evyn tai palan vaihdo

5.2.1 EPB-turvallisuus

S2hk°isen seisontajarrun (EPB) j2rjestel ma
s@2nn°t mieless?si ennen huoltot®iden al oi

V Varmi sta, ett? tunnet jarruj@rjestel m2n
aloittamista.

V EPBhjausj2rvjpesbél m@tarpeen deaktivoi da ¢

/di agnostiikkat©°iden suorittyteaknail sutvaa.l i Tk2ons?t :
V vaiaponeuvon seistess? paikallaan ja tasa
V Var mi st a, etta?a s2hk®toi mi sen seisont aj

uudell een huoltot®°iden j2l keen.

®HUOMAUTUS
Aut el ei ol e vastuussa miasmmnodrst@annegtott krau g lod
seisontajarruj?rjestelm2dn huoll osta.

5.3 Rengaspaineiden valvontaj&jestelméan (TPMS)
huolto

T2m&n toiminnon avulla voilt nopeasti et si
ohjausyksi k°st? se-k?r jseusovreilitiffama nTOAMS ust oi
rengasantureiden vaihdon j2l keen.
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5.4 Akkuhallintaj&jestelman (BMS) palvelu

Akun hallintaj?2rjestelm2n (BMS) avulla ty
suljetun piirin virtaa, reki sven°il e@poaklan
akun diagnostiikkaliit@nn2an kautt a.

@HUOMAUTUS

1. Kai kki ajoneuvot eiva@t tue t2&t?2 toiminto
2. AM§ 2rjestelm2n alitoiminnot ja varsinai:
mukaan. Valitse oikea vaihtoeélrto noudatt

Ajoneuvossa voidaan k22ytt2aa joko suljettu

(AGM) . Lyijyakku sisalt2aa npestem2ist?a +ikl
akku (tunnetaan myak&kuni melnlta i VRLAhj at tu |
rkkki happoa, mutta happo on | asi kuitumatoi s:¢
On suositeltavaa, ett?2 j2lkimarkkinoilla m
kuten kapasiteetti ja tyyppi, kuin vanhal
erityypbkseen(asi m. I yi j yaakkuklul ak)o rtvaait aakk vAU
kapasiteetti ( mAh) , ajoneuvo saattaa vaat.
akun nol |l auksen Il i s2ksi. Kat so lis2tieto]

kaytt°oppaast a.

5.5 Dieselhiukkassuodattimen (DPF) huolto

Diesel hiukkassuodatti men (DPF) toi minto
komponenttien vaihdon opetusta ja DPF:n o
j2l keen.
ECM valvoo aj ot apaaajjan kvoahl diatns eree gseonpei rvaaant i o
Paljon tyhj2kaynnill?2 ja pienell? kuor mit
ai kai semmi n kuin autot, joita ajetaan el
nopeudel | a. Jotta regemaswuoi ntdimpPapadhlnuiosni
kor kea.
Jos autolla ajetaan siten, ett?@® regeneroini
' yhyi den mat kojeml arn kgagma," Cheneek k IEngainej en
rekister®id2an |l opuldia. dHaghbet éegdhkava&ti
korjaamolla diagnostiikkaty©°kalull a.
Ennen pakotretgemebDRRti on suorittamista ty°k
Polttoaineval o ei pal a.
J&rjestel mdan ei ole tallennettu DPF: 22n

Aut oss a? roint ety moottori?®ljy.
Diesel°ljy ei ole saastunutt a.
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°T RKE

Ennen ongel mallisen ajoneuvon diagnosointi
t2rke22@ hankkia t2@ydellinen diagnostiikkalg
@HUOMAUTUS

1. DPF reigeneroidu, jos moott orvienntothijialuis voan ov

2. Ohjainyksi kk?® on s2adettaav? uu éeoll Iteteom i b
l'is2aineen |lis22misen yhteydess?.

3. Jos ajoneuvoa eimuodijletnt sswaorDRR ami aeaksipih
henkil°. Yhden henkil®°n tulee ajaa ajonel
ty°kalun n2ayttoa, 2 yrit2 ajaa ja tarkk
on vaarallista ja vaarantaa oman kehkepoi
hengen

5.6 Ohjauskulman anturin (SAS) huolto

SA%al ibrointi tallentaa ohjauspy®°r?n nykyi

asennona SASmEESRIOMn. Si ksi etupy°r?2t ja o

suoraan eaeempdom ennen kalibrointia. Lis?2lk

l uetaan mittaristosta ja tal-nmaneéetaan Kuay
on suoritettu oevninkiasnmuwinseteis ttiy,hjSeAnSt yy aut oma:

Kali brointi om &sierua asawdreint g¢totianenpi t ei den |

Ohj auspy®°r2n vaihto
SA&orvaus

Kai kki huoltotoi menpiteéeet,ti neon hijma Isiair ta
l'iitinkeskittimen avaaminen

Ohj ausvivuston, ohjausvai hteen tai -maun
korjausty®©°t

Py°r2nsuuntaus tai py°r2n raideleveyden
Onnettomuuskorjaukdef estjelimdlal eS AtSa i k ok c
ohjausj2rjestelm2n osalle on aiheutunut

@HUOMAUTUS

1.

Aut el ei ol e vast ujudsjaesmebmddanahBatt or
onnettomuuksista tai vammoi st a. Tul ki tt a:
aina noudatettava valmistajan korjaussuos

2. Kai kki t&2ssa k2ytt°oppaassa n2kyva2at ohjel

testin@ytotelvicai vtagstviamijhbodneuvon mukaan. K
otsikoihin ja n2yt°n ohjeisiin tehd?®ksesi

3. Ennen toimenpiteen aloittamista-pwammikset a

pai nkiokkeel audast a.
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6

ADAS-j&jestelma

Edi stykselliset kuljettajan avustusj@rjest
jotka auttavat kuljettajaa joko passiivist
avulla ajamaan turvallisemmin, tietoi semmi
Kamer at , anturit, ultra®2ani, tutka ja LI DA
ol osuhteisiin liittyvien tietojen tallent:
ol evien ajoneuvojen sijainti, j abkakstl &nj
ri steysten tunnisblbessuhteefm(hikamna q)ak givay yr
tietojen avull a ajoneuvol l e annetaan oh
suorittami sesta. Kamer at , anturiypi ] bi $jemni
takapuskureissa, tuul il agias ¢a,usdtapsdll eii ks°ss
Aut el -KW®ASbrointity°kalu tarjkada bkati navan
1. Kattaa wuseita ajoneuvoval mistajia, mu k a a
P o rhsec, Infiniti, Lexus, GM, Ford, Vol vo,
2. Tukee useiden kuljettajan avustusj?arje
mukautuva vaki onopeudens?2adin (ACC),
kaistanpitoavustin (LDwh, veRUuwebhean
ymp2riston@kym2val vont a ( AVM) , pepn® § h 4 j
(HUD) .
Tarjoaa graafisia kuvia ja vaiheittaiset
Tarjoaa demoja, jotka opastavat teknikko
o ADAS Introduction

[ ESSZX.5Y.5] FLEXIBLE. PRECISE .COMPLETE.
Advanced Driver Assistance Systems Galibration Tool

. E@E
8 ll1~,

SIS e o
-
oo

Benz, BMW, Audi, VW, Po
Nisscin, Horida, Hyundai, K

Kuvio6-1 ADAS- esﬂtelynaytto
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7 Mittaus

Mittaussovellus tarjoaa kai kk-j ao neil nesitsruund &
testaami seen sek? signaalitoiminnan valvon

Kun V CMI CYaermmiuamlie at i on and Measur ement
testiajoneuvoon ja -kammenbhi koiktamsMMaxi Sys 2 |
|l aitteena, joka toi mii oskilloskooppina, a
vd@ylan tarkastuslaitteena.

7.1 Oskilloskooppi

Oskilloskooppi on mittausl aite, joka n2yt:
kuluessa. Erilaisia signaaliaktiviteette]je
ruudukossa. Signaalin luomaa grakdgi st @i gnua
aal t omuoden kj&ynrn?i tpei i rret223n visuaalisena \

7.1.1 Turvallisuustiedot

Noudat a al |l a ol evi a ohjeita s2hk®°iskun
va@hent2miseksi ja |laitte&isden vaurioitumise

A. Suuri mmat sy°tt®alueet

Noudata kai kkia tuotteeseen merkittyj?

AVAARA

S2hk°iskun valttami seksi on noudatett e
ty°skennell ess? |l aitteiden parissa, njoi
ul kopuolisia ja@nnitteit?. Kosketus m22ari|
ai heuttaa s2hk°iskun vaaran.

Vammojen tai kuoleman v2&altt2amiseksi oskil

Kayt2a akkuj@nnittei fdfeexr am ttit @aaalmi esreiemnt y san
mitoitettu akkuk?aytt©°oon,

/N\VAROI TUS
Kaytt°o turvallisen tuloalueen ul kopuolell a
ja muille kytketyille laitteille.

B. Maadoitus

70



AVAARA

Oskill oskoopimdnmaaldd&Bailsiilni kautta on
mittaustarkoituksiin. Oskilloskoopissa e
| @ kytke maadoitustul oa (runkoa) n
Henkil°vahinkojen t ai kuol eman valdit 2 n
oskill oskoopin maadoituksen ja maadoit u:
valill?2a ole mermkitodajij@2nwailkto? .

/NVAROI TUS

J&nnitteen kytkeminen maadoitustul oon
oskill oskootiiéett ekonheellee yjldaemuille | aitt:
Huonon maadoi tuksen ai heuttamien mi ttau
oskilloskoopin mukana t oi-kmd & ped It ivBay tkiog ykWwias
C. Ulkoiset yhteydet
/AVAARA
Vammojen taivdkudPennamrks.i kayt?a ainoastaan

virtajohtoa ja sovitinta.

D. Ymp2&ristp?©

/AVAARA
Vammoj en t ai kuol eman valttami seksi ajla
ol osuhteissa tai r2j2htavien kaasujen tai

/A VAROI TUS
Vaur den valttamiseksi kayta?a j a s2ilyt?® (
ymparist®ss?2,.

E. Tuotteen huolto

Tuote ei sis2l | & k&aytt2ajan korjattavissa o
eri koi stestausl aitteita, isaesnse? othu essusoa itteeit
palveluntarjoajassa.

/AVAARA

Vammojen tai kuol eman va&alttamiseksi ala ka
Lopeta tuotteen k2&ytt°, jos siin? ilmenee
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/\ VAROITUS

| @ pura tas$kipleluksakoappi a, liittimi?a t a
vai kuttavat suorituskykyyn.

| @ tuki |l ai tteen tuul etusaukkoj a ylil
valttamiseksi

Kun puhdistat oskill oskooppia, k?ytadatlkos
vett?a, I 2 anna veden p22ast? oskilloskoo

7.1.2 Yleinen johdanto

7121

Komponenttien sijainnit

Tul okanavat S i-lj aii tttseeevmt pWICjMdssa | a ne 0V
mi ttausj eemttoujreen djeen kanssa.

O © ©0 0 06 0

)
C

D o

Et hed ndtYihmdi st3feRKIKSGEkaapel iin
Ajoneuvon altiailtiettdann ajoneuvon DLC: her
pa2kaapelill a.
3. Tulokanava A
4. Tul okanava B
5. Tul okanava C
6. Tul okanava D
Oskill oskwoapion sLEB-l aseee&CMeét upaneel i ssa.
oi kei n n ak wtikrettat yo, o svkaillod ovsiklokokpuiun vLiEhDr e @ n @
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AUTEL
MaxiFlash VCMI

Vi frLtEaD

Akun merkkival o
Aaltomuotogeneraattorin LED
Yl ei smittvaltbn LED

Oskill osk-ndpt h°LED
AjoneuvemnlloED

o g A~ w DN PR

7.1.2.2 Tekniset tiedot

Taulukko7-1 Tekniset tiedot

Tuot e Kuvaus

Kanavat 4

Kai stanl eveys 20 MHz
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Tuot e Kuvaus
1 tai 2 kanavaa: 8
3 tai 4 kanavaa: 2
*MS/ s = megan@ytteit?
1) Valitse mielivalta
. S nfptteenottotaa
Suurin n2ytteern uu "

2) Valitse kaksi kana
BD), suurin n2ytte
my°s 80 MS/ s.

3) Valitse kaksi kana
enemm#n kuin kol me
n2ytteenottotaajuu

Sy°tt°alueet (tf{N50 -M\200 V
Her kkyys 10 mV/4dDi W/ di v
Tul okytkent @ AC/ DC
Tul oi mpedanssi 1 owinnan 25 pF:n kar
Pystysuora resqgl2 bittis?a
. . . 32 miljoonaa n2ytett
Puskurimuisti kanavien kesken
Ai kaperusteisetf100 ns1/0dosO di v
Yhteys usB 2.0
Wi-F i
Ma ks .-FiWi edonsi i
Jopa 98 jalkaa
Et2isyys
DGt arkkuus N1 % taydest?a asteik
S2ilytyskosteughbi95 % suhteellinen Kk

74



7.1.2.3 Asusteet

Autel -kdapel i( V-RVRv ak e nadakyy
@ (SA001)

Yhdist2&a2 oskilloskoopin tabl

varmi stami seksi

Toi ssijainen sytytysanturi (

BN@ iitin kytket22an oskill osli

sytytysjarjestel mien ja usei

DI S (bDuitsotrrlie s sj 2lrgjneisttieolnmi en t

Oskill oskooppitestausjohto

SA005,
SA008)

(Punainen: Vi hre?d:

Kel tainen:
BNa@ i itin on
banaani pi stoke

kytketty os ki
oankyt&ehtg. e

Hajotusjohdin (SA151)
Mahdol Il i staa hel pon padasyn
johtosarjan i i ttimiin er i
vastaanottami seksi Saatavil
2,3 mm ja 2,8 mm.
Joustava kttaamknsd ettav? antur
musta: SA054)
= Suunnitel tu moni pi stokeliitt
_— taaksep?in tehtavaan mi tt
komponentin signaalin havai
taivuttaa ja p2ftetRoketbsi ksi M
ei voi vai ht aa.
Taakse kiinnitett2v?a anturis
— Suunniteltu eristeen alla t

kyt kepyotiynyi t est i k o mpMintetnatpi@n? ng
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vai hdettavi ssa.

) Yl ei smitt &grpiumadmtemr:i SA055, n

Suunniteltu n@kyvien johtoje

Pienet krokotiilinkit (punai

% K@aytet2a2an paljaiden johtojen

(punainen) ja SA060 t(immisltlasg.

Suuret delfiinikIlipsit (puna

Kaytet?aan paljaiden johtoje
akkuliittimet, l'iitta mi seen.
pienemmille |liittimille.

Vai menti met 20:1 (SA020)

Passii vimaeinmemniln, VoOi tuott
V:in signaali a.
AKkukl i psi (valinnainen) (

SA062)

Tarkoitettu auton akun napoj

65A AQ/IDICt api hti (valinnainert

Kaytetatai -ARCtmijtethaami seen | d
Saatavilla on kaksi ast20 kko
mV/ 100 mA6B0 AmAIl e.

650A A@Q@/iDE€apihti (valinnaine
Kaytetattani\ABELCt oj en mi ttaami s
Saat aviklalksiomstei kkoa: 1 -
A: 11l e, 1 mMV650AA100 emA
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N K22amipistokkeella varustettu
) (SA271)
Kaytet2an oskilloskoopin k
sytytysj@nnitteen mittaamise
HF at kojohto (valinnainen) (
Kyt ke -jaHTkoj ohdot puol apakse
sytytysja@rjestelmdan (COP) pi
toissijaisen sytytyksen mi
johtoon saadaksesi toissijai
7.1.3 Aloittaminen
Ennen oskill oskooppi sovelldiutktseeenn aovma ami ¢ aa
tablettiin mukan-kaapédlmiltFea ait lh@an WSBut t a. L

osoittAgeosnerauvokommuni kaati on muodostaminen

Kuvio7-1 Kytkent&aavio

i Oskill oskooppisovelluksen avaaminen

1. Liit?@ asianmukai set mittausjohdot t a
vii meisdldiemK(eltKyad kent2kaavio

2. Napaut a mi t t aMiasxki uSataskevt alai kossa. nMiytt &
avautuu.

3. Napaosé&aill oskoopavauak&g&esi aoskill oskoo

Val itse haluamasi teesiausvai htoehto | a
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@HUOMAUTUS
Tar ki sta oskitlilloasrk onoeprikak aLvEelDl e e WC®t upaneel i s
LED vilkkuu vihre&n?2, kun | aite toimii os k

7.1.3.1 Viestikehote

Nayttoeon tulee viesti "Haluatko varmapalt a
oskilloskooppi kuvakett a j a avadiK sos kit yP &
demoti |l aan Pteaiuprbaapa wtak s e s i

Viesti "Hal uat ko varmast. avata aaltomuoto

vV CMI ovat muodost ansetungltstedkhesiyagd ftkas es i l
aaltomuodon Pteaiuprmapsd wtak ses i

7.1.4 Oskilloskoopin pavitys

Oskilloskoopin k2ytt%éhAjpnaP mi sNeep@thjtgmayv inti kted
yl2ty°okalurivill? ARLKpnaaipnaiukteat tsa tptuedno tPw#si wailti
ohj el miston.

Ennen oskilloskoopin ohj el mi ston paivitta
internetyhteys.

7.1.4.1 APK-pévitys

@HUOMAUTUS

Tabletissa ja ta@ss? kayttPoppaassa k?2ytet?a
APKiedosto sis2ltaa kaikki ttiied s tsonv ep 9 iuv
tarkoittaa sovelluksen uusi mman version as

0 APK:n p2ivittaminen
1. Napauta n2yt°n yl2areunahjfenid hakepalaki 9N
tul ee alasvetoval akket o Naipiakt &t APK
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Scope, = ) £ e z ] @ - s + £

User Manua
Updale the APK
Update firmware

About

40.0 45.0 50 amdh

W33 | e 5msid &

50 10.

i} i 150 200 250
Aut Auto Auto. n Auto
B 0D Be s

L

Kuvio7-2 Ohjen&yttd

2. Vahvistusviesti tulee n2kyviin.
3. P2ivitatohpapamu®K atmail poi st u Pnearpuauuttat.a mé

7.1.4.2 Laiteohjelmistopdvitys

U Laiteohjelmiston p2ivitt2aminen
1. Napaut a ndyteon yl 2reunpaani nt k& k & b u p aN 2kyi
al asvetovalKukvki®@Oh| Eafgbdt?©°

2. Napauta pudofPasvalPkdstia eohj el misto

Managemenvel | uksemr siHiowmi t.ys
@HUOMAUTUS
Il rra=ai ScvopMl : st 2 ennen p&ivityst?2, NOKt t ©
vahvistaaksesi, ett?2a olIMdt sitfrrottanut Maxi S
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- VCMI Manager

E Wi-Fi Disconnected p

— D
/G|
T8 voMiBT  Disconnectes VieEmi
Ci UL,
e PE—

BAS BT Disconnected Devices

VCMI Update

Update Connected

BAS Update Disconnected

V1.18.05

Your software is up to date.

Kuvio7-3 Laiteohjelmiston pévitysnéyttd

3. Jos asennettu versio ei ol e uusin sa:
kayttoejarjestel madn, |l aiteohjel miston |j
versio. P2iviPaimapaut@gampalilsau p2ivity
ai kana. Koko prosessin ®lWbo rmitntuaunitn ean Kk

7.1.5 N&ton asettelu ja toiminnot

Oskill os&kwelplpus mittaa s@2hk°j2rjesta¢lami makm
ai kana. T2m2 signaal:] kuvataan muotona. N@a
ajan jakauman mittausten tekemisen mahdol |

Napautia t aus kuMaxieIytsa Jonb® yMerss?® ja valitse
Oskill oskooppkoopmiskiivd tulee n2kyviin. N
seuraavat osiot.
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o—|S¢:0pau = =] £ o) Xz - (%) -1Ms + 7
ol
o]
0 =1 =0 v‘
A0 0.5 10 8 15 2 3 A 35 4 C A 45  s50ms
e_l_ Al;x‘l:o C A:‘l:o C A';Jéo E A&\:o T A N E—— . &
Kuvio7-4 Oskilloskoopin valikkon&ytto
1. Yl empi ty°kalupal kki
2. P22 osa
3. Alempi ty°kalupal kki
7.1.5.1 Ylempi tydkalupalkki
Yl empa?2 kal upal kkia k2ytet22n erilaisten a
Seuraavassa taulukossa on | yhyet kuvaukset
Taulukko7-2 Ylempi tyokalupalkki
Pai ni k| Ni mi Kuvaus
Laaj uu . . .
Sco
P& vake Il mai see oskilloskoopin
Kaynni
n s/ Pys2a Kaynnist?2 tai pysayt?a o
! ) .
Kayt2a esiasetusopasta.
= SEZ;asemaarittaaksesi oskillos
madarjiteyppi sen aaltomuo
AaItorrHae’ Iataa, jaa, avaa,
| S referenssiaaltomuotona
okirja ; ;
aaltomuotokirjastossa.
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Pai ni k| Ni mi Kuvaus
Ti-haet uksen, aal tomuoto
ﬁ Asetukldekoodausasetuksen, kay
demoasetuksen konfiguro
Mat emajNapauta n2ytta&2aksesi ma
e kkakannayto] ]| a
Tul ost a, avaa, tall enna
— . tiedot tai |l ataa aaltom
- TlecjosLlse‘ksi tallenna, tuo Kk
vimei si mm2t asiakirjat
Katso k&ytt°ohje, p2ivi
. Auttaa Coskilloskooppiohjel mis
a
s I’:' Yttt e Aseta kultakin kanavalt
a 1 i a a a
I ukumalm ytteiden eni mm2ism r
p ﬁﬁtegmaAseta ampl vaudi alue sig
: a o h ; ;
skaal a " yttamiseksi oikein.
Laajuuskuvake
Tam2 kuvake na@ayttaa oskilloskoopin yhtey:
tabl et ti ja oskilloskooppi o nX"y htdai rsktoeitttty:
tabletti ja oskilloskooppi eiva@t ole yht

Kaynni-lpyg3%ytyspainike

Napautk@ ynni st 2Ry 38 ktkkReewmakett a kaynni st
pysd@yttaadksesi oskill oskooppilaitteen.
Paini |Ni mi Kuvaus
— a ; a ; ;
u Al 0i t a Kaynni st oskill oskooppi
napauttamall a .
— Napapya2ytt2aksesi os kil
Stop .
| opettaaksesi ndaytteenot

Esi as e tvuakl si ektk o
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ta ajoneuvon kuvaketta ylh2ajl]a ol
etusten. vd@kislsRoowmal i kossa on |l aaj a
et t wpjrak atsiteetl adjaav atk s i

@ HUOMAUT

I
Se
t o

k2aytetyt taessettiukkosnepto noenn tliutevtpehlitkuo sEssai
mi | ad tTteesetta a yl eisi mm2t aut on t oi m
ttoainepumput ja s?2ili°n tyhjennyss
n ldategssaa autonl |l ataykbseetoi minto]j
j@nnitteen tyhj2k2yntitesti

i stel in2atjeosnteiuvon antureiden tai t oi
en kampi akselin a saeknstedanmnt ua s B Ntjoaan
i sijaisen sytpkgkséen paenktaomapnt ur i n
ntoanturin j-anttmuios ames$taimbda

tolid Keshaa ajoneuvon tietoliikenne
| a2y 2y Il ™ ij me .K

ttorin k& yfemiit atay saut on kaynni stoytks e
aan | ukien Kk&ajyqnmnistttyesevn rtreasnt g uas .
ytysjarg etsetsetlam@® taj oneuvon sytytyspr
i sijaisen ja toisgiaj aisemtepttytykse
ud iTtestaa yleisimpi? alua pmi aannttuurreeiitte
elin antureita ja kampiakselin antu
us

ke laitetta korkeaj2nnitteiseen ohj
vahingoittaa tuotetta. Toi milpaitte e
sesta arvost a.

i

Napau
esi as
opast
Usein
O Toi
pol
O Aku
j a
O Yhd
kut
ens
ase
O Tie
vay
O Moo
mu k
O syt
ensi
O Ant
aks
a kyt
Voi
del |
Esi as
1. Nap
2. Nap
sar

e tvuaklsiekton k2ytt2aminen
akEsaasetpukisreitketta ylaty°okalurivill?
aut a hal uamaasi tegdi Rbmpbheat tvas
akkeessa.
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Actuators

Battery Charging >

Combination Test >

Data Communication >

Engine Starting >

Ignition Systems >

Sensors

Kuvio7-5 Esiasetusten valikkon&ytto 1

Napauta haluamaasi

t ai esiasetetun
|l adataksesi tarvi
esiasetettu tapaus

Selected
- . . Multi-Point Gasoline
Actuators Air Conditioner Blower > | Lo PR o
. Multi-Point Gasoline
Battery Charging > | cooling Fan i Voltage
Multi-Point Gasalinge -
Combination Test > | Fuel Pump > [ otion Volingo & Corent. ©
Piezo Injector Current
Data Communication > | GlowPiug > | and Voftage - Bosch 3rd
Generation
Engine Starting > | idle Control valve: >
s )
Sensors > | secondary Air Pump >
Solenoid Valve >

vai

Kuvio7-6 Esiasetusten valikkongytto 2

ht oeht oa

tapauksen
t semasi
on

u

alivali
versio ®on
uden eesni a s

j o®euiu snid yvteertsdi.o ,

4, N2yt @ esiasetetut ohjatut tiedot Re
esi mer kki n? ekkdtyotreitr® 2waliinnt aa) ndakyy p“
ohjatut tiedot n2yt°n oikealla puol el
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score Wl | B | E e x - (7] - s 4 || 4%

m Farameter Hep

General Description

The purpose of this test is 1o measure the current and voltage S\QE
of the multi-point injector with engine running.

Connection Guidance

Test kit

] " The following are accessories recommended ta ensure a smooth
test

kg
ik

1. Back pinning Probe SADS1
2. Large Dalphin Clip (black) SA060
3. 654 AC/DC Current Clamp SA253
4. Scope Test Lead SA005

Test Guidance

This test involves measuring a potentially hazardous voltage. Ensure
that the manufacturer's safety Instructions and working practices are

strictly followed and that the actual voltage of the accessorierdouac
exceed their rated voltages. E

Tuniral ronnactinn dianram

20 4.0 6.0 80
BeBrBe B fia s oo

Kuvio7-7 Esiasetusten néytto

5. Napauta nuolipainiketta piilontygaksgeékis
aaltomuodon

scope, [ = =) & b > = () -1Ms + %

i

10.0 2.0

A [ V2 I rFd

] 20 40 6.0 8.0
A 2A 1100V Auto 1 Auto
oc oc oc oc

Kuvio7-8 Referenssisignaalin aaltomuodon n&ytto

@HUOMAUTUS

Parametriarvot, kuten j2nnitealueet ja aik
6. Napaut a oi keassa al akul massa ol evaa
ndayttaaksesi esiasetetut opastetut ti
liit@ant2@ohjeet, liitant2akaavi on, test

aaltomuotoanal yysiinkakoadi aakakhaol u¥wnt ° |
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uudel |l een poistuaksesi koko n2yto°on til

@HUOMAUTUS
Esi asetettujen opastettujen tietojen kuv:
yksityiskohtaista tarkastelua varten.

7. Napatgnni st 2 fpRayi snd yktetots&k.o o@pk i Isluor i tt acz
mittauksen ennalta m22ritettyjen param

Aal tomuotokirjasto

Napaut a aaltomuotokuvaketta yl emma]| | @
aaltomuotokirjastosivun. Aad & lotmumu otka krij ra
pai kallisen aaltomuotokirjaston.

1) Onl itanael t omuot okirjasto

Autelin kayttajat poi-analvtad mujod oK ian jaas/tad
korj-pas testausprosessin aikana oskillos
aaltomuotojaajestavbavasfia komponenti st s
aal tomuotoj asi

Hakutulos n2ytt2aa tijietoja, kuten aal t-omu
koodi n, ajoneuvokoodin jne. Ver kkokirja
referenssiaaltomaalttommu etag @manlayywysi n saav

Aal tomuotojen et simi seen on kaksi t
avainsanapohjainen haku.

® Ehtoihin perustuva haku

Eht opohjaisella hakusivulla aaltomuoto
vastaavat edhjdmrt e u vkounaelnl i , testiluokka,
aal tomuodon, voi t avata sen, jakaa aal

sit? suosi kkinasi
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-
| P————

Model

Screening
conditions

Select vehicle model

Test category ¥ | Testitem

Found 68 related result

Ma |
Nap
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Seu
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Ha k
val
tu

>

N a
s e
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pa

- = c o
o~ = o

S o

led Open
*x Open
Kuvio7-9 Ehdollinen hakunéytto
i
ut a sy ttta’ik eonitkte*tal | a ol evaa nuol i
euvomallin. Valmistaja ja malli

akkeest a.

ontaol osuhteet

ettd@viss?a

on

kol me

seul ontaehtoa

uta avattavaasiv atleisktki okaa tveagloirtiaakns, e
moottorin

| at aus,

uta avattavaa

tul os

tul os n2k

n neaenn .j 2Naky t © s s @

yy

val. i

kaynnistys ta

kkoa valitakse

automaattisesti sivu

ndakyy aaltomuodor
ontaehdot

ikkeita oikeas

avat aklseetsdaa aal t omuo

usk,oovdiN t ai seul
uta vastaavia pain
ataksesi t ai
ailuaaltomuotona |

mpaa aal'¢t

omuodon
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Paini kegNi mi Kuvaus
Napauta n2ytt2aksesi
” Jakaa tunnuksen ja voit | ak
Facebookin kautta ken
. Napauta |is?2t2ksesi a
* SuosikKgyosikkeihisi
Open Avat a Avaa aaltomuoto napau
O Avainsanapohjainen haku
Sy°t? avainsanapohjaisell a hakukbwedl |
ajoneuvon koodi tai seul ont aephadioni k ¢ &
hakeaksesi hkaal rukaena satsii aaltomuotoj a.
aaltomuodon keée&odidn nt amiap¥uNt amall a -sy?®
kuvaketta hakeaksesi aaltomuotoa.
- [ Crine waveformrary | o
Koiiiscotiomu W Keyvorc-based Search My Upload My Favorites

Found 68 related result

Kuva 7-10avainsanapohjaisesta hakuné&ytdsta

O

Oma | at aus

Si nwmaAal t omuodot voi daan t alplad vted a me
Ladattuja aaltomuotoj aavadil ethadked a 2".Oma

Sy°t?& aaltomuodaoamekopdaj oWNédvon koodi
napaut a Hsiktupanni kett a hakeakasletsd mubab
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Aal t omuodon VoOli avat a, j akaa, seu
vertailuaal tomuot ona, kun se on | °ydet

O Suosi kkini

Kai kkia Ehtopohjaisen haun, Avainsanap
valilehdell 2 hakemi asi a al m@munoat pogj uat t \a
viiden pisteen aloituspainiketta. Aal¢t

|l adata referenssiaaltomuotona.
2) Paikallinen aaltomuotokirjasto

Pai kallisen aaltomuotokirjaston aal tom
aaltomuotoj a.

Sy°t& omalodon kkoadi,, VdjNoneuvon koodi t ai
sitHaekpai ni ketta hakeaksesi paikalliseen
L°ydetty tulos n@ytt2&a2 aaltomuodon kuvan
ajoneuvoamal Aaht pmuodot voi daan avata, I
jaettuina aaltomuotokoodei na, | adata tai

1 waveforms in total, 1 not uploaded Edit Batch Upload

Kuvio7-11 Paikallisen aaltomuotokirjaston néytto

Asetuksaéi kko

Aset ukwelti kko napauttamall a Tyll%pal Kiku,nraat
Aaltomuotogeneraattorij EPghonodays ave tdunlam
m2darjtta2a?2 manuaalisesti valikossa.

AL Til a
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nel jrP@ ky ma 2 : oskill oskooppin?kyyrk®y, m2 t agla
spektrin2kym2.

m Oscilloscope view 0 Record view

Window XY View Channel A
function
Spectrum view
Waveform
Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvio7-12 Tila-asetusnéyttd

V Oskill oskooppianalktyomuot o n2ytta2a gra
muuttuu ajan kuluessa.

V Tall ennusn?®kyarl t omuot o tall entgat 28
signaalitallenteen.

V X¥n2kym? aaltomuoto n2@yttaaa jaksollis
ndyttaa kaavion yhdest? kanavasta to
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scone, I a B o = 0 = sooks + | | gk
;
I
p ™~
p .
/ N
/ \
-‘ )
\
\ /
\\ 4_/17
o 8 6 4 2 2 a 6 8 oV
v m uta [_] Auto [-—\ (o 14 165165 » | S00us/div | o

Kuvio7-13 XY-n&ymaéan asetusnéyttd

V SpektrinadakhyYymdbmuoto n2ytta2a signaalit
ja taajuuden vaakasuoralla akselilla
ndyttaa yksi tai useampi spektri, jo

@ HUuOMAUTUS
WikFiy ht eys ej Speetnyynt t ©j 2. Kayt?a | aiktatagped i
WirFiy ht eyden sijaan.

Spektriin liittyva2at analyysiasetukset tul
ti-dsaet usna@yto°ssa, Val itse haluamasi spekt
spktrianalyysin saavuttamiseksi

Y-akselin amplitudin ylitysaluetta Kwuaid

ndaytteenottotaajuus on al hainen, my©°s vir
tukee 20 M.
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Window XY View
function
Spectrum view
Waveform
Generator
Decoding Spectrum bins Window function

Settings

Startup setting

Kuvio7-14 Spektringkymén asetusnéytto 1

O Spektrianalyysivaihtoehto

Spektritokeamdn avulla voit asettaa taaju
jaetaan.
l kkunat oi misretno avull a voilt valita jlonki
va@henta?2 aikarajoitetun aaltomuodon k2yt
Taulukko7-3 Ikkunafunktiotaulukko
a a i
Ipevzu'spu Korkei|Sivukei
Ikkuna(sal)ékai sivukelvai mennKuvaus
@3 dB) (dB) (dB/ okt
Ei haipymi st
Suor ak maksi maal in
. 0, 89 13, 2 6
mi o ter@vyys,; ki
l'yhyill e r
Must am K2aytetaan u
1.68 58 18 )
S aanjty°skent
Bl ac k-m Kaytetaan
) 1,90 92 6 )
Harris yl eiskaytt?o
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a a i
lpevzu'sp” Korkei|Sivukei
Ikkuna(saIZkai sivukelvai mennKuvaus
@3 dB) (dB) (dB/ okt
Mer ki tykset
Tasain pad2st°okaist
2.94 -4 4 6
yl 2o0osa kaytet2aan p
kalibrointii
Antaa minim
Gauss |1, B13 79 4269 |6 o ,
ai kKaa taajuu
Kdytetadm 273
Hann 1, R10, 86 2347 1230 )
taqrin2ty°sk
Kut sutaan m)
. korotetuksi
Hammi nf1. 30 41,9 6 ] )
nel i °ksi; k 3
puheen anal\y
. Kut sut aan my
Kol mi of1. 28 27 12 )
Bar tilkektutn ak s
O Yaksel.i

N2 ytTti®t aMagnituditila n2ytt2a?2 viimeisen a

Skaal:aumpyst vsw&klasad laiurs .

Logaritmystyakseli skaal ataan desi bel ein

Li neaaraiknseen i skaal ataan tasaisin va&alein

Logaritminehogasi kimPastei kossa k2ytetty

Taulukko7-4 Logaritmiyksikén tekniset tiedot

Logaritmi|]Kuvaus

yksi kk?®

dBV Viitetaso on 1 V.

dBu Vertailutaso on 1 mWgqgj.a kuor
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dBm Viitetaso on 1 mWwW ma2aritet

ndahden.
Mi k& taha/ Vertail miabbvahtainen j2annit
O Xakseli
Skaal a¢a aajuusakselin skaal a.
Li ne aaraiknseen i skaal ataan tasaisin v2&alein

i Spektrin®kym2n asettaminen

1. NapauAsaet uk-paitni kett a yl emm2 ss?@ ty°kal
avautuu.

2. Valitse valTinlvemi hkoehsbaja napauta. sit
3. Valitse sarakkeesta haluamasi vaihtoehdot napauttamalla sydttkentt& tai
alasvetovalikon nuolikuvaketta. Vahvista napauttamalla OK .

scope, Ll = ] o - o - sooks + 4%

|
£10v Auto | Auo 5 Ao . 16016 1
[ I o I c. B o . w2

Kuvio7-15 Spektringkymén asetusndyttt 2

B. l kkunatoi minto
Ruudukol |l inen ndytteikkuna nayttas 0
Ol etusarvoi sest.i ndytetaan yksi kayra, L
kautt a.
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O Nayttotil a

Il kkunatoi mintovali kossa voit ma&2arijittaasa
Yksi i&kkhaéawat2a2a yhden j21jen.
ool A& B & I = @ o+ |
,/J_H\_\ i
£
\_,// \\"»,_,//
]
] 10 12 14 16 18 2.0mds

02 04 06 08
210V Aute L A ]
B0 Br B o o o

Kuvio7-16 Yhden ikkunan néyttd

Kaksoi sidkrkduyntat 22 kaksi eril list?2 tjo?ilskeen
al apuolell a.

scoo il A& B & I m 8 —swos+ B

£l
] 0 [iX: 8 Dy z 4 [ 18 20mék
a
e (
1.4 1.0 18 20mé

) 02 0.4 06 0.8 10 12
LN RN - RN 5 AP

Kuvio7-17 Tuplaikkunan&ytto
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Kol moi sikkhéapgata?a kol me er
al apuol ell a.

score, 1N a8 B & I = @ = s00Ks +

5

-] 2 0 06 8 ] 4 6 1
=3

] [ 06 ] 4 [ 1.8
]

] 14 16 18

0.2 0.4 0.6 08 1.0 1.2
LN RN RN PP

Kuvio7-18 Kolminkertainen ikkunanéyttd

NeliikkunainedyniaR¢mhel j?
ja kaksi pystysuunnassa.

soo ] A& B & T = @ -sxos+
a

+ +

3 o 06 08 10 14 16 20mék o 06 08B 10 14 16
a

+|

9 02 04 06 08 10 12 14 16  20mé B 0z 04 06 08 10 12 14 16 2

B0 B50s o~ nwwn s,

[ 1ist?a |

Kuvio7-19 Nelj&n Windowsin n&ytto
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Neyttetilan asettaminen
1. NapahAstat uksaetni ketta yl2&2ty°kalurivill?2,
2. Valivtadd nt ai kkunasta | kkunatoi minto

3. Napauta sopivaa numerokuvaketta n2ytt
naytol |2,

Window f 1
function
Waveform
Generator Single window
Decoding
Settings

Startup sett
R — (3] <]

Triple window Quadruple window

Kuvio7-20 Né&yttétilan valintandyttd

4 Sulje valintaikkuna. Il kkuna n2ytet?2an
O Kanaasetus

Kanaasaetuksilla voit j2rjestaa aktivoi
mitk?a kanavat ndakyvat ndyttoi kkum®dNs s a
(P LL ), jolloin tulokanavat ovat k2yt

(asetettu tidlhankOFtFeteiwvirtsds? katselua

Kanaasetusten mdaritt2aminen

1. NapahAsatuksaetni ketta yl2a&aty°okalurivill?2,.

2. Valitse vallkkuwun &tkalinmisrttao j a vadettisse si

3. Pyyhk2ise n2ayto°on il &akuwalke tssee kktusmmkn n
avattavasta valikosta.
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Mode Display mode

function Channal A Window 1

Waveform
Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvio7-21 Kanava-asetusten néyttd

4. Sul j e wvaliintnaiakkktunve,i tru kanava n2kyy va
Aaltomuotogeneraattori

Aal tomuotogeneraattori toi mii samanai ka
aaltomuotogeneraattoria simuloidaksesi w
(X+Y), kol mi daalttea dijeam tkdéiymit °© 2 .

Mode

Window
function

Waveform
Generator

Decoding
Settings

Startup setting

Kuvio7-22 Aaltomuotogeneraattorin néyttd

Aal tomuotogeneraattorin asettaminen
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1. NapaAstat uksaetni ketta yl2&2ty°okalurivill?2,
2. Valitse valAalttad mkadheanstpeae haaeho oi

3. Ota aaltomuotogeneraattor POI¥Bay inti k%®en Op
a s e n t. ¥aitee haluamasi vaihtoehto pudotusvalikosta. Napauta "+"- tai "-
"- painikkeitasétéksesi j ®nni teta®jatkhadayuutsuhdett e

4. Sul j e v al Aatomaotogekenantmrin asetukset n&kyvé ngytdla

scope, LI a =) & ) - (7] — sooks + || 4%

a

of— - = =
x
e o o[ - |

- 50 + = 100 + = 48+ H
X = B v = +

60.0 70.0 80,0 100, Dk

) 0.0 0.0 30,0 0.0 50,0
Eagvﬂa&»awﬁwrnunmhlwml
Kuvio7-23 Aaltomuotogeneraattorin néyttd

Dekoodausasetukset

Kun oskil |l os ko apegiotoidlaau scars evt aulkistettu ,ovat k?@

weor (S

Window Protocels
function
Baud rate
Waveform | (o)

Generator
500000

Decoding
Settings Name

Startup setting

Kuvio7-24 Dekoodausasetusten néyttd 1
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prot ook oCAMaHi gh, CAN Low, LI N, FIl exRay
.0/ 1.1) Y b s iCtAWNi sFkDo.ht ai s et asetusvaihto
kaan.

CAN High/ CANChaowroll er Area Network (C

kaytetty sarjaliikenneprotokol |l a, j o
kommuni koida kesken?2apmptiSaikferehti agy
(signaaleilla nimelt?2 CAN High ja CAN |
LI'N Paikallinen liitanta&averkko (LI N)

sarjaporttiprotokoll a, jonka avul l a

hitaiden oheislaitteiden kanssa.

Fl exyRa Se on autoteollisuuden verkkovi
varten.

RS232/ UARART (Universal Asynchronous

tietokonei ssa ai emmin ¥yl easesPIOMt kK ¥
ti @atkelninel iitant?,. Jokainen datakanava
kaytt2en s2hk°ist? standardi a, kuten R
I 2S I-n€elSound g¢arjSapromtokoll a, jota k
aanjlaitteissa tiedonsiirtodbdai tpttdaiechemD
muunti mi en, valillaa,

|l 2C I ntegroitujen piiriethapva lliinietnt 2t2e ka
kulutuselektroniikkatuotteissa, j a s
jarjestel mi ss2.

UsSB (1.0/ Unliyersal Serliiail? 2 Kty t € USBN

tietokoneissa ja tableteissa tiedonsi.i
CAN FERAN FsDarjaprotokolla on | aajenne
Net wor k-veCAkM)sta, jonka avulla elektron
anturiviestej?2 jajt2mheptaimmion] &ws n-i epsel
tiedonsiirto.

edonsiirtonToipedisnsi i rtonopeudel |l e nayt
etettava manuaalisesti todel |l isen sigr
ami seksi

nnysJ@nnite, joka omPReantpad@ mwatitalktagm2ho
mpaankin suuntaan.

mi Yl 12 valitsemasi protokollan nimi. K
kill oskooppin2kym2ss?2 valinnan j2l keen
ytt©aseVYaist my°s valita dekooaddasuinmadaalti
naar;|
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Dekoodausasetusten m2aritt2minen
Kaytet?2an eCsAlNmeHritkgdd ond

1. NapahAsbat uksaetni ketta yl2ty°kalurivill?a,
2. Valitse valTinlvemi kkaoehsbaja napauta Osk
3. Valitse valDeak ad k&kwanasdtaukset
4, Valitse kanava(t), jotka GAN uHdipgha s e k b &
avattavasta luettel osta.
5. Voi t s2ilyttaad naytetyt tiedonsiirtono
manuaal i sestgnaaldied | mwskeana rs.i
Val ihteketaa i bi n?2 2 raivna®tyttatvlatsitlaa | uett el ost

napaut t@GKnalDlekoodausasetukset n2kyv2at n

Scope, M = ] & I - @ - EO0KS 4 o

1 [ e e L e et

4 e . . - by s o . —
D o &8 60 X

(] BTR (- e Data bytes CRC Sequence  CAC Delmiter  ACK Siot ALK Defmiter

BB xs B e B~ o =

Kuvio7-25 Dekoodausasetusten néyttd 2

K@aynnistysasetus

T2m&ntoi minnon avul | a kayttaja VoOi
oskilloskooppisovellusta k2ynnistett2ess
K@ynnistysasetusten ndaytossalatoma klod ynmet

ol etusasetukset kaynnisaykRaenwi ymeegdeamdt
asetuksetyk&8gnnybtjegdeaa®tehdasasetukset
yhteydesv¥al itse yksi vaihtoehto tarpeide:
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Mode Load user default configuration at startup

Window Load last session configuration at startup
function

Waveform Load factory configuration at startup

Generator
Decoding
Settings

Startup setting

Kuvio7-26 K& nnistysasetusten n&yttd

Mat ematii kkakanava

Mat emaattinen vkabawaal ionren kanava, j oka
mat emaattisella funktiolla. Se voidaan n
tulosignaali, ja kuten tulosignaalilla,

varins?2,

Oskill oskoopi searebhupasmanembiatti sia kan

<
—
c
=
>
o
<
@
=
§
23
«Q
>
QD
=8
=
>
QD
e}
Q.
]
c
c
(o8
[}
=}
x
g":
8.
=}
Q
Q
=
o
3
c
o
[oX
o
=}
=
8:
<8
)
@,
=}

ngytdla

A+B: kanava A ja kanava B

AB : kanava A miinus kanava B

A*B: kertolasku kanava A kanavalta B

A/B : kanava A jaettuna kanavalla B

Taajuus : signaalin taajuus

Pulssinleveys (+) : the positiivinen pulssinleveys
Pulssinleveys (-) : negatiivinen pulssinleveys

Kéyttosuhde (+) : positiivinen kéyttésuhde

<K <K <K<K <K<K KKK KL

Ké&yttosuhde ( -) : negatiivinen k&ytttsuhde
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®HUOMAUTUS
Wi-Fiy ht eyden kautsts& wheditsutkestet-2veadi+nBABUArfnBo vAe rB
muotoj a.

0 Matematii kkakanavan asettaminen
K2 ytt 2akm2d|nlt2eiesti meAkki n?.
1. NapauMeat ematii kk&lhamnk&keadat a ylaty°okaluri

avautuu.
Val ivtade nt ai Rk emanaiwa u .
Val iK2 & en n & jatka napauttamalla OK .

Kuvio7-27 Matemaattisen kanavan asetusnéytto 1

4. Aal t o mododtodytdla
Ti edovsatloi k ko

Tiedosat o kon avull a vtoailtl etnulaocas tjaaa , p oaivsatt aaa,
Tiedosat o kko tukee seuraavia toimintoja.
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scope, LN =1 M o3 x - Q -—1MS 4 o

aNPRPED

BeBesBecBe s oo me s

Kuvio7-28 Tiedostovalikkon&yttd

V Tul odnapaluta ja tulostakudé¢diaykpli pemt ®dci

@HUOMAUTUS

1.

Var mi st a, ett? tabletti on maarjtetty t
tul osti meen.
Varmi sta, ett? verkko on k2ytettaviss?2,

Aaltomuodon toiminta
T2@ss2 osiossa voit tallentaa ja avata aa

Tall enna adlntaprmawdtao tall entaaksesi aal tol
Avattavassa l uettel ossa on k oolsnkei | t be & 0
datatiedost o, | aksd-ite edaddtsaVal i t s e j oki
tall ennusal beywlyiament alilveenna vi i metiiaslelte non
kai kki. siovpuuksiTahapmaitmi ketta tallentaaks

Val i tse Tekaitht o eldtoct oo al |l ent aaksesi ny k
tekstitiedostoon. Tardd ot elusnidytdowstESa F
sovell Ekssliiva: > ES File Explorer > Paika

Skannaa > Data > Laajuus > txt.
Avaa aal tdbommupawt a hakeaksesi tallennetut
Konfiguraatiotoiminto

M2arityksetl enotdaapatauoda tai asettaa o
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Tallenna kokoappana tall entmfkts%ers i aalytkyn
ma2arijtysarukatan | ukieakamplitodiyttei Ban n
Tuo kokoonjpanapaut a tuodaksesi tamnl er
kokoonpanoarvot. Napaut a J2r | esati dlt m2rh t
peruuttaaksesi nykyi set asetusarvot j a
ol etusasetukset.
Vi i me aidsiakirjastdtnapaut a avataksesi Vviimeisirt
aaltomustoksajtadl |l @ hetkell 2 avoinna ol e
Ohjevalikko
Ohjveal i kossa ndakyy kayttPopas, APK: n j a
asennetun APK:n ja |l aiteohjelmiston vers
Score 3 = =] & z - @ - SO0KS 4 o
. User Manua! |
t B S S— Update the APK —H
Update firmwane
About
& o 200 ¢ 0.0 1500 500.0 00 ok
D cannan &8 68 X

RTR (3 e Data bytes CAC Sequence  CRC Delemiter  ACK Siot ACK Debrmiter

[ I o I c B o - ST .

Kuvio7-29 Ohjevalikkon&ytto

V Kéyttodpagtta?a ohjeet oskilloskoopin t

V P2ivita o0ABmKodost aa yhtewpteerl i met ¢le
sovellusohjel miston uusi mman version.

V P2ivit?a | ai 8 enmouhojdeclsniiasat oy h tpeayt deed i et ¢ le
uusi mman | aiteohjelmistoversion

V Tietod an2ytt?aa mal s$ékhymeavsennet ut j aoh
|l aiteohjel mistoversiot.

N2aytteiden | ukuma22ara?2

T2m&dn painikkeen avullkanavan tallteémba nkil

eni mm2@i sma@aran., -aMglyi senn2ygith@enottotaaj
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muuttamalla n2ytteiden-tm#i® rkpuPvuask dd p au tsa 2
ndaytteiden ma2ayraa,

Automaattinen skaal aus

K2yAdto Spai eilkeeuka st aksesi |l aitteen anse
avatun kanavan signaalin ja asettamaan a
alueen signaalin oikean n2ytt2miseksi-. A
alue on voimassa walpei]bksollisille siagn

7.1.5.2 Pé&osa

pa
| u
Jo
Sa
na
ak

Y

anakymadss? voidaan na2yttaa samanai kai se:
kemia virtasignaaliarvoista, signaalin t

kaisella k&yr2al |l 2 onX-akkaskgsliia koshg lajusiotndé m aa 6

ataa oskilloskoopin asetuksia tietyn t
ytet@a2an samanai kaiYeaségsedd akainkdim &riyk>&@aen
sehi sama kaikille k&yrille.

Y-akseli 8 j&nitetaso tallennetaan pystysuoraan. Se n&yy ndytin vasemmalla
puolella.

X-akseli 1 aika n&yy vaakasuoralla viivalla. Se n&yy nédyttn alareunassa.

Mittausalueen ylityksen il maisin

Kun amplitudi ylitt2aa mittausal uepeum,ainneyn
mittausalueen | mhi ek seimeetrr a'n'lge Yht ei smuc
mittausalueen ylitt2minen voi johtaa ep?

vaarijstym?2an,
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Scopes N = =] e 3 h - @ - soors + | | 4

Ay . . 8 2omis

Kuvio7-30 Ylialueen ilmaisinnéyttd

Val inPfgydteistett2val|l |l e signaalille sopiva
01 RrkE
S2hk°iskun va&altt2miseksi 212 ylit2a tulojen
Kanavan valinta
Paanakyma@ss? kanavalla on kaksi tilaa: v
jba aaltomuotoa voidaan | iikuttaa, Z 00 ma
voidaan | is?2ata?a,

Napauta nol l-akodltiaa twiii Wa paksuuntuu va
on valittu, aaltomuotoa voidaan zoomaaa.
yl 2kul massa ol evaa vastap?2iv2a2n osoittav
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soo ] & B # F = @ -+ |

«

) 0.2 0.4 06 08 1.0
LN TN FEN S R IR

Kuvio7-31 Kanavan valinta 1 (valittu)

Poistu kanavavalinnasta napautt amahkdal in
uudel |l een.
soo ] A& B &4 I = @ -+ @
=1
(

a0 35 4.0 45 5 0mdk

B 1.0 15 ; s
Eﬂﬂw‘wﬁw'AHN:SI.'m'm'

Kuvio7-32 Kanavan valinta 1 (valitsematon)

Aal t omuodon zoomaus

Zoomaustoiminnoll a voit muuttaa signaa
kaappauksen aikana tai sen j2&l keen, j ot
muuta tallennettua dataa, vaan sen n2ytt
X-ja-aKNselia voidaan zoomata sormenp?2il/|
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signaalin kaappauksen aikana tai sen j 2]

Mittaviivai met

Koordinaattiviivai met mahdol |l i st avakanaa
mittaami sen. Ne ovat hyedyl lisi?@ ma 2 rjt
amplitudia tietyiss? pisteiss?2, syklin k
Mittausviivai mia on kodimeaVviai, sai@makpyg s

signaal ijpigiysdiykubdbmavini va
Napauta ruudukon vasemmawdaval amknl rmkd 9 &

ved?® se n2yt°n poikki hal ud maassiankoht aan

Napauta ruudukon oikeassavalmkol messaaat
se n&yt°n poi kki h&Kludamaalsuvoadiamehrt .a an .

Kaksi kul maviivainta on sijoitettu me
Ol etusarvojaelsoppak kluman arvot ovat O0OA |j
Vai heasetdsssa.

Signaal i vi ilvwacidnanadildaa atnav ad Il laa naiplkad ¢ saan y
ol ewaavaimen aktivaattoria ja vetamal]]|?a
Kun ved?t mittausvii vaiimiai,nt ad Vjukikaéd n nat
vastaavien kpaayPenbakttavake viittaa vii
absoluntéirser, joka voidaanki-kewtakemndamau
kai kki viivai met napauttamalla viivX3int

painiketta.
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<
_____________________________________________________ i
0 05 1.0 1.8 20 218 a0 [: : [
Eﬂﬂa&uagvﬁwrhnsl.-m Fd
Kuvio7-33 Viivainten néyttd
Kul s etumte&nitt@minen
1. Vedlrul m&kti vadtubdrika esi kul maviivai met .

2. Napaut a-tadioiltoupset uskul man arvoa avat ak:
3. Sy°t?2 haluttu vaihearvo ja viivaimen a

Cancol

Phase value:

360

Fuler value:
1

Kuvio7-34 Vaiheen asetusnéytto

4. Tal |l easred uhkapruttamall a Vahvista oikeas
t al | entnaanpaatuttat amal | a Peruut a.
Noll a I 2ht°taso
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Nol Il akoht a o4a k sreelriklilta y arYyvol | a 0, j oka
aal tomuodon maanpinnan tason.

Kun kanava on valittu, noll akohtaa void
yl°s/ akael Ya pitkin, vetam2l |l 23 aaltomuo
yl s/ alas ruudukossa.

Score = =] & X - a - s00ks 4 | | 2%
a
%]
=l
] .5 e 20 a0 35 40 45 ._@..“&
Eguwa’wﬁwrﬁhaus\- &

Kuvio7-35 Nollan perusviivan merkin vetédminen -n&tto

score [ a = & b ] Q — soows + ||
a
£
Ly s s .\/ vy
] 0.5 10 15 25 30 35 40 15 50mie
Doy Be B g s s s

Kuvio7-36 Aaltomuodon vetdminen tai ndton siirtéminen

@HUOMAUTUS
Voit siirtaa aaltomuotoaot hap ifjydawi®idv anna pra

nakyy paksumpana, kun se on valittu.
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Parametri ja ohje

Avaa Parfjamedkhkjkeunat napauttamall a n2yto°on
nuolipainiketta.

Parametfunktion avull a paobamettrarlasteltk
ndaytteenottov?al]i 2, ndytteenottotaaj uutte
kytkent2atil aa.

Ohj-eoiminto n&ytt2aa oskilloskoopin k2&aytt
kun val i-faetKk®Qhpgte®ionpakskeet tyP emmtipaaf ki st a
saa n&kyviin koko sivun kokoisina napal

oi keassa al akul massa.

ml‘ = E 'ﬂ' }: - “ - BOOKS 0»
B ] 05 1.0 15
B BB B s mseme -

Kuvio7-37 Parametringytto
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0 Paramgtariohj ei kkunansav&ami mem t ai

1. Napauta n2yt°n oikealla puolella ol eva

Scope, | = =] & )3 - @ - 500KS + 43

a

il ) E L | - S SR &

Kuvan 7-38nuolipainikkeen sijaintindyttd

Paramparohjei kkuna tulevat n2kyviin.
Sul je napauttamalla nuobppatbbakkatta mu
kohtaa ikkunan ul kopuolell a.

@HUOMAUTUS
Esi asetusten ohjatut tiedot n2kyv2at my°s n
testi komponentit owalviakosta. Esi asetukset

Reaal i ai kainen apu

Reaaliai kainen ohjepainike on sipulin mt

naytol] | a,.

Napauta t@at?2 reaaliaikaista ohjepainiket

asiaankuuluvath jfebBdaonsmenettelytiedot n

osiki l oskoopin n&yt°n toimintoa. N&in ymm?
0 Reaaliaikaisten ohjetietojen tarkastelem

Otetaan esimerkitbsmi Bs$obasetukset

1. Avaasiasetuatekko napauttamall a y4 @&ty
paini ketta.

2. Napautamasiopwlishma reaaliaikaista ohjepa
tiedot n@kyva&at n2yt°n oikealla puolell
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a

3. Nayta tiedot vetam2l]|l niita2 vy
voi daan nayttaa koko nayto] | a
oi keassa alakul massa. Napaut a

Score 1Ll = =) & X ] L] - s00ks 4 A
Presets Menu

Tap the vehicle icon button in the top navigation bar to enter the Presets Menu.
This menu offers a wide variety of preset guided information for you to view.

The frequently used test compenents and options are listed in the presets menu

®  Actuators - Test the common car actuators such as injectors, fuel pumps, and
canister purge sclenoids.

#  Battery Charging - Test the functions related to car charging, induding current
and voltage idle lest.

# Combination Test - Combined test of the vehicle's sensors or actuators, such as
the crankshaft position sensor and camshaft position sensor test; the primary
ignition and crankshaft position test: the throttie position sensor and front oxygen
sensor test,

#  Data Communication - Test the vehicle communication buses including CAN-bus,
LIN-bus, and K-Line.

®  Engine Starting - TesDP"EIuAE™INE related to car starting, including !E
current and unltane teat

2B e B B s o

Kuvio7-39 Reaaliaikainen ohjenéyttd (koko néyttd)

7.1.5.3 Alempi tydkalupalkki

s

Il °s ja al
naplaaitt tt
sit? wuud

Al emman ty°kalupal kinkpaanaké@hj auspaikmiuk
asetuspainikkeet, puskuripainike, aikaper
taulukossa on | yhyt kuvaus kustakin paini
Taulukon 7-5alempi tydkalupalkki
Paini ke |Ni mi Kuvaus
Napauta m2aritta2aaksesi
4oy Kanavanhasetukset Aktiivisten
nt a nakyvat v &arkitliliivsiisnt2e;n ek
vadrit ovat harmaita.
i Laukai stNapauta avataksesi I i
- Napauta -TaakaiSsipmaavhet
Puskuri |[siirty&ksesi aaltomuod
seuraavaan kehykseen.
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Paini ke |Ni mi Kuvaus

200ps/div Ai kaper (Napauta valitaksesi so

f Mittaus |Valitse sopiva mittayk
Kanavanhallinta

Tul okanavitulookaedy&:A , tulokanava B, t
D.Nel j @ kanavapainiketta ndakyvat ndyton
tulokanava(t) vastaavilla kanavanohjausp
Jokaikmenmmavanohj agspadampRiet udi asetuksen, a
anturin muokkaust a j a alipa2st®®suode

kanavanohjauspaini kkeen vasemman sarakke
na2kyy kanavanohjauspainikkeen oikeassa s

i Kanavan akti valrkieselsiksjia s

1. Akti voi kanava napauttamalla kanavan
Paini kkeen v2ri muuttuu harmaasta kana
2. Avaa asetusten valintaikkuna napauttam

saraketta.

Scope, | o = =) & X - @ = 500ks + ]

e

Er—- o B B s s e g
Kuvio7-40 Aktivoi kanavanéyttd
3. Sulje kanava napauttamalla kanavan of
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uudel |l een. Suljetun kanavan painike n?2
O Kanavan vari
Tunnista jokainen kapavast aalltamuoto v
Taulukon 7-6kanavan v&itaulukko
Tul okanava |[V2ri
A Punainen
B Vi hre?
C Sininen
D Keltainen
O Amplitudin asetus
Amplitudin, anturin ja alip22st®suoda
Kanavan -w&ljiamntsai kkunassa.
Amplitudi asetuksen avul | a voit ma ar j
signaaleja m2aritetyll & alueella. Jos
tulee alueen ylityAkwsteoimaialtpiai ijnseisin .h &V ael@in
s&@atayan pystysuuntaista skaal austa au
Pystysuuntai nen astei kko muuttuu, kun
muutu. -jVaithaoaj 2nnitett?2 voidaan vaiht:
@HUOMAUTUS
Pystysuunt ai nen jaasettetiuk kloO opn? 2AdINNAeeseen, | a
heijastuvat n2iss?2 10 alwueell a. 10 alueen
Amplitudin arvon asettamiseen on kaksi
Til &s1 merDCi KbsiV: n vaasgetsteanda nkanavan amp
N5 Q@?2kynyavieamohj auspaini kkeen oikeall a
astei kkobalV we ¥Yn Pystysuuntainen astei kl

j oista

jokainen

k a
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Amplitude
setting

Probe Setting

Probe edit

Low-pass
filtering

Kuvio7-41 Amplitudin asetusnéyttd (DC 5 V)

Ti | ava2 i#t#sefpaivni ke s@ataaksesi arvoa |j
val it skGnal.lta, Vkdinavan amplitudi Oa¥édevw
(n2akyy kanavanohjauspaini kkeen oikeall

1VvV:11 a. Koska pystysuuntainen astei kk
pystysuuntai nen-5adtbeivkkoal ue on

=

Probe Setting 100mv 20.0mV 40.0mv

Idv 1o Idv
Probe edit

2000mV  400.0mV 1.0V
Low-pass /div 16 /div

filtering

aov 100v 200v
/div Idiv fdiv

Kuvio7-42 Amplitudin asetusné&ytté (DC 1.0 V/div)

117



~ ~ Ia) a M
1
" A N A vy
BEDe B s B s %

Kuvio7-43 Amplitudin asetusnéyttd (DC 1.0 V/div)
O Anturin asetus
Anturi on oskilloskooppiin Iliitettav?

Ta2ssa oskilloskoopissa on sis&22nrakenn
Ol etusarvoisestettantuwvboanxadsemi k& tar
anturin tulossa n2kyy 1 V:na.

Sis?2iset anturit (sis?@2nrakennetut ant

vV X1 ei vai mennust a

V 10t 1 Vaimenwmiahitse, kleun akxsyta2tvallenn
mittausp2ata

V 20t 1 Vaimenwmiahitse, kleun akxsyta2tvaz2nenn
anturia (SA020)

X1000valitse, kkuer tkdiystéa viaiOmMeOnnust a

65 A:n virtapihti (1 mVv/i10 m¥/ b0t mAa
A:n virtapiihdtidl!édn 2n&dkAs. v

V 65 A:n virtapihti (1 mVv/:1010 mA/:In0OQ irh,

< <

65 A:n virtapihdill 2, maks. virta on
V 650 A:n virtapihti (1 mVv/10Q mX!/ @a0Oi

tila 650 A:n virtapihdill?2a] maks. Vi
V 650 Atmapviht i (tli ImaV,/ Imaks .1 ®BENA5AA A: n

virtapihdill?a, maks. virta on 650 A
V Syt yt y sapnutod rai [ coRr]itse, ksyt kttyd &nt
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(SA271)

V Toissijainen sytytysuantiutbe,skunt yks?]
sytytwsam (SA273)

V Toissijainen sytytysantur:i v(akl2i2tnstee i nk
toissijaista sytytysanturia (SA273)

Voi t valita sis?2iset standardi anturit
vali setpksaet ndakyvat kanavanohjauspai
oi keassa al akul massa osoittaen, ett?a a

Napauta kysymysmer kki kuvaketta n2hd?2Kk:
koko n&2yt°n til assa.

Amplitude
| R v

e

(1mV/10mA range, maximum current: 20A) =@,
Probe edit

65A current clamp
Low-pass (1mV/100mA range, maximum current: 65A)
filtering

650A current clamp(1mV/100mA
range, maximum current: 200A)

650A current

(1mV/1A range, maximum current: 6504)

Kuvan 7-44sisdsen anturin asetusnéyttd

O Luotaimen muokkaus

Lisaa mukautettuja antureita, joit
vaki oanturivali kossa.

@HUOMAUTUS

Katso l|ineaarinen yht2al©° (y=mx-+c) anturin
val mi staj aan.
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Amplitude
setting

Probe Setting = Unit

Low-pass
filtering

Kuvio7-45 Anturin muokkausnéyttd

Mukautettujen antureiden |is22minen

esimerkkinh?a3av2iOmenni n:

1.

Avaa asetusvalintaikkuna napauttamal
kanavanohj aus pad nd &krkaekeet tod .k e

Val i tse valintaikkunan vasemmack kausar
vai ht oeht o.

Napaut a kut akin kenttasa avataksesi Vi
tarvittavat tiedot.

Tal | enna maspa wtktskema # # atmaal pen sawadutia! | a
Tyhjenn?a.
Lis2tty anturi n2kkkuAmmtssmin asetukset
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Amplitude
setting

Probe Setting

Probe edit

Low-pass
filtering

O LPF (alipaasteo°s

Al i p22ast®suodat
alip2a@ast©®suodat

Tat @2 toi mintoa
suodattami seen
kuvalppaust a
alip2d2@astosuodat
eroavat alipasa
aaltomuodot .

uodat us)

us f(ULIP&Kkamav ajl dkaiisted d re?

in, jota k2ytet22n kohi
kaytet2an val i tun tul
tarkempien mittausten
esimer kkin? havainno
uk senSekuamsasvaa tj & uivierkara pg
st°suodatuksel |l a j a i

121



i

scoo l A& B & I ®m 8 —swos+ B

] a0 35 40 15 50mde

0.5 10 1.5 20 25 5
1.0Vidn Aute 110V g Auto
B0 B Bs o s o o

Kuvio7-47 Ennen alip&stésuodatuksen asettamista -n&ttd

sos ]l & B # I = @ = ot |\l
;/\/\/‘\/\/\'
30 is 40 45 50md

] 0.5 1.0 15 20 25 3 35
1.0V Aute 10V i Ao
E Be E BC a BC E be | — HOBVE] M S00usidv | P

Kuvio7-48 Alip&stésuodatuksen asettamisen jdkeen -n&ttd

Al ip2d283st®suodatuksen asetusten mdarittam

1. Avaasetusvalintaikkuna napauttamall a
saraketta.

2. Valitse valintaikkunan vAal siepnfnfasstt °as u osc

vai ht oeht o.

Napauta haluamasi kanavan valintaruutt
mi i ntuasi  pl us me°rkkskii 2v.o Hrzkysai kkhl £ aptuadi o tMiHszv a | i
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Kuvio7-49 Alip&stésuodatusnéyttd

4 Sulje valintaikkuna suoraan poistuakse
Laukaista

Liipaisutoimintoa &k@lytemddtnotteedjf §npensu
tall entami seen.

Liipaisuasetuksen ehdon mukaan | iipaisu
tayttaa l'iipaisuehdon. Aal tomuotoj a t al
manuaalisesti

Liipaipai ni kkveassrent akesan aktivoidaksesi
Liipai snfKiysyt enuoidmissan pi st e.

123




























































































































































































































































































































































































































































